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GF Piping Systems

Original instruction manual
Follow the instruction manual

The instruction manual is part of the product and is an important element of the safety concept.
* Read and follow the instruction manual.

*  Always keep the instruction manual available at the product.

* Passon the instruction manual to all subsequent users of the product.
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User Manual Intended use

1 Intended use

The GF U1000 V2 ultrasonic flowmeter is used to obtain an optimal measurement of the volume flow and flow rate in steel and
plastic pipes with outside diameter from 22 mm (0.86") to 180 mm (7"). Measurable pipe sizes are dependent on pipe material and
inner pipe diameter.

The GF U1000 V2 HM is an ultrasonic heatmeter, also BTU-meter, energy meter or thermal meter. It uses ultrasonic sensors to
obtain a measurement of the volume flow and flow rate and is equipped with PT100 to measure flow and return temperatures.
From the measured flow and temperature values, the GF U1000 V2 HM calculates energy rate and totalized energy.

Typical applications

e Hot water metering and flow measurement

*  Flow measurement and heat measurement

e Cold water metering and flow measurement

e Tap water metering and flow measurement

e Service water metering and flow measurement

e High-purity water metering and flow measurement

2 About this document

This document contains all the information necessary for installation, operation and maintenance of the product.

2.1 Warnings
This instruction manual contains warning notices that alert you to the possibility of injuries or damage to property. Always read
and pay attention to these warnings!

/\ WARNING!

Risk of fatal or serious injury!
There is a risk of fatal or serious physical injury if warnings are ignored!

/\ cauTION

Danger of minor physical injury!
Failure to pay attention to these warnings will lead to a risk of physical injury!

NOTICE

Risk of damage to property!
Failure to comply leads to a risk of damage to property (loss of time, loss of data, device fault etc.)!

Other symbols
1. Actions required in a numbered sequence.
> Actions required
. Listing of items on various levels

+GF+ 7
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2.2 Other related documents
. Georg Fischer industrial planning fundamentals
These documents are available through agents of GF Piping Systems or at www.gfps.com.

2.3 Abbreviations

Abbreviation

Description

ABS Acrylonitrile-butadiene-styrene

DA Double acting function

EMC Electromagnetic Compatibility

FC Fail safe to close function

FO Fail safe to open function

LCD Liquid crystal display

LED Light-emitting diode

MOSFET Metal oxide semiconductor field effect transistor

PB-INSTAFLEX Polybutene plastic piping system

PE-ELGEF Polyethylene plastic piping system

PP-PROGEF Polypropylene plastic piping system

PVDF-SGEF PVDF (polyvinylidene fluoride) plastic piping system

SPNO MOSFET Single-pole normally open metal oxide semiconductor field effect transistor

VC-U-PVC Polyvinyl chloride

2.4 Safety and responsibility
> Only use the product for the intended purpose, see Intended Use.
> Do not use any damaged or faulty product. Sort out any damaged product immediately.
> Make sure that the piping system has been installed professionally and that it is inspected regularly.
> Have the product and accessories installed only by persons who have the required training, knowledge or experience.
> Regularly train personnel on all questions regarding the locally regulations applying to occupational safety and

VYVVYVY O

environmental protection, especially for pressurised pipelines.

Transport and storage
Protect the product against external forces during transport (impacts, knocks, vibrations etc.).
Transport and / or store the product unopened in its original packaging.
Protect the product from dust, dirt, moisture as well as heat and ultraviolet radiation.
Ensure that the product is not damaged either by mechanical or thermal influences.
Before assembling, check the product for damage during transport.

+GF+
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3 Design and function

3.1 Design

1 Power supply (AC/DC) 4 Guide rail
Pipe clamp 5 User interface
3 Electronics module 6 Pipe

The GF U1000 V2 consists of an electronics module (3) and a guide rail (4), which together form a single unit which is fixed to the
pipe (6) by pipe clamps (2).
The GF U1000 V2 is supplied with power through an external 12 — 24 V power adapter (1).

3.2 Principle of operation
The GF U1000 V2 takes accurate flow measurements by determining the difference between the transmission times of two ultra-
sonic signals.

Q} ((R)) = ®T1
L <l > |
T1-T2=m/s
[ <l > |
Principle of Operation

A periodic voltage pulse acts on the transducer crystals and produces an ultrasonic beam at a certain frequency. The beam is first
transmitted by the downstream transducer (blue) to the upstream transducer (red).

The beam is then sent in the opposite direction, i.e. from the upstream transducer (red) to the downstream transducer (blue). The
time taken for the ultrasonic to pass through the liquid in this direction is slightly shortened by the speed at which the liquid flows
through the pipe.

The resulting time difference T1 - T2 is directly proportional to the speed at which the liquid flows through the pipe.

+GF+ 9
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In addition to the flow rate, the GF U1000 V2 HM models measure the temperature difference between the flow and return of the

system via two Pt100 temperature sensors.

The difference in temperature between the flow and the return, in combination with the volume of water that has passed through

the system, is used to calculate the energy difference in the medium.

Flow pipe

Flow Sensor Temp. Sensor

Heat exchanging device

Temp. Sensor

Return pipe

3.3 User Interface
Flow Signal strength  Flow Units Flow Direction
Measured For accurate Units applicable * Indicates positive flow
flow. results, must be to measured flow. ! Indicates reversed flow

over 40%.

Energy
(Heat Meter versions)
Energy pulse signal
4t020 mA

(Flow Meter versions)
4 to 20 mA signal

Pulse

llluminated when the
Pulse, Frequency or
Alarm functions are
enabled

Select Decrease/Down Increase/Up Enter
Selection key. Decrementthe  Increase the Enter displayed
Choose between value of each value of each selection/terminate
options on the digital in numeric digital in numeric  the data entry.
display. entry fields. entry fields. Select menu or
exit to Flow Reading
Screen.
[\ Description
1 Flow
2 Signet strength
3 Flow units
4 Flow Direction
5 Enter
6 Increase/Up
7 Decrease/Down
8 Select
9 Pulse
10 4-20 mA signal/Energy (HM version)

Heated / cooled object

+GF+
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3.4 Scope of delivery

Component Pcs.
GF U1000 V2 electronics module 1
Guide rail 1
Gel-Pads 4
Pipe clamps 2
Cable 1
Adapter for small pipes < 40 mm 1
Adapter for small pipes < 60 mm 1
Modbus cable (Modbus version only) 1
PT100 temperature sensor with 3 meter cable (HM version only) 2
Stainless cable tie for PT100 temperature sensors (HM version only) 2
4 Installation
4.1 Identify suitable location for flow measurement

The GF U1000 V2 requires an even and uniform flow profile, since distortions in the flow can cause unpredictable measurement
errors.

In many applications, however, it is not possible to have a uniform flow rate through 360°. This may be, for example, because there
are air bubbles inside the top of the pipe, or turbulence in the pipe, or sludge at the bottom of the pipe.

Possible air gap Turbulent flow profile Laminar flow profile

- e = == w
e
e
[ T pp—
e

- g = L e e = =

|
T Possible deposits
(sludge)

‘«5x inner diameter — ’<7
Possible sensor position

10x inner diameter —»‘ fr

1

Flow

Experience has shown that the most accurate results are obtained if the guide rail of the transducers is not mounted vertically to
the pipe, but turned at an angle of about 45° to the right
or left on the pipe.
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NOTICE

Incorrect Measurements

Measurements can be distorted if the transducers are positioned close to upstream pipe components and fittings such as pipe

bends, T-branches, valves, pumps and similar obstacles.

To ensure the GF1000 V2 is positioned at a place that has an undistorted flow profile, the transducers must be mounted sufficiently

far from possible sources of distortion to prevent these from having any effect on the measurement.

* Install a straight section of pipe with length 10 times the diameter on the upstream side of the transducer.

* Install a pipe section with length 5 times the diameter on the downstream side of the transducer. In exceptional cases, a pipe
with length 5 times the diameter may be sufficient.

4.2 Identify suitable location for temperature measurement (HM versions only)

For optimum reliability on boiler applications, the flow measurement needs to be made on the cold side of the system. For opti-
mum reliability in chiller applications, the flow measurement needs to be made on the warmer side of the system.

U1000MkllI-HM
Combined Flow and Heat Meter

Temperature Sensor
Cold Return
N

Heat Energy
Consumer

Temperature Sensor

Hot Flow
~

A= = = = = = — — Flow

4.3 Pipe mounting surface preparation

> Before attaching the transducers, make sure that desired position meets the distance requirements.
See Section 8.1.

> Clean the pipe to remove any grease residues.
> Remove any dirt and flaking paint in order to ensure an even surface.

NOTICE

Maximum accuracy

A smooth and even contact between pipe surface and transducer is an important factor for obtaining a sufficiently strong ultrason-
ic signal.

4.4 Start-Up

» Connect the GF U1000 V2 to power supply
See section 9 Electrical connection for further details.

12v / 24V input

12v / 24V return conductor
Pulse +

Pulse -

Output (+), 4 to 20 mA
Return (-), 4 to 20 mA
Non-insulated shielding | w = = = »

NOGORAWN=-
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» The GF U1000 V2 boots for the first time.
The GF start screen is displayed for 5 s.

P The start-up wizard automatically starts.
Enter pipe id menu appears.

P Select your pipe inside diameter and press to
acknowledge.
See Section 1, Page 31 for more details.

P Select your pipe material and press to acknowledge.

HM versions only:

P Select the instrument setting using .
» The unit is preconfigured for Heating applications.

» Press to confirm the setting.

HM versions only:

P Select which side the electronics unit is installed using .
» The unit is preconfigured for Return.

» Press to confirm the setting.

P Select your instrument fluid and press to acknowledge.

P Select you media temperature:

- ‘Cold’ for temperature 2 °C to 40 °C
- 'Hot’ for temperature 40 °C to 85 °C
» Press to acknowledge.

» The GF U1000 V2 shows you the correct transducer distance for
your application.

» Press to acknowledge
» Proceed with 8.5 Adjusting the sensor distance

+GF+
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The GF U1000 V2 searches for a valid signal.

If a valid signal is detected, the signal strength and flow are
displayed.

The direction of flow at switch-on time is taken as a positive flow
value and the current and pulse output refer to this flow direction.
If the flow direction is reversed, the volume flow is still displayed.
The activity indicator changes from a star to an exclamation mark,
no more pulses are generated and the 4 to 20 mA current output
changes to a 3.5 mA alarm status.

If the GF U1000 V2 does not detect a valid signal ‘Sig: 00%’ is
shown.

In this case please make sure you followed the steps in section 8.5
Adjusting the sensor distance and 8.6 Mounting the GF U1000 V2
on the pipe correctly.

See also section Troubleshooting for further advice.

NOTICE

If the power supply is switched off and then on again after the pipe inside diameter is entered for the first time, then the last ap-
plied configuration is used.

If the configuration is changed for some reason, the password-protected menu must be used.

See Section 10 Password-protected menus.

1 +GF+
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4.5 Adjusting the sensor distance

NOTICE

Maximum accuracy
The two sensors must be placed at defined distance relative to each other, where the distance depends on the pipe inside diameter
and pipe material.

> Define optimal sensor distance with entering your pipe credentials in the GF U1000 V2
start-up wizard (see section 8.4 Start-Up). (E.g. B-4 for PVC-U pipe with 50 mm inside diameter)

> Loosen the sensor mounting screws, sufficiently to loosen the flow sensors and allow sideways movement. DO NOT fully
unfasten or remove the screws at this stage.

> Move the sensors to the optimal position (see start-up wizard in section 8.4 Start-Up).

> Move the sensors to the optimal position (see start-up wizard in section 8.4 Start-Up).

Lower enough for
sideways movement

—>

> With the flow sensors in the correct positions, tighten the sensor-holding screws so that the sensors are secure.Tighten
the sensor mounting screws.

+GF+ 15
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4.6 Mounting the UT000GF U1000 V2 on the pipe

4.6.1 Selecting the pipe adapter

Two adapters are available for attaching the measuring device to pipes with an outside diameter of < 60 mm.

NOTICE

If these adapters are not necessary, store them away for a possible later change of position.

Outside diameter less than Outside diameter Outside diameter more than 60 mm

40 mm 40 mm - 60 mm

Top and bottom pipe adapters (black) | Top pipe adapter (black) No pipe adapter
<> <>

- -

4.6.2  Applying gel pads

1. Apply two a gel pads centrally onto the base of each of the two flow sensors.
2. Remove the gel pad covers.
3. Ensure there are no air bubbles between each pad and sensor base.

16 +GF+
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4.6.3  Mounting the guide rail
| 2 Using the hose clips provided, clamp the Sensor Assembly (and adaptors if needed, see section 8.6.1 Selecting the pipe
adapter) to the pipe at an angle of 45° to the top of the pipe. Experience has shown that the most consistently accurate
results are achieved when the unit is mounted at this angle (see 8.1 Identify suitable location for flow measurement).
This minimises the effect of any flow turbulence resulting from entrained air along the top of the pipe and sludge at the
bottom.

Sludge

4.6.4  Removing sensor-holding screws

> Mount the guide rail (1) and pipe adapters if necessary (see section 8.6.1 Selecting the pipe adapter) on the pipe (3) using
the pipe clamps (2).
> Loosen the mounting screws and remove along with the washers.Release and remove the sensor-holding screws. The

flow sensors are spring-loaded to ensure good contact with the pipe surface.

NOTICE

When the sensors have been moved to the correct setting and the guide rail is attached to the pipe REMOVE the sensor mounting
screws, which will allow the spring loaded transducers to make contact with the pipe.
Store the mounting screws and washers away for future maintenance work or for a possible change of position later.

+GF+ 7
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4.6.5 Install Connecting the electronics module

> Ensure that the power is switched off.
| 4 Connect the Electronics Module (wired as described in section 9 Electrical connection). The two leads can be connected
either way round.

NOTICE

Do not clip the electronics module onto the sensor assembly until you have checked operation.

4.7 Moving the guide rail

If it becomes necessary to change the position of the guide rail or the sensors:

> Remove complete assembly from the pipe.
> Undo the screw at the end of the guide rail and gently lift the same end as shown.

The opposite end of the electronics can now be released from the guide rail.

Disconnect the sensors.

Remove the original Gel pads from the sensors.

Push the sensor blocks into the guide rail so that the washers and locking screws can be refitted.

Place replacement Gel pads down the centre of the sensor block.

Follow the procedure in section 8.6 Mounting the GF U1000 V2 on the pipe for re-installing the guide rail on the pipe.

VVYVVYVYY
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4.8 Attach the temperature sensors (U1000 V2 HM versions only)
/\ cauTioN

The temperature sensors must be balanced before initial use, using the procedure described below and used with the cable
length supplied. Extending or shortening the cables will negate the calibration of the sensors.

The temperature sensors must be located at the input and output of the system that has to be monitored. The area of pipe where
they have to be attached must be free of grease and any insulating material. It is recommended that any coating on the pipe is
removed, so that the sensor has the best possible thermal contact with the pipe.

The connection sockets on the Electronics Module are marked “Hot” and “Cold”. This defines the specified position of the tempera-
ture sensors in the piping system.

S/M-BUS COLD HOT

~§

To ensure an accurate temperature differential measurement:

1. Plug the temperature sensors into the Electronics Module and place them touching each other for 1 minute.

2. Enter the password controlled menu and scroll to the Calibration sub-menu (see chapter “Password-protected menus”).

3. Press the Enter key until the Zero Temp Offset screen is displayed.

4, Select Yes and press the Enter key to display the “Attach Sensors” screen.

5. Press the Enter key again and wait for instrument to return to the Zero Temp Offset screen.

6. Switch off the power to the Electronics Module.

6. Complete the installation of the temperature sensors to the pipes. The temperature sensors have a cut out profile to
locate them; Use the supplied cable ties to anchor them to the pipes.
The cable ties must not be tightened too much, otherwise the sensors can be damaged. If the sensors are located under
pipe-lagging then ensure this does not put a strain on the sensor cables.

7. Tie down the sensor cables.

+GF+ 19
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5 Electrical Connection and Outputs

NOTICE

The U1000GF U1000 V2 operates in the voltage range 12 — 24 V (AC/DC). The power supply must have a minimum rating of 7 VA per
instrument. To fully meet the requirements of EMC regulations, a 12 V connection is recommended for domestic and light industrial
applications.

For full immunity to electrical interference the screen of the power/pulse output cable and modbus cable should be connected to
Earth.

For safety, connecting the UT000GF U1000 V2 to a power supply via a mains rated transformer is the responsibility of the installer
to conform to the regional voltage safety directives.

Connect the external power supply to the Brown and Blue wires of the six-core cable.

5.1 4-20 mA, Pulse option (not for HM versions)

> Connect the external power supply to the Brown and Blue wires of the six-core cable.
> Connect the White and Green wires to Pulse and the Red and Black wires to 4-20 mA input.
5.1.1 Interface cable

NOORAWN=

The GF U1000 V2 6-wire interface cable

1 12V / 24V input (brown)

2 12V / 24V return conductor (blue)

3 Pulse + (white) The SPNO MOSFET relay in the electronics module supplies an insulated

4 Pulse - (green) switching signal for a switchable current of up to 500 mA and a voltage
of up to 48 VAC. This relay also provides 2500 V insulation. Galvanically
speaking, it is a volt free output.

5 Output (+), 4 — 20 mA (red) The 4 - 20 mA current output is an insulated current source designed for

6 Return conductor (), 4 - 20 mA (black) loads of < 620 Q).

Non-insulated shielding

/\ WARNING

Electric shock due to short-current!
Before connecting the GF U1000 V2 to an external power supply, make sure that the power supply is switched off.

2 +GF+
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5.2 Pulse output
The isolated pulse output is provided by a SPNO/SPNC MOSFET relay which has a maximum load current of 500mA and maximum
load voltage of 48V AC. The relay also provides 2500V isolation, between the sensor’s electronics and the outside world.
The pulse output is available at the White and Green wires. Electrically this is a volt, or potential free contact, and when selected as
a low flow alarm is configurable NO/NC.

The pulse output can be set up to operate one of five modes:

* Volumetric

 Energy (HM version only)

» Frequency

* Low Flow Alarm

* Loss of Flow (Signal) Alarm

The Alarm functions allow you to set the alarm switch to Normally Open or Normally Closed.

5.2.1  Volumetric pulses

The GF U1000 V2 default pulse width is set to 50ms which represents half of one pulse cycle. A 50ms pulse width is required for
most mechanical counters.

Pulse Width
50 milliseconds

Pulse output >
switch open

Pulse output
switch closed

|IIII|IIII|IIII|IIII|IIII|IIII|IIII|IIII ”
0 50 100 150 200 250 300 350
Time (milliseconds)
Formula to obtain Volume per Pulse based on a (default) 50ms pulse width:
Volume per Pulse >= maximum flow rate (in litres per minute) / 600
Example for maximum flow rate of 500 l/min:
Volume per Pulse >= 500 [/min / 600 = 0.833 litres per pulse
Rounding up to nearest whole litre: Set Volume per Pulse to 1 litre.
. After a measured volume of 10 | (preset value), a pulse is sent => 1 pulse/10 L.
. The maximum number of pulses that can be sent without storing is calculated using the two default parameters Vol per
pulse =1 and Pulse width = 50 ms, with the formula 1/(0.025x2) giving a value of 20 pulses/s.

. If the volume flow in the pipe is so high that more than 20 pulses/s are generated, a pulse overload error may occur if the

number of stored pulses exceed a value of 1,000.

+GF+ 21
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5.2.2 Frequency mode

In Frequency mode, the output frequency is proportional to the flow rate within a specified frequency range of 1 - 200Hz.

5.2.3  Energy pulse (HM versions only)
When the Pulse Output is set to Energy, the kWh LED will be permanently illuminated. Choose from 1, 10,100kWh or TMWh when
in metric mode and 1, 10,100kBTU or TMBTU in imperial mode. Each pulse represents an amount of energy e.g. TkWh. The same
limitation on maximum pulse rate applies as detailed in the Volumetric Mode. Again, a larger unit of energy per pulse or a smaller
pulse width may be required.

5.2.4  Flow alarm - low flow
For the Low Alarm the user can set a range between 0 and 9999 (no decimal places), in the same units being used to measure flow.
The default setting is normally open, but the user can select between N/O and N/C. There is a 2.5% hysteresis on the switching of
the output. Once the low flow alarm is activated, the flow rate must rise by 2.5% more than the set value to deactivate the alarm
again.

5.2.5 Flow alarm - signal loss
If the flow reading (signal) is lost, as indicated by the flow rate being displayed as “----- “ the alarm will be triggered. The default
setting is normally open, but the user can select between N/O and N/C.

5.3 Current / 4-20 mA Output

The isolated 4-20mA is a current source and can drive into a maximum load of 620Q.
The 4-20mA current output is available at the Red and Black wires.
The alarm current due to a flow outside the range specified or due to a loss of signal is set at 3.5mA.

2 +GF+
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5.4 Modbus option

The Modbus RTU interface is configured via the Modbus sub menu in the password controlled menu.

. The data rate can be selected in the range 1200 to 38400 baud.

. The address can be set in the range 1 to 126.

. Polling Rate 1000ms (1sec). Time out after 5 seconds.

. The instrument responds to the “read holding registers” request (CMD 03).

. If the flow reading is invalid then the flow value will be zero.

. If a temperature sensor goes out of range then the value will goto -11 °C (12.2 °F).

. Float byte order —AB CD - Big endian — MSB first.

. On a unit set to Imperial the temperature is in °F, Power is in BTU/s and flow in US Gallons.

. The GF U1000 V2 complies with the Modbus specification document: http://www.modbus.org/docs/Modbus_Application_

Protocol_V1_1b.pdf

Both of these faults will set the relevant status bit. The following registers are available.
On a unit set to Imperial the flow in US Gallons.

5.4.1 Interface cable
_ 1
2
______ - 3
black sleeve |

F 5

1 Modbus —ve (brown)

2 Modbus +ve (white)

3 Modbus -ve (black)

4 Modbus +ve (white)

5 Modbus optional ground (uninsulated screen)

NOTICE

Ensure the white wires are correctly associated with the black & brown wires. The black/white twisted pair is fitted with a black
sleeve to distinguish between the black/white and brown/white pairs.

For reliable operation of a Modbus network, the cable type and installation must comply with requirements in the Modbus
specification document:

“MODBUS over Serial Line Specification & Implementation guide V1.0".

This output is suitable for SELV circuits only.

For full immunity to electrical interference, the screen of the power/pulse output cable and Modbus cable should be connected to
Earth.

+GF+ 2
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5.4.2

Modbus connections at device

A lead is provided for the Modbus connections that plugs into the electronics assembly near the power cable entry. The Brown is
the -ve bus wire and the Black is the +ve bus wire. Both White wires go to ground.

Screen
Whites

@3

Pin Function

Modbus -ve

Colour
Black & Brown

Optional Ground Screen

Both Whites

1
2
3 Modbus +ve
4

5.4.3

Modbus wiring diagramm

Modbus wiring with spurs

Modbus Main

+V (+5V or +12V)
RS485+
RS485-

GND (0V)

Spur Length

Cables of any specified length can be supplied to order

270Q for +5V, 1 KQ for +12V

120Q

24

D 120Q _[:]
270Q .
Optional Ground
o o ™
sl sle HE NG E sle ksle
olc [o] K= olc o] = olc [o] K
] = B ol|Z| Im|2 olZ] ==
c —=x £ c
) ) )
o = o o
o <)) 7] [T)
/2] c (/2] (/2]
)
-
S
=]
o
(/2]
_ v
HiE [+ I
- Isolated ~ |Isolated - Isolated
OV [ rs-485 0V [ rs-485 OV [ Rs-485
u1000 V2 U1000 v2 u1000 v2
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Modbus wiring without spurs

Modbus Main
+V (+3V or +12V) —
270Q for +5V, 1 KQ for +12V 1200
RS485+ |—¢
120Q _[:]
RS485- }
2700 Optional Ground
GND (OV) 3 ptiona roun
11+ IR 1R
- |solated - |solated - |solated
0V | Rs-485 0V | Rs-485 0V | Rs-485
u1000 V2 uU1000 V2 U1000 V2
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5.4.4  Modbus registers

Modbus Register Typical

Contents MCaning

Type

Register Offset

n/a n/a Byte 0x01 Instrument Address -
n/a n/a Byte 0x03 Instrument Command -
n/a n/a Byte 0x40 Number of bytes to read -
0x00 . 0xAC
40001 0 Int-16 o Device ID GF U1000 V2-(HM)
0x00
0x0000 OK
40002 1 Int-16 0x00 Status Not[0x0000] Fault
40003 2 Int-16 0x00 System Type 0x04 Heating system
(HM versions only) 0x0C Chiller system
0x04
0x00
40004 3
0x01
0x23
40005 4 Int-16 Serial Identifier -
0x45
0x60
40006 5
0x00
0x40
40007 6
Ox1f
iee754 Ox67 Measured Velocity Unitsin m/s
X
40008 7
0xd3
0x41
40009 8
) Ox8c Units in m3/hr for Metric
lee754 Oxd8 Measured Flow Units in US Gal/m for Imperial
40010 9
0xb0
0x42
40011 10
iee754 Ox1c Calculated Power Units in kW for Metric
Ox2e (HM versions only) Units in BTU/s for Imperial
40012 11
0x34
Ox44
40013 12 iee754
0x93 Calculated Energy Units in kWh for Metric
0xch (HM versions only) Units in kBTU for Imperial
40014 13
Oxe8
0x41
40015 14 iee754
0x98 Measured Temperature (Hot) Units in Degrees Celsius for Metric
0x00 (HM versions only) Units in Degrees Fahrenheit for Imperial
40016 15 iee754
0x00
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Modbus Register Typical .
Register Offset Type Contents Meaning
0x41
40017 16
0x88 Units in Degrees Celsius for Metric
. Measured Temperature (Cold) o .
iee754 . Units in Degrees Fahrenheit for
0x00 (HM versions only) Imperial
40018 17 P
0x00
0x40
40019 18 0x00
. Units in Degrees Celsius for Metric
. 0x00 Measured Temperature (Diff.) o .
iee754 . Units in Degrees Fahrenheit for
(HM versions only) .
0x00 Imperial
0x00
40020 19
0x00
40021 20 0xé0
Oxef Units in m3 for Metric
iee754 Ox3c Measured Volume Total Units in US Gal for Imperial
X
40022 21
Ox1c
0x00 ;
40023 22 Int-16 Instrument Units 0x00 Metrlc.
0x00 0x01 Imperial
0x00
40024 23 Int-16 Instrument Gain Gainin dB
0x01
0x00
40025 24 Int-16 Instrument SNR SNRin dB
0x0a
0x00
40026 25 Int-16 Instrument Signal Signalin %
0x62
0x42
40027 26 0xc9 Diagnostic Data
iee754 Measured Delta-Time Difference Units in nanoseconds
0xff
40028 27 X
0x7d
0x42
40029 28 Di D
iee754 0xa8 Instrument ETA |§gn_cht|c ata
0x8b Units in nanoseconds
4 29
0030 0xf5
0x42
40031 30 Di D
iee754 Oxc8 Instrument ATA |§gngst|c ata
0x00 Units in nanoseconds
40032 31
0x00
Oxed
/ / Int-16 CRC-16 -
n/a n/a n 0x98
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5.5

Temperature sensor (HM versions only)

Two separate 4-core plug-in cables are provided for the Temperature Sensor connections. These plug into the right-hand side of
the Electronics Module.

U1000 V2 HM Temperature Sensor Wiring

HORO)
3@ @2

Solder pin side

HOT

[

COLD

L

White_. «—Red

White

Red

Red White
Red I} ——White

U1000 V2 HM
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6 Password-protected menus

6.1 Overview

Password-protected menus allow the preset values to be adapted as required:
To change the dimensions from mm to inches or vice versa
To change from volume flow to flow rate measurement
To change between system units [/m3 or Impgal/USgal
To change between flow units /s, l/min or gal/s, gal/min or USgals/s, USgals/min

To change the pulse output parameters
To change the Modbus output parameters (if installed)
To change the calibration parameters

>
>
>
>
| 2 To change the current output parameters
>
>
>
>

To change the totalizer settings

NOTICE

The password for the password-protected area is: 71360.

6.2 Opening a password-protected menu

Signal strength and the present flow are displayed:

Press the button.

You are prompted for the password.

If the password is not entered, the display automatically changes back to the flow value after a few sec-
onds.

Enter the password (71360).
See Section 10.4 Changing the numerical values in data menus, Page 34.

Make all the desired changes.

t

Press the button.
The current parameter is skipped.

t

Press the button User Menu: Exit.
The new values are stored and the password-protected menu is closed.

+GF+
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6.3 Changing the selection in menus

NOTICE

The procedure for changing the preset values is the same for all menus.

» Open the password-protected menu.
See Section 10.2 Opening a password-protected menu, Page 33.

» For example, select the Flow Units parameter.
The current value (I/min) flashes

» Press the button.
The value (I/s) flashes.

Vv

» Press the button.
< I The new value (l/s) is stored and the next screen is displayed.

0 +GF+



User Manual Password-protected menus

6.4 Changing the numerical values in data menus

NOTICE

The procedure for changing numerical values is the same for all menus.

In this example, the preset value for the flow at maximum current is changed from 1,000 L to 1,258 L.

» Open the password-protected menu.
See Section 10.2 Opening a password-protected menu, Page 33.

» As an example, select the parameter for the flow at maximum current.
The tens of thousands digit (01000.0) flashes

» Press the button twice.
The hundreds digit (01000.0) flashes.

» Press the button twice.
The flashing hundreds digit (01000.0) changes to 2.

» Press the button.
The tens digit (01200.0) flashes.

» Press the button five times.
The flashing tens digit (01200.0) changes to 5.

» Press the button.
The ones digit (01250.0) flashes.

» Press the button twice.
The flashing ones digit (01250.0) changes to 8.

» Press the button.
The new value (01258.0) is stored and the next screen is displayed.

til<ttvliit=tvt=1lv
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6.5 Accessing the password-protected menu

» Ensure that the instrument is in Flow Reading, Total Flow,
Temperature dT, Total Energy, Instant Power or Total Flow
mode.

» Then press .

» Enter 71360 and then press .

The Setup Menu is displayed.
» Use and to cycle through the menu sections. Press

to open a menu. To return to the Flow Reading screen,

scroll down to Exit and press .

» Within a menu, press to change between two displayed
options (the active setting flashes) or, if there are several

options, use and to cycle through the possible values.

» Press to confirm a value and display the next setting (or
exit the menu if it is the last option).

6.6 Setup

» Choose whether to use imperial or metric units (default).
» If “inches” option is selected, the temperatures will be

displayed in °F and the energy values will be in BTUs.
The following diagrams show the metric options only.

» You are then prompted to enter the internal diameter of the

pipe:
Use the , and keys to change the value. Press

to confirm the value. Depending on configuration of the
unit, valid values are in the range : 20 -110mm (0.787- 4.33
inches) or 105 - 215mm (4.13 - 8.46 inches).

» Choose the default display option: Flow (flow rate, for example,
/min) or Vel (velocity, for example, m/s).
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» Choose the System Units. If you selected mm in the first step
(Select Dim), the choice is litres or m®. If you selected Inches,
the choice is Imperial gallons or US gallons.

» Choose the System Units. If you selected mm in the first step
(Select Dim), the choice is litres or m®. If you selected Inches,
the choice is Imperial gallons or US gallons.

> Select the pipe material by using the and keys to
scroll through the list.

Press to confirm the material.

» Select you media temperature:
- ‘Cold’ for temperature 2 °C to 40 °C
- 'Hot’ for temperature 40 °C to 85 °C

» Press to acknowledge.

Select the fluid using .

Press to confirm the fluid name.

HM versions only:

» Select the instrument setting using .
The unit is preconfigured for Heating applications.

Press to confirm the setting.

HM versions only:

» Select the fluid using .

The unit is preconfigured for Flow.
Press to confirm the setting.

» The unit now shows the correct flow sensor separation for the
chosen values of pipe ID, pipe material and fluid.
Make a note of the separation distance.

» Press to return to the Main Menu.
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6.7 Current output menu (4-20 mA versions only)

» Enable or disable the 4-20mA output using to select OFF
or ON.

» Press to confirm the setting.

» Enter the maximum flow.

» Press to confirm.

» Enter the minimum flow.
» Press to confirm.

» Press to return to the Main Menu.

6.8 Modbus setup menu (Modbus versions only)

Enter the Modbus Address for this unit. The valid range is 1 to
126.

Press to confirm the setting.

Enter the baud rate for the Modbus network. Valid settings are
1200, 2400, 4800, 9600, 19200, or 38400.

Press to confirm.

Select the Modbus data format. Valid settings are 8-None-2,
8-Even-1, 8-0dd-1, 8-None-1. The settings relate to the num-
ber of data bits in each character (8), the parity (Odd, Even or
none), and the number of stop bits (1 or 2).

Press to confirm.
Press to return to the Main Menu.

34
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6.9 Pulse output menu

All models allow the use of a pulse output based on Volume pulse, Alarm, Energy pulse (Heat Meter versions only) or Frequency
indicating flow rate.

» Enable or disable the Pulse output using to select OFF or
ON.

» Press to confirm the setting.

» Choose the Pulse type: Volume, Flow Alarm, Energy (HM
versions only), or Frequency.

» Press to confirm.

6.9.1 Volume pulse

Set the Volume per Pulse so that the maximum number of
pulses does not exceed 10 per second or 1000ms.

Press to confirm the setting.

» Set the Pulse Width. The default value is 50ms which
represents half of one pulse cycle. A 50ms pulse width is
required for most mechanical counters.

» Press to confirm the setting.
» Press to return to the Main Menu.

6.9.2 Flow alarm

» Choose the type of alarm: Level, triggering at a lowest
acceptable flow rate, or Signal Loss, indicating a loss or
malfunction of flow or signal.

Press to confirm the setting.

» Select the status of the pulse output during normal operation:
Normally Closed or Normally Open.

Press to confirm the setting.
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» Only displayed if Level Type alarm type has been selected.
Enter the flow value required to trigger the alarm.

Press to confirm the setting.

» Press to return to the Main Menu.

6.9.3  Energy Pulse (HM versions only)

» Choose from 1,10,100kWh or 1TMWh when in metric mode
and 1,10,1700kBTU or TMBTU in imperial mode. Each pulse
represents the selected amount of energy e.g. TkWh. Choose a
value so that the pulse rate does not exceed 10 per second.

» Press to confirm the setting.

» Set the Pulse Width. The default value is 50ms which
represents half of one pulse cycle. A 50ms pulse width is
required for most mechanical counters.

» Press to confirm the setting.

» Press to return to the Main Menu.

6.9.4  Frequency

In Frequency mode, the pulse output frequency is proportional to the flow rate within a specified frequency range of 1 — 200Hz.

Choose the Maximum Pulse Frequency. The valid range is 1.0
—-200.0 Hz.

Press to confirm the setting.

Enter the maximum flow rate at the specified frequency. The
flow units are fixed as litres per second.

Press to confirm the setting.
Press to return to the Main Menu.

6.10 Calibration menu

Choose a Damping Time of 10, 20, 30, 50 or 100s.
Press to confirm the setting.

Set the Zero Cut-Off value
(in the range 0.00 - 0.50 m/s).
Press to confirm the setting.

36
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» Press to calculate the Zero Offset automatically.
Note: Set ‘zero cut-off’ to zero before setting ‘zero offset’ then
go back to set ‘zero cut-off".

» Press to confirm the setting.

» Enter a calibration factor
(valid range 0.500 - 1.500).

» Press to confirm the setting and, in the case of Flow
Meter versions, return to the Main Menu.

HM versions only
» Select YES to calculate the Zero Temperature Offset value.
Select NO to return to the Main Menu.

HM versions only

» You are prompted to attach the sensors. Place the PT100
sensors touching each other and allow their temperature to
stabilise for 1 minute.

» Press to continue.

HM versions only

» The unit calculates the temperature offset.

» When the procedure is complete, the Zero Temp Offset
screen is displayed with NO selected.

» Press to return to the Main Menu.

+GF+
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6.11 Volume totals menu

» To zero the Volume Totals value, select Yes.

» Press to confirm the action and return to the Main
Menu.

NOTICE

If the totalizer is activated, the display switches back and forth between the flow value and the total.

» Press the button
Each screen is displayed for 30 s.

6.12  Diagnostics menu

The diagnostics menu provides additional information and various diagnosis options.

The menu can be accessed by pressing the key from the main flow-reading screen.
Press the and keys to move between the diagnostics screens.

Press to exit the Diagnostics menu.

The Estimated TA (Time of Arrival) and Actual TA show the
theoretical and measured transit times.

If the actual value is displayed as 9999.99 then a usable signal
could not be detected.

Displays the pulse status (for example):
Deactivated, Volume 0.000 litres, Signal Loss, Alarm(On) 500.0 l/
min, Alarm(Off) Signal Loss, Frequency 100.00 Hz.

This screen will display the Errors. A number between 0-255 will
be displayed. If no errors reported “None” is displayed.

The RTD board’s firmware version is shown on the lower line. The
upper line shows its status.

38
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The flow board’s firmware version is shown on the lower line. The
upper line shows its status.

The unit’s firmware version is shown on the upper line. The lower
line shows the unit’s serial number.

Gain — a decibel number between -5dB and 80dB - lower is better,
should be around 40dB or below. Above 60dB need to question the
installation.

SNR (Signal/Noise ratio) in dB, scale is 0 to 80dB - higher is better.
Below 20, question the installation.

The lower line shows the current time differential between the
upstream and downstream signals.

7 Maintenance & limitations

/\ cauTiON

Risk of injury and loss of product quality through the use of spare parts not provided by GF Piping Systems!
Risk of injury and damage to property.
» If repairs are necessary, please contact your national agent for GF Piping Systems.

7.1 Maintenance plan
» Set the maintenance intervals according to the operating conditions (e.g. ambient temperature).
» Carry out the following maintenance tasks as part of the regular system inspection.

Maintenance interval Maintenance task

6 - 12 months » Check signal strength
» Check flow and temperature values
» Check communication outputs

For questions regarding maintenance of the product, please contact your national GF Piping Systems representative.

NOTICE

Servicing or repairs to the unit can only be carried out by GF.

7.2 Limitations with Water-Glycol Mixtures
There is little available data on the specific heat capacity (K factor) for water glycol mixes and there is no practical method of
determining the percentage of glycol in a system or the type of glycol in use. The flow calculations are based on a Water/Ethylene
glycol mix of 30%.
In practical terms the results should not be considered more than an approximation as:
The fluid speed of sound can vary between 1480ms and 1578ms
No temperature compensation curve is available for water/glycol mixes,
The percentage of Glycol can vary the specific heat capacity from 1.00 to 1.6 J/M3 *K
The type of glycol added can change the specific heat capacity and fluid speed of sound considerably.
The Factory enabled user set-up of the application relies on the installer to set the correct operating parameters, a considerable
variation in results can be obtained from incorrectly set-up units.
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8 Troubleshooting

8.1 Troubleshooting the flow reading
The direction of flow when powered up will be taken to be the positive flow direction. The pulse output will relate to the flow in this
direction. If the flow is reversed then the flow rate will still be displayed but the activity indication will change from an asterisk to
an exclamation mark and no pulses will be generated.

If the flow value is displayed as “----- “this indicates that there is no usable signal from the flow sensors.

The cause of this could be:

. Incorrect pipe data

. Sensor not in contact with the pipe

. Air in the liquid/pipe

. No Gel pad or grease on the sensor

. Very poor pipe condition-surface/inside
8.2 Error messages

Error Messages are displayed as a number in the diagnostics menu. Contact your GF sales representative if other messages
appear.

Status Byte

Error meaning Value
Bit#7 Bit#6 Bit#5 Bit#4 Bit#3 Bit#2 Bit#1 Bit#0

RTD I2C failed (HM 1 1
versions only)

RTD Thot failed (HM 1 )
versions only)

RTD Tcold failed (HM 1 4
versions only)

TOFM signal lost 1 8
TOFM board failed 1 16
TOFM window failed 1 32
T(?FM sensor type 1 bh
failed

TOFM I2C failed 1 128
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8.3 Example error messages
None or 0 None
2 Hot sensor error (HM versions only)
4 Cold sensor error (HM versions only)
6 Hot and Cold sensor error (HM versions only)
8 No flow signal
10 Hot error and no flow signal (HM versions only)
12 Cold error and no flow signal (HM versions only)
14 Hot and Cold error and no flow signal (HM versions only)

8.4 Modbus Error Messages

Transmitter

. Length
Test case Address Command Start Register (no of registers) CRC-16
[1 byte] [1 byte] [2 bytes] [2 bytes] [2 bytes]
No error 0x01 0x03 0x00 0x00 0x00 0x20 Ox44 0x12
Incorrect
function 0x01 0x0C 0x00 0x00 0x00 0x20 0x10 0x13
request
incorrect
register 0x01 0x03 0x00 OxEF 0x00 0x20 0x75 OxE7
start
Incorrect
register 0x01 0x03 0x00 0x12 OxFF 0x02 0x25 O0xFE
length
‘é"fsr;er 'S 0x01 0x03 0x00 0x00 0x00 0x20 Ox4d 0x12
incorrect
CRC-16 0x01 0x03 0x00 0x20 0x00 0x20 Ox44 OxFF
‘é":’sr;er 'S 0x01 0x03 0x00 0x00 0x00 0x20 Ox4d 0x12
incorrect
CRC-16 0x01 0x03 0x00 0x20 0x00 0x20 Ox44 OxFF
8.5 Flow errors

A signal strength of less than 40% indicates poor set up of the instrument, and the installation
should be checked or possibly moved to a different site.

8.6 Flow warnings

A signal strength of less than 40% indicates poor set up of the instrument, and the installation

should be checked or possibly moved to a different site. A negative flow is indicated by an”!" being displayed on the top line in-
stead of a “*".
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8.7 Data entry errors
Data entry errors generally advise you that the data entered is not within the specified range.

Error Message Cause and remedy

Range 20.0 - 215.0 Displayed when an invalid Pipe ID is entered, prompting the user to enter a value between
0.000 mm 20 and 215 mm depending on the product purchased.

An attempt has been made to zero the offset between the temperature sensors, and the
difference in temperature is too large. Ensure the temperature sensors are correctly
plugged in and are both at the same temperature.

Calibrate Error
Press Enter

Range 1 - 200 When programming a Frequency Pulse output the frequency is limited to the range 1 to
200 200 Hz.
Range 3 - 99 When programming a Volume Pulse output the pulse width is limited to the range 3 to
0000.0 99ms.
Range 0.00 - 0.500 When programming the Zero Cut-off this is limited to the range 0.000 to 0.500.
0000.0 Note: This must be set to zero before performing a zero offset.
Range 0.500 - 1.500 When programming the Calibration Factor this is limited to the range 0.5 to 1.5.
0000.0
Receiver
Address Command Error code CRC-16 Comments
[1 byte] [1 byte] [1 byte] [2 bytes]
0x01 0x03 None n/a n/a Example of a good message
0x01 0x8C 0x01 0x85 0x00 The only acceptable commands are 0x03
and 0x06
0x01 0x83 0x02 0xCO OxF1 Incorrect register start
0x01 0x83 0x03 0x01 0x31 Incorrect register length
0x01 0x83 0x06 0xC1 0x32 worker is busy processing and is unable
to respond
0x01 0x83 0x07 0x00 0xF2 CRCis incorrect
9 Removal
| 2 Switch off the external power supply and prevent it from being switched on again.
| 2 Disconnect all cable connections.
| 2 Loosen the pipe clamps and remove the GF U1000 V2 completely from the pipe along with all connecting cables.
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Specifications

Measuring Method

Ultrasonic transit-time measurement

Flow Range

0.1 m/s-10 m/s (0.3 ft/s - 32 ft/s), bi-directional

Accuracy

+ 3 % of the flow value with a flow rate > 0.3 m/s (1.0 ft/s)

Repeatability

+0.5 % of measured value

Response Time

<500 ms

Selectable Flow Units

Selectable Flow Units m/sec, ft/sec.

Volume l/s, l/min, gal/s, gal/min, US-

gal/s, USgal/min, m3/min, m3/hr

Selectable Totalizer Units

liter, gallons, US gallons, m®

Languages supported

EN

Operating Temperature 0°Cto5b0°C 32 °Fto 122 °F
Storage Temperature -10 °Cto +60 °C 14 °F to 140 °F
Temperature of Pipe Wall 0°Cto85°C 32 °Fto 185 °F

Humidity During Operation

Max. 90% relative humidity at +50 °C (122 °F)

Suitable Pipe Types

Pipe Materials

PVDF, PP-H, PE, PB, ABS, UPVC, CPVC, construction steel, iron, stainless
steel 316

Pipe Dimension (OD)

Power Supply

22 mm to 180 mm* % -7 inch*

12 to 24V (AC/DC)

Power consumption Max. 7 VA
Oowputs |
Analog Output Range 4to 20 mA
Resolution 0.1 % of measurement range
Load max. 620 Q)
Insulation TMQat 100V
Alarm Current 3.5mA

Pulse Output Type

Opto-isolated MOSFET volt free contact (NO/NC)

Pulse Sequence

1 - 166 pps user-programmable frequency mode max.
200 Hz

Pulse Width 50 ms standard value, 3 — 99 ms user-programmable
Max. Voltage 24V DC or 24V AC
Max. Current 500 mA
Insulation 1MQ at 100V
Modbus Output |Format RTU
Baud Rate 1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400
Data-Parity-StopBits 8-None-2, 8-None-1, 8-Odd-2, 8-Even-1
Standards PI-MBUS-300 Rev. J

Physical Connection

RS485
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Housing and Display

Material Polycarbonate
Dimensions 250 x 48 x 90 mm 9.85x 1.9 x 3.55 inch
Weight 0.5 kg 1.11b
Keyboard Keypad with 4 buttons
Display Type LCD, 2 lines x 16 characters

Viewing Angle Min. 30°, Max. 40°

Active Area 83 x18.6 mm | 3.3x0.73 inch
Protection Class IP 54

Shipping Information

Packaging Dimensions

290 x 280 x 100 mm

11.4x 11 x 4 inch

Weight

1.4 kg

3 lbs

Volume Weight

1.4 kg

3 lbs

Standards and Approvals
CE, RoHS compliant

UL Listed

Safety

BS EN 61010-1:2010

EMC

BS EN 61326-1:2013

| BS EN 61326-2-3:2013

Environment

BS EN 60068-1:2014

BS EN 60068-2-1:2007

| BS EN 60068-2-2:2007

10.1 Default values

The settings are configured at the factory for either metric or imperial dimensions and weights.

Parameters Metric dimensions Imperial dimensions
Dimensions mm Inches
Volume flow l/min USgal/min
Pipe size 50 mm 2"

4-20 mA On On

Pulse output Off Off

Energy per pulse

(HM versions only) 1 kW 1 kBTU
Volume per pulse 101 10 US gallons
Pulse width 50 ms 50 ms
Damping 20s 20s
Calibration factor 1.000 1.000

Zero Cut-off 0.02 m/s 0.07 m/s
Zero offset 0.000 l/min 0.000 gal/min

4b
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10.2 Disposal

| 2 Before disposing of the different materials, separate them into recyclable materials, normal waste and special waste.

| 2 Comply with local legal regulations and provisions when recycling or disposing of the product, individual components and

packaging.

| 2 Comply with national regulations, standards and directives.
A product marked with this symbol must be taken to a separate collection point for electrical and electronic
devices.
If you have any questions regarding disposal of the product, please contact your national agent for GF Piping
Systems.
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GF Piping Systems

Worldwide at home

Our sales companies and representatives ensure

local customer support in more than 100 countries.

www.gfps.com

Argentina/ Southern South America

Georg Fischer Central Plastics Sudamérica S.R.L.
Buenos Aires / Argentina

Phone +54 11451202 90
gfcentral.ps.ar@georgfischer.com
www.gfps.com/ar

Australia

George Fischer Pty Ltd
Riverwood NSW 2210

Phone +61 (0) 2 9502 8000
australia.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/au

Austria

Georg Fischer Rohrleitungssysteme GmbH
3130 Herzogenburg

Phone +43(0) 2782 856 43-0
austria.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/at

Belgium / Luxembourg

Georg Fischer NV/SA

1600 Sint-Pieters-Leeuw / Belgium
Phone +32(0) 2 556 40 20

Fax  +32(0) 2524 34 26
be.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/be

Brazil

Georg Fischer Sist. de Tub. Ltda.
04571-020 Séo Paulo/SP
Phone +55 (0) 11 5525 1311
br.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/br

Canada

Georg Fischer Piping Systems Ltd
Mississauga, ON L5T 2B2

Phone +1(905) 670 8005

Fax  +1(905) 6708513
ca.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/ca

China

Georg Fischer Piping Systems Ltd
Shanghai 201319

Phone +86 21 3899 3899
china.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/cn

Denmark/Iceland

Georg Fischer A/S

2630 Taastrup / Denmark
Phone +45(0) 702219 75
info.dk.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/dk

Finland

Georg Fischer AB

01510 Vantaa

Phone +358 (0) 9 586 58 25
Fax  +358(0) 9 586 58 29
info.fi.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/fi

France

Georg Fischer SAS

95932 Roissy Charles de Gaulle Cedex
Phone +33(0) 141846884
fr.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/fr

Germany

Georg Fischer GmbH

73095 Albershausen

Phone +49(0) 71613020
info.de.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/de

India

Georg Fischer Piping Systems Pvt. Ltd
400 083 Mumbai

Phone +91 22 4007 2000

Fax +91 22 4007 2020
branchoffice@georgfischer.com
www.gfps.com/in

Indonesia

PT Georg Fischer Indonesia
Karawang 41371, Jawa Barat
Phone +62 267 432 044

Fax  +62267 431857
indonesia.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/id

Italy

Georg Fischer S.p.A.
20063 Cernusco S/N (M)
Phone +39 02 921 861
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Ubersetzung der Originalbetriebsanleitung
Betriebsanleitung befolgen

Die Betriebsanleitung ist Teil des Produkts und ein wichtiger Baustein im Sicherheitskonzept.
e Betriebsanleitung lesen und befolgen.

» Betriebsanleitung des Produkts stets verfugbar halten.

. Betriebsanleitung an alle nachfolgenden Anwender des Produkts weitergeben.
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Betriebsanleitung Bestimmungsgemadasse Verwendung

1 Bestimmungsgemasse Verwendung

Das Ultraschall-Durchflussmessgerat GF U1000 V2 wird zur optimalen Messung von Volumenstrom und Durchflussmenge in
Stahl- und Kunststoffrohren mit Aussendurchmessern von 22mm (0,86") bis 180mm (7") genutzt. Die messbaren Rohrgréssen sind
vom Rohrmaterial und Rohrinnendurchmesser abhangig.

Der GF U1000 V2 HM ist ein Ultraschall-Heatmeter bzw. ein BTU-Messgerat, Energiemessgerat oder Warmemessgerat. Es
verwendet Ultraschallsensoren zur Messung von Volumenstrom und Durchflussmenge und ist PT100 Sensoren fiir die Messung
der Vorlauf- und Ricklauftemperatur ausgestattet.

Anhand der gemessenen Durchflussmenge und den Temperaturwerten berechnet der GF U1000 V2 HM die Energierate und
aufsummierte Energie.

Typische Anwendungen

«  Warmwasserzahlung und Durchflussmessung

e Durchflussmessung und Warmemessung

e Kaltwasserzahlung und Durchflussmessung

e Leitungswasserzahlung und Durchflussmessung
e Brauchwasserzahler und Durchflussmessung

*  Reinstwasserzahlung und Durchflussmessung

2 Uber dieses Dokument

Dieses Dokument beinhaltet alle notwendigen Informationen, um das Produkt zu montieren, in Betrieb zu nehmen und zu warten.

2.1 Warnhinweise
Diese Betriebsanleitung enthalt Warnhinweise, die Sie auf die Gefahr von Verletzungen oder Sachschaden hinweisen. Bitte lesen
und beachten Sie stets diese Warnhinweise!

/\ WARNUNG!

Lebensgefahr oder Risiko schwerer Verletzungen!
Es besteht Lebensgefahr oder das Risiko schwerer Verletzungen, wenn diese Warnhinweise ignoriert werden!

A VORSICHT

Risiko leichter Verletzungen!
Bei Nichtbeachtung dieser Warnmeldungen besteht das Risiko leichter Verletzungen!

HINWEIS

Sachschadenrisiko!
Bei Nichtbeachtung drohen Sachschaden (z.B. Zeitverlust, Datenverlust, Maschinendefekt)!

Andere Symbole
1. Massnahmen in nummerierter Reihenfolge erforderlich.
> Massnahmen erforderlich
. Auflistung von Elementen verschiedener Ebenen
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Uber dieses Dokument

Betriebsanleitung

2.2 Andere verwandte Dokumente
. Planungsgrundlagen Industrie Georg Fischer
Diese Unterlagen sind lber die Vertretung von GF Piping Systems oder unter www.gfps.com erhaltlich.

2.3
Abkiirzung

Abkurzungen

Beschreibung

ABS Acrylnitril-Butadien-Styrol

DA Doppeltwirkende Funktion

EMV Elektromagnetische Vertraglichkeit

FC Sicherheitsstellung ZU

FO Sicherheitsstellung AUF

LCD Flissigkristalldisplay

LED Leuchtdiode

MOSFET Metall-Oxid-Halbleiter-Feldeffekttransistor

PB-INSTAFLEX Kunststoffrohrleitungssystem aus Polybuten

PE-ELGEF Kunststoffrohrleitungssystem aus Polyethylen

PP-PROGEF Kunststoffrohrleitungssystem aus Polypropylen

PVDF-SGEF Kunststoffrohrleitungssystem aus PVDF (Polyvinylidenfluorid)
SPNO MOSFET Einpoliger, normalerweise offener Metall-Oxid-Halbleiter-Feldeffekttransistor
VC-U-PVC Polyvinylchlorid

4 Sicherheit und Verantwortung

Produkt nur bestimmungsgemass verwenden, siehe "Bestimmungsgemasse Verwendung".

Sicherstellen, dass das Rohrleitungssystem fachgerecht verlegt ist und regelmassig tiberprift wird.

Produkt und Zubehor nur von Personen montieren lassen, die die erforderliche Ausbildung, Kenntnis und Erfahrung haben.

2.

| 2

» Kein beschadigtes oder defektes Produkt verwenden. Beschadigte Produkte sofort aussortieren.
| 2

| 2

| 2

Personal regelmassig in allen zutreffenden Fragen der ortlich geltenden Vorschriften fiir Arbeitssicherheit und Umweltschutz,

vor allem fiir druckfihrende Rohrleitungen, unterweisen.

VYVVYVY O

54

5 Transport und Lagerung
Produkt beim Transport gegen dussere Gewalt (z.B. Stoss, Schlag, Vibrationen) schiitzen.
Produkt in ungedffneter Originalverpackung transportieren und/oder lagern.
Produkt vor Staub, Schmutz, Feuchtigkeit sowie Warme- und UV-Strahlung schiitzen.
Sicherstellen, dass das Produkt weder durch mechanische noch durch thermische Einfliisse beschadigt werden kann.
Produkt vor Montage auf Transportschaden untersuchen.
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Betriebsanleitung Aufbau und Funktion

3 Aufbau und Funktion
3.1 Aufbau

1 2 3 4 5 6 2
1. | Stromversorgung (AC/DC) 4. | Fihrungsschiene
Rohrklemme 5. | Benutzeroberflache
3. | Elektronikmodul 6. | Rohrleitung

Der GF U1000 V2 setzt sich aus einem Elektronikmodul (3) und einer Fiihrungsschiene (4) zusammen, die eine Einheit bilden, wel-
che mit Rohrklemmen (2) am Rohr (6) befestigt sind.
Der GF U1000 V2 wird Uber einen externen 12-24 V Netzadapter (1) mit Strom versorgt.

3.2 Funktionsweise )
Der GF U1000 V2 ermoglicht prazise Durchflussmessungen durch die Ermittlung der Differenz zwischen den Ubertragungszeiten
von zwei Ultraschallsignalen.

( )

T1-T2=m/s

Principle of Operation

Ein regelmassiger Spannungsimpuls wirkt auf die Kristalle des Transducers und erzeugt einen Ultraschallstrahlin einer
bestimmten Frequenz. Der Strahl wird zundchst vom nachgeschalteten Transducer (blau) an den vorgeschalteten Transducer (rot)
Ubertragen.

Anschliessend wird der Strahl in die entgegengesetzte Richtung geleitet, d.h. vom vorgeschalteten Transducer (rot) in den
nachgeschalteten Transducer (blau). Die Zeit, die der Ultraschall fiir seinen Weg in dieser Richtung durch die Fliissigkeit benotigt,
verkirzt sich um die Geschwindigkeit der Flussigkeit im Rohr.

Der resultierende Zeitunterschied T1-T2 ist direkt proportional zur Geschwindigkeit der Flussigkeit im Rohr.

Neben der Durchflussmenge messen die GF U1000 V2 HM Modelle mithilfe von zwei Pt100-Temperatursensoren auch den
Temperaturunterschied im System zwischen Vorlauf und Ricklauf.

Anhand des Temperaturunterschieds zwischen Vorlauf und Riicklauf sowie des durch das System transportierten
Wasservolumens wird die Energiedifferenz im Medium berechnet.
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Aufbau und Funktion Betriebsanleitung

Flow pipe

Flow Sensor  Temp. Sensor

Heat exchanging device

Temp. Sensor

Return pipe

3.3 Benutzeroberflache
Flow Signal strength  Flow Units Flow Direction
Measured For accurate Units applicable * Indicates positive flow
flow. results, must be to measured flow. ! Indicates reversed flow

over 40%.

Energy
(Heat Meter versions)
Energy pulse signal
4t0 20 mA

(Flow Meter versions)
4 to 20 mA signal

Pulse

llluminated when the
Pulse, Frequency or
Alarm functions are
enabled

Select Decrease/Down Increase/Up Enter
Selection key. Decrement the Increase the Enter displayed
Choose between value of each value of each selection/terminate
options on the digital in numeric digital in numeric  the data entry.
display. entry fields. entry fields. Select menu or
exit to Flow Reading
Screen.
N° Beschreibung
1 Durchfluss
2 Signalstarke
3 Durchfluss-Einheit
4 Durchflussrichtung
5 Eingabe bestatigen
6 Hoch/Erhohen
7 Runter/Verringern
8 Auswahl
9 Puls
10 4-20 mA Signal/Energie (HM Version)

56

Heated / cooled object
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Betriebsanleitung Installation

3.4 Lieferumfang

Komponente Stck.

GF U1000 V2 Elektronikmodul 1.
Fuhrungsschiene 1.
Gelpads 4,
Rohrklemme 2.
Kabel 1.
Adapter fiir schmale Rohre < 40 mm 1.
Adapter fiir schmale Rohre < 60 mm 1.
Modbus-Kabel (nur Modbus-Version) 1.
PT100-Temperatursensor mit 3 Meter langem Kabel (nur HM-Version) 2.
Edelstahl-Kabelbinder fiir PT100-Temperatursensoren (nur HM-Version) 2.
4 Installation
4.1 Geeignete Stelle fur Durchflussmesser aussuchen

Der GF U1000 V2 erfordert ein gleichmassiges und einheitliches Stromungsprofil, da Stromungswirbel zu unvorhersehbaren
Messfehlern fiihren kénnen.

Bei vielen Anwendungen ist keine gleichmassige Durchflussmenge liber 360° maglich. Der Grund dafiir konnen Luftblasen an der
Rohrdecke, Wirbel im Rohr oder Schlamm am Boden des Rohrs sein.

Possible air gap Turbulent flow profile Laminar flow profile

- e = == w
e
e
[ T pp—
e

- g = L e e = =

|
T Possible deposits
(sludge)

‘«5x inner diameter — ’<7
Possible sensor position

10x inner diameter —»‘ fr

1

Flow

Die Erfahrung hat gezeigt, dass die liiberzeugendsten Ergebnisse erzielt werden, wenn die Fiihrungsschiene der Transducer nicht
vertikal zum Rohr, sondern in einem Winkel von ungefahr 45° nach rechts oder links montiert wird.
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Installation Betriebsanleitung

HINWEIS

Falschmessungen

Die Messungen konnen verfalscht sein, wenn Transducer in Rohrleitungen in der Nahe von vorgeschalteten Komponenten und

Fittings wie Rohrbogen, T-Stiicken, Ventilen, Pumpen und dhnlichen Hindernissen montiert werden.

Um sicherzustellen, dass das GF1000 V2 an einer Stelle mit einem unverzerrten Stromungsprofil angebracht wird, miissen die

Transducer in ausreichender Entfernung von potenziellen Verzerrungsquellen montiert werden, damit sie keine Auswirkungen auf

die Messung haben.

* Installieren Sie auf der vorgelagerten Seite des Transducers ein gerades Rohrstiick, das zehnmal langer als der Durchmesser
ist.

* Installieren Sie auf der vorgelagerten Seite des Transducers ein gerades Rohrstiick, das fliinfmal langer als der Durchmesser
ist. In Ausnahmefallen kann ein flinfmal langeres Rohr als der Durchmesser ausreichend sein.

4.2 Geeignete Stelle fiir den Temperaturmesser aussuchen (nur HM-Versionen)

Fir eine hohe Zuverlassigkeit bei Kesselanwendungen muss die Durchflussmessung auf der kalten Systemseite vorgenommen
werden. Flr eine hohe Zuverlassigkeit bei Kalteanlagen muss die Durchflussmessung auf der warmeren Systemseite vorgenom-
men werden.

U1000Mkll-HM

Combined Flow and Heat Meter

Temperature Sensor
Cold Return
N

Heat Energy
Consumer

Temperature Sensor

Hot Flow
~a

= = = = = = = = Flow

3 Oberflachenvorbereitung fur die Rohrmontage
Vor Anschluss der Transducer vergewissern, dass die gewiinschte Position die Abstandsvorgaben erfiillt.

Reinigen Sie das Rohr, um Fettriickstande zu entfernen.
Entfernen Sie etwaigen Schmutz und abblatternde Farbe, um eine glatte Oberflache herzustellen.

YY VvV

HINWEIS

Maximale Prazision

Fir ein ausreichend starkes Ultraschallsignal bendtigen Sie einen nahtlosen und gleichmassigen Kontakt zwischen der Rohrober-
flache und dem Transducer.

4.4 Systemstart

» Schliessen Sie den GF U1000 V2 an den Strom an
Ausflihrlichere Informationen finden Sie in "Elektrischer
Anschluss”.

12v / 24V input
12v / 24V return conductor
Pulse +

Output (+), 4 to 20 mA
Return (-), 4 to 20 mA
Non-insulated shielding | w = = = »

_1
[r— 2

3

Pulse - [m— g
_5
— G

7
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Betriebsanleitung Installation

» Der GF U1000 V2 wird zum ersten Mal hochgefahren.
Der GF-Startbildschirm wird 5 s angezeigt.

» Der Startassistent wird automatisch aufgerufen.
Das Menii zur Eingabe der Rohr-ID wird eingeblendet.
» Wahlen Sie den Innendurchmesser lhres Rohrs aus und

driicken Sie zur Bestatigung auf .

» Waihlen Sie das Rohrmaterial aus und driicken Sie zur
Bestatigung auf .

Nur HM-Versionen:

» Wahlen Sie mit die Gerateeinstellung aus.
P Die Einheit ist standardmassig auf Heizungsanwendungen
eingestellt.

» Driicken Sie zur Bestatigung der Einstellung auf .

Nur HM-Versionen:

» Wahlen Sie mit aus, auf welcher Seite die
Elektronikeinheit installiert ist.
P Die Einheit ist standardmassig auf Riicklauf eingestellt.

» Driicken Sie zur Bestatigung der Einstellung auf .

»Wahlen Sie die Gerateflissigkeit aus und driicken Sie zur
Bestatigung auf .

> Waihlen Sie die Temperatur des Mediums aus:

- "Cold" (Kalt) fir Temperaturen von 2°C bis 40°C.

- "Hot" (Heiss) fiir Temperaturen von 40°C bis 85°C.
» Driicken Sie zur Bestatigung auf .

» Der GF U1000 V2 zeigt Ihnen den richtigen Abstand fiir den
Transducer in lhrer Anwendung an.

» Driicken Sie zur Bestatigung auf
» Fahren Sie mit Schritt 8.5 "Anpassen des Sensorabstands” fort
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Installation Betriebsanleitung

Der GF U1000 V2 sucht nach einem giiltigen Signal.

Wenn ein giiltiges Signal gefunden wird, werden die Signalstarke
und der Durchfluss angezeigt.

Die Stromungsrichtung beim Einschalten des Systems wird

als positiver Stromungswert angesehen und die Strom- und
Impulsausgange beziehen sich auf diese Stromungsrichtung.
Wenn die Stromungsrichtung umgekehrt wird, wird der
Volumenstrom weiterhin angezeigt. Die Aktivitatsanzeige
wechselt von einem Stern zu einem Ausrufezeichen, es werden
keine weiteren Impulse ausgegeben und die Stromausgabe von 4
bis 20 mA wechselt zum Alarmstatus 3,5 mA.

Wenn der GF U1000 V2 kein giiltiges Signal erkennt, wird "Sig:
00%" angezeigt.

Vergewissern Sie sich in diesem Fall, dass Sie die Schritte in
"Anpassen des Sensorabstands” und "Montage des GF U1000 V2
am Rohr" richtig ausgefuhrt haben.

Weitere Tipps finden Sie unter "Fehlersuche”.

HINWEIS

Wenn die Stromversorgung aus- und anschliessend wieder eingeschaltet wird, nachdem der Innendurchmesser des Rohrs erst-
mals eingegeben wurde, wird die zuletzt verwendete Konfiguration verwendet.

Wenn die Konfiguration aus irgendeinem Grund geandert wird, muss das kennwortgeschiitzte Meni verwendet werden.

Lesen Sie "Kennwortgeschiitzte Menis".

4.5 Anpassen des Sensorabstands

HINWEIS

Maximale Prazision
Die zwei Sensoren miissen in einem bestimmten Abstand zueinander platziert werden. Dieser Abstand ist vom Innendurchmesser
und Material des Rohrs abhangig.

> Legen Sie den optimalen Sensorabstand fest, indem Sie die Rohrparameter im Startassistenten des GF U1000 V2
eingeben (siehe "Systemstart"). (Zum Beispiel B-4 fir ein PVC-U-Rohr mit einem Innendurchmesser von 50 mm)

> Losen Sie die Montageschrauben des Sensors so weit, dass sich die Durchflusssensoren losen und seitlich bewegen
lassen. Losen oder entfernen Sie die Schrauben zu diesem Zeitpunkt noch NICHT vollstandig.

> Verschieben Sie die Sensoren in die optimale Position (siehe Startassistent unter "Systemstart").
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Betriebsanleitung Installation

> Verschieben Sie die Sensoren in die optimale Position (siehe Startassistent unter "Systemstart").

Lower enough for
sideways movement

> Wenn die Durchflusssensoren in der richtigen Position sind, ziehen Sie die Halteschrauben des Sensors fest. Ziehen Sie
auch die Montageschrauben des Sensors an.
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Installation Betriebsanleitung

4.6 Montage des GF U1000 V2 auf dem Rohr

4.6.1 Auswahl des Rohradapters

Es gibt zwei Adapter, um das Messgerat an Rohren mit einem Aussendurchmesser von < 60 mm zu befestigen.

HINWEIS

Falls die Adapter nicht notwendig sind, bewahren Sie sie fiir mogliche spatere Positionswechsel auf.

Aussendurchmesser unter 40 mm Aussendurchmesser 40-60 mm Aussendurchmesser iiber 60 mm

Obere und untere Rohradapter

Oberer Rohradapter (schwarz) Kein Rohradapter
(schwarz)

- -

N

>

4.6.2 Anwenden von Gelpads

1. Kleben Sie auf der Unterseite der zwei Durchflusssensoren mittig zwei Gelpads auf.
2. Entfernen Sie die Schutzfolie der Gelpads.
3. Vergewissern Sie sich, dass zwischen den Pads und dem Boden des Sensors keine Luftblasen eingeschlossen sind.
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Betriebsanleitung Installation

4.6.3  Montage der Filhrungsschiene
> Befestigen Sie die Sensoreinheit (und bei Bedarf die Adapter, siehe "Auswahl des Rohradapters”) mit den mitgeliefer-
ten Rohrschellen in einem Winkel von 45° an der Rohroberseite. Die Erfahrung hat gezeigt, dass die einheitlichsten und
liberzeugendsten Ergebnisse erzielt werden, wenn die Einheit in diesem Winkel montiert wird (siehe "Geeignete Stelle fir
Durchflussmesser aussuchen”). Dadurch werden die Auswirkungen von Stromungsturbulenzen durch Luft an der Rohr-
decke und Schlamm am Rohrboden minimiert.

Sludge

4.6.4 Entfernen der Halteschrauben des Sensors

| 2 Montieren Sie die Fiihrungsschiene (1) und gegebenenfalls die Rohradapter (siehe "Auswahlen der Rohradapter”) mithilfe
der Rohrklemmen (2) auf dem Rohr (3).
> Ldsen Sie die Montageschrauben und entfernen Sie sie zusammen mit den Unterlegschreiben. Lésen und entfernen Sie

die Halteschrauben des Sensors. Die Durchflusssensoren sind federbelastet, um einen guten Kontakt mit der Rohrober-
flache zu gewahrleisten.

HINWEIS

Wenn Sie die Sensoren an die richtige Stelle verschoben und die Fiihrungsschiene am Rohr befestigt haben, ENTFERNEN Sie die
Montageschrauben des Sensors, damit die federbelasteten Transducer Kontakt zum Rohr herstellen.

Heben Sie die Montageschrauben und Unterlegscheiben fiir zukiinftige Wartungsarbeiten oder einen moglichen spateren Posi-
tionswechsel auf.

4.6.5 Anschliessen des Elektronikmoduls
> Vergewissern Sie sich, dass kein Strom angelegt ist.

| 2 Schliessen Sie das Elektronikmodul an (Kabelverbindung wie in "Elektrischer Anschluss” beschrieben). Die zwei Kabel
konnen in beiden Richtungen angeschlossen werden.
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HINWEIS

Klemmen Sie das Elektronikmodul erst an die Sensoreinheit an, nachdem Sie die Funktion iberpriift haben.

4.7 Bewegen der Fihrungsschiene

Wenn die Position der Fiihrungsschiene oder der Sensoren geandert werden muss:

| 2 Demontieren Sie die gesamte Einheit vom Rohr.
| 4 Losen Sie die Schraube am Ende der Filihrungsschiene und heben Sie dieses Ende wie gezeigt an.

Das gegentuberliegende Ende des Elektronikmoduls kann nun aus der Fiihrungsschiene entfernt werden.

Trennen Sie die Sensoren.

Entfernen Sie die urspriinglichen Gelpads von den Sensoren.

Driicken Sie die Sensorblocke in die Fiihrungsschiene, um die Unterlegscheiben und Sicherungsschrauben wieder
anzubringen.

Kleben Sie neue Gelpads mittig auf den Sensorblock.

Befolgen Sie das Verfahren in "Montage des GF U1000 V2 auf dem Rohr", um die Fiihrungsschiene erneut auf dem Rohr
anzubringen.

VYV VVYVvYY

4.8 Anbringen der Temperatursensoren (nur U1000 V2 HM-Versionen)

A VORSICHT

Die Temperatursensoren miissen vor der ersten Verwendung mithilfe des folgenden Verfahrens ausgeglichen und mit der
vorgegebenen Kabelldnge verwendet werden. Durch Verlangern oder Kiirzen der Kabel wird die Kalibrierung der Sensoren
ungiiltig.

Die Temperatursensoren miissen sich am Eingang und Ausgang des zu liberwachenden Systems befinden. Sie miissen am Rohr

an einer Stelle angebracht werden, auf der kein Fett oder Isolierungsmaterial vorhanden ist. Es wird empfohlen, die Beschichtung
des Rohrs zu entfernen, um einen optimalen thermischen Kontakt zwischen Sensor und Rohr zu gewahrleisten.
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Die Anschlussbuchsen am Elektronikmodul sind mit "Hot" (Heiss) und "Cold" (Kalt) gekennzeichnet. Diese Markierungen legen die
Position der Temperatursensoren im Rohrleitungssystem fest.

COLD HO

pun

-\

So stellen Sie eine prazise Temperaturdifferenzmessung sicher:

1. Schliessen Sie die Temperatursensoren am Elektronikmodul an und platzieren Sie sie so, dass sie einander 1 Minute beriihren.

2. Rufen Sie das kennwortkontrollierte Menii auf und scrollen Sie zum Untermeni “Calibration” (Kalibrierung) herunter (siehe
Kapitel "Kennwortgeschitzte Menls").

3. Driicken Sie die Eingabetaste, bis der Bildschirm “Zero Temp Offset” (Nulltemperatur-Verschiebung) angezeigt wird.

4. Wahlen Sie "Yes" (Ja) aus und driicken Sie erneut die Eingabetaste, um den Bildschirm “Attach Sensors” (Sensoren verbinden)
anzuzeigen.

5. Driicken Sie die Eingabetaste erneut und warten Sie, bis das Ger&t zum Bildschirm “Zero Temp Offset" (Nulltemperatur-Ver-
schiebung) zuriickgekehrt ist.

6. Schalten Sie das Elektronikmodul aus.

7. Schliessen Sie die Installation der Temperatursensoren an den Rohren ab. Das Profil der Temperatursensoren hat eine Aus-
sparung, um sie korrekt zu platzieren. Verwenden Sie die mitgelieferten Kabelbinder, um sie an den Rohren zu befestigen.
Die Kabelbinder dirfen nicht zu fest angezogen werden, da andernfalls die Sensoren beschadigt werden konnten. Wenn die
Sensoren unter der Rohrummantelung liegen, achten Sie darauf, dass die Ummantelung nicht auf die Sensorkabel driickt.

8. Binden Sie die Sensorkabel fest.
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5 Elektrischer Anschluss und Ausgange

HINWEIS

Der GF U1000 V2 arbeitet in einem Spannungsbereich von 12-24 V (AC/DC). Die Stromversorgung muss eine minimale Nennleis-
tung von 7 VA pro Gerat haben. Es wird ein 12-V-Anschluss fiir den Einsatz in Privathaushalten und Leichtindustrie empfohlen, um
die Anforderungen der EMV-Vorschriften zu erfiillen.

Zur Gewahrleistung vollstandiger Storfestigkeit miissen der Leistungs-/Impulsausgangskabelschirm und der Modbus-Kabel-
schirm geerdet sein.

Der Installateur ist aus Sicherheitsgriinden verpflichtet, daen GF U1000 V2 gemass den regionalen Spannungssicherheitsvor-
schriften Uber einen Netztransformator an den Strom anzuschliessen.

Verbinden Sie die externe Stromversorgung mit dem braunen und dem blauen Kabel der sechsadrigen Leitung.

5.1 4-20 mA, Impulsschaltung (nicht fiir HM-Versionen)

> Verbinden Sie die externe Stromversorgung mit dem braunen und dem blauen Kabel der sechsadrigen Leitung.
> Verbinden Sie die weissen und griinen Kabel mit der Impulsschaltung und die roten und schwarzen Kabel mit dem
4-20-mA-Eingang.

5.1.1 Schnittstellenkabel

NoO O WN-=-

Das sechsadrige Schnittstellenkabel des GF U1000 V2

1. 12 V/24 V-Eingang (braun)
2. 12 V/24 V-Riickleiter (blau)
3. Impuls + (weiss) Das SPNO MOSFET Relais im Elektronikmodul bietet ein isoliertes
4. Impuls — (griin) Schaltsignal fir einen schaltbaren Strom von bis zu 500 mA und eine
Spannung von bis zu 48 V AC. Ausserdem bietet dieses Relais einen
Isolationswiderstand von 2500 V. Aus galvanischer Sicht handelt es
sich um einen spannungsfreien Ausgang.
Ausgang (+), 4-20 mA (rot) Der 4-20 mA Stromausgang ist eine isolierte Stromquelle fiir Lasten
6. | Riickleiter (-), 4-20 mA (schwarz) von <620 Q).
Nicht isolierte Schirmung

/\ WARNUNG

Elektrischer Schlag durch Kurzschluss!
Bevor Sie den GF U1000 V2 an eine externe Stromversorgung anschliessen, vergewissern Sie sich, dass kein Strom angelegt ist.

5.2 Impulsausgang
Der isolierte Impulsausgang wird durch ein SPNO/SPNC MOSFET Relais mit einem maximalen Laststrom von 500 mA und einer
maximalen Lastspannung von 48 V AC bereitgestellt. Ausserdem bietet das Relais einen Isolationswiderstand von 2500 V zwischen
der Sensorelektronik und der Aussenumgebung.
Der Impulsausgang befindet sich am weissen und am griinen Kabel. Aus elektrischer Sicht ist dies ein spannungs- bzw.
potenzialfreier Kontakt und wenn ein Alarm bei geringer Stromung ausgewahlt wird, konnen Offner (N.C.)/Schliesser (N.O.)
konfiguriert werden.

Der Impulsausgang verfiigt tiber fiinf Modi:

* Volumetrisch
* Energie (nur HM-Version)
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* Frequenz

e Alarm bei geringer Stromung

 Alarm (Signal) bei Stromungsverlust

Uber die Alarmfunktionen kénnen Sie den Alarmschalter auf Offner (N.C.) oder Schliesser (N.0.) einstellen.

5.2.1  Volumenimpulse

Die Standardimpulsbreite des GF U1000 V2 betragt 50 ms, d. h. ein halber Impulszyklus. Die meisten mechanischen Zahler
erfordern eine Impulsbreite von 50 ms.

Pulse Width
50 milliseconds

Pulse output >
switch open

Pulse output
switch closed

A -
>

0 50 100 150 200 250 300 350
Time (milliseconds)

Formel zur Berechnung des Volumens pro Impuls basierend auf einer (Standard-)Impulsbreite von 50 ms:
Volumen pro Impuls >= maximale Durchflussmenge (in Litern pro Minute)/600

Beispiel fiir eine maximale Durchflussmenge von 500 l/min.:

Volumen pro Impuls >= 500 [/min./600 = 0,833 Liter pro Impuls

Aufrundung zum nachsten vollen Liter: Volumen pro Impuls auf 1 Liter einstellen.

. Nach einem gemessenen Volumen von 10 | (Standardwert) wird ein Impuls ausgegeben => 1 Impuls/10 L.

. Die Hochstzahl an Impulsen, die ohne Speichern gesendet werden konnen, wird anhand der zwei Standardparameter
“Volumen pro Impuls =1" und “Impulsbreite = 50 ms" mit der Formel 1/(0,025 x 2) berechnet und ergibt einen Wert von
20 Impulsen pro Sekunde.

. Wenn der Volumenstrom im Rohr so hoch ist, dass mehr als 20 Impulse pro Sekunde generiert werden, kann bei einer
Anzahl gespeicherter Impulse tiber 1'000 ein Impulsiiberlastungsfehler ausgegeben werden.

5.2.2 Frequenzmodus
Im Frequenzmodus ist die Ausgangsfrequenz proportional zur Durchflussmenge mit einem festgelegten Frequenzbereich von
1-200 Hz.

5.2.3  Energieimpuls (nur HM-Versionen)
Wenn der Impulsausgang auf Energie gesetzt ist, leuchtet die kWh-LED dauerhaft. Treffen Sie im metrischen Masseinheitsmodus
eine Auswahl unter 1, 10,1700 kWh oder 1 MWh und im angloamerikanischen Masseinheitsmodus unter 1, 10,100 kBTU oder
1 MBTU Jeder Impuls hat eine gewisse Energiemenge, z. B. 1 kWh. Es gilt dieselbe Beschrankung fiir die maximale Impulsrate
wie in "Volumetrischer Modus" beschrieben. Auch hier kann eine grossere Einheit fiir die Energie pro Impuls oder eine kleinere
Impulsbreite erforderlich sein.

5.2.4  Stromungsalarm - geringe Stromung
Fir den Alarm bei geringer Stromung kann der Anwender einen Wert im Bereich zwischen 0 und 9999 (ohne Dezimalstellen) in
derselben Einheit festlegen, in der die Strémung gemessen wird. Die Standardeinstellung ist Schliesser (N.Q.), aber der Anwender
kann zwischen Offner (N.C.) oder Schliesser (N.0.) wahlen. Es besteht eine Schalthysterese von 2,5% am Ausgang. Wenn der Alarm
bei geringer Stromung aktiviert ist, muss die Durchflussmenge auf 2,5% liber den eingestellten Wert steigen, damit der Alarm
wieder deaktiviert wird.

5.2.5 Stromungsalarm - Signalverlust
Wenn der Stromungswert (Signal) verlorg.n geht (erkennbar an einer als “----- ! angezeigte“n Durchflussmenge), wird ein Alarm
ausgegeben. Die Standardeinstellung ist Offner (N.C.), aber der Anwender kann zwischen Offner (N.C.) oder Schliesser (N.O.)
wahlen.
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5.3 Strom/4-20 mA Ausgang

Die Stromquelle betragt isolierte 4—20 mA und kann zu einer Lastspannung von 620 Q fiihren.

Der 4-20 mA Stromausgang befindet sich am roten und am schwarzen Kabel.

Der Alarmstrom ist aufgrund einer Stromung ausserhalb des angegebenen Bereichs oder eines Signalverlusts auf 3,5 mA
festgelegt.

5.4 Modbus-Option

Die Modbus-RTU-Schnittstelle wird liber das Modbus-Untermeni im kennwortkontrollierten Meni konfiguriert.

. Es kann eine Datenrate im Bereich zwischen 1200 und 38.400 Baud ausgewahlt werden.

. Die Adresse kann auf einen Bereich zwischen 1 und 126 festgelegt werden.

. Abfragerate 1°000 ms (1 s). Timeout nach 5 Sekunden.

. Das Gerat reagiert auf die Abfrage "Read Holding Registers” (CMD 03).

. Wenn der Stromungswert ungliltig ist, wird er auf Null zurlickgesetzt.

. Wenn die Temperatur eines Sensors den festgelegten Bereich verladsst, wird der Wert -11°C (12,2°F) eingestellt.

. Float-Byte-Reihenfolge — AB CD - Big Endian — MSB zuerst.

. Wenn eine Einheit auf das angloamerikanische Masssystem festgelegt ist, wird die Temperatur in °F, der Strom in BTU/s

und die Stromung in US-Gallonen angegeben.

. Der GF U1000 V2 entspricht der Modbus-Spezifikation: http://www.modbus.org/docs/Modbus_Application_Protocol_
V1_1b.pdf

Beide Fehlerarten bestimmen den entsprechenden Statusbit. Es stehen folgende Register zur Verfligung:
Bei der angloamerikanischen Masseinheit wird die Stromung in US-Gallonen angegeben.

5.4.1 Schnittstellenkabel

Modbus -ve (braun)

Modbus +ve (weiss)

Modbus -ve (schwarz)

Modbus +ve (weiss)

LN R

Optionale Modbus-Erdung (nicht isolierte Schirmung)

HINWEIS

Vergewissern Sie sich, dass die weissen Kabel korrekt mit den schwarzen und brauen Kabeln verbunden sind. Das schwarz/weiss
verdrillte Doppelkabel ist mit einer schwarzen Schirmung versehen, um die schwarz/weissen und braun/weissen Doppelkabel
unterscheiden zu kénnen.

Fir den zuverlassigen Betrieb eines Modbus-Netzwerks miissen der Kabeltyp und die Installation den Anforderungen in der
Modbus-Spezifikation entsprechen:

"MODBUS over Serial Line Specification & Implementation guide V1.0".

Dieser Ausgang ist nur fir SELV-Schaltkreise geeignet.

Zur Gewahrleistung vollstandiger Storfestigkeit miissen der Leistungs-/Impulsausgangskabelschirm und der Modbus-
Kabelschirm geerdet sein.
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5.4.2 Modbus-Gerateanschliisse

Fir die Modbus-Anschliisse ist ein Anschlusskabel vorgesehen, das in die Elektronikeinheit in der Nahe des Netzkabeleingangs
gesteckt wird. Das braune Kabel ist das -ve-Bus-Kabel und das schwarze Kabel ist das +ve-Bus-Kabel. Beide weissen Kabel sind

geerdet.

Screen
Whites

@3

Pin Funktion

Feder

1. Modbus -ve Schwarz und braun
2. Optionale Erdung Schirmung

3. Modbus +ve Beide weiss

4. -

5.4.3 Modbus-Anschlussbild

Modbus-Verkabelung mit Abzweigleitungen

Modbus Main

+V (+5V or +12V)
RS485+
RS485-

GND (0V)

Spur Length

Cables of any specified length can be supplied to order

270Q for +5V, 1 KQ for +12V

120Q

+GF+
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Modbus-Verkabelung ohne Abzweigleitungen

70

Modbus Main

+V (+5V or +12V)
RS485+
RS485-

GND (0V)

270Q for +5V, 1 KQ for +12V

120Q

o

o

120Q

270Q

Optional Ground

¢ ¢ ¢
-1+ A1+ -1+
— |solated — |solated — Isolated
OV | Rs-485 OV [ Rs-485 OV [ Rs-485
u1000 V2 uU1000 V2 u1000 V2
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5.4.4  Modbus-Register

Register-

Modbus- . Typischer
e verschie Typ Inhalt Bedeutung Anmerkungen
bung
n.z n.z Byte 0x01 Gerateadresse -
n.z n.z Byte 0x03 Geratebefehl -
n.z n.z Byte 0x40 Anzahl der zu lesenden Bytes -
0x00 0xAC
40001 0 Int-16 Gerate-1D
Oxac GF U1000 V2-(HM)
0x00
0x0000 OK
40002 1 Int-16 0x00 Status Kein Fehler [0x0000]
0x00 Systemtyp 0x04 Heizungssystem
40003 2 Int-16 . N
0x04 (nur HM-Versionen) 0x0C Kiihlungssystem
0x00
40004 3
0x01
0x23
40005 4. Int-16 Seriennummer -
0x45
0x60
40006 5
0x00
0x40
40007 6
Ox1f
iee754 Ox67 Gemessene Geschwindigkeit Einheiten in m/s
X
40008 7
0xd3
0x41
40009 8
0x8c Metrische Masseinheit in m3/Std.
iee754 Gemessener Durchfluss Angloamerikanische Masseinheit in US-
0xd8 Gal/m
40010 9
0xb0
00 0 0x42
40011 1
Ox1c . Metrische Masseinheit in kW
. Berechnete Leistung . . . -
iee754 . Angloamerikanische Masseinheit in
Ox2e (nur HM-Versionen) BTU/s
40012 1
0x34
. Ox44
40013 12 iee754 0x93 Berechnete Energie Metrische Masseinheit in kWh
(nur HM—Versionegn) Angloamerikanische Masseinheit in
Oxcé kBTU
40014 13
Oxe8
40015 14 iee754 Oxé1
iee . L .
0x98 Gemessene Temperatur (heiss) Metrische Mas;elnhelt in Gr_ad C.el.5|us
. Angloamerikanische Masseinheit in Gad
0x00 (nur HM-Versionen) Fahrenheit
40016 15 iee754 anhrennhe
0x00
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Modbus- Register- Typischer
Register versatz Typ Inhalt LT Anmerkungen
0x41
40017 16 Metrische Masseinheit in Grad
iee754 0x88 Gemessene Temperatur (kalt) Celsius
0x00 (nur HM-Versionen) Angloamerikanische Masseinheit in
40018 17 Gad Fahrenheit
0x00
0x40
0x00
40019 18 Metrische Masseinheit in Grad
i0e754 0x00 Gemessene Temperatur (Diff.) Celsius
0x00 (nur HM-Versionen) Angloamerikanische Masseinheit in
X Gad Fahrenheit
0x00
40020 19
0x00
0x60
40021 20 e Metrische Masseinheit in m3
Xe . . . . .
iee754 Gemessenes Gesamtvolumen Angloamerikanische Masseinheit in
0x3c US-Gal
40022 21
Ox1c
0x00 0x00 Metrische Masseinheit
40023 22 Int-16 Gerateeinheiten 0x01 Angloamerikanische
0x00 Masseinheit
0x00
40024 23 Int-16 0x0 Gerateverstarkung Verstarkung in dB
x01
0x00
40025 24 Int-16 Gerate-SNR SNRin dB
0x0a
0x00
40026 25 Int-16 Geratesignal Signalin %
0x62
0x42
40027 26 0xc9 Diagnosedaten
iee754 Gemessene Delta-Zeitdifferenz Einheiten in Nanosekunden
Oxff
40028 27 X
0x7d
0x42
40029 28 Di g
iee754 0xa8 | Gerate-ETA lagnosedaten
0x8b Einheiten in Nanosekunden
4 29
0030 05
0x42
40031 30 Di g
iee754 0x¢8 | Geriite-ATA lagnosedaten
0x00 Einheiten in Nanosekunden
40032 31
0x00
Oxed
.z .z Int-16 CRC-16 -
n.z n.z n 0x98
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5.5

Temperatursensor (nur HM-Versionen)

Fir die Temperatursensoranschliisse gibt es zwei separate vieradrige Steckerkabel. Diese Kabel werden rechts in das Elektronik-
modul gesteckt.

U1000 V2 HM Temperature Sensor Wiring

ORO)
3@ @2

Solder pin side

White
White

COoLD

Lo

—>

Red
Red

—

HOT

&

l«—Red
Red

White
——White

U1000 V2 HM
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6

6.1

Kennwortgeschiitzte Meniis
Ubersicht

In den kennwortgeschiitzten Menis kdnnen voreingestellte Werte nach Bedarf angepasst werden:

Anderung der Abmessungen von mm in Zoll und umgekehrt

Anderung der Volumenstrommessung in Durchflussmengenmessung

Wechsel zwischen den Systemeinheiten |/m3 und Impgal/USgal

Wechsel zwischen den Masseinheiten fiir Volumenstrom l/s, l/min oder gal/s, gal/min oder USgals/s, USgals/min
Anderung der Stromausgangsparameter

Anderung der Impulsausgangsparameter

Anderung der Modbus-Ausgangsparameter (falls installiert)

Anderung der Kalibrierungsparameter

Anderung der Totalisator-Einstellungen

VYVVVVVYYVYY

HINWEIS

Das Kennwort fiir den kennwortgeschiitzten Bereich lautet 71360.

6.2

Offnen eines kennwortgeschiitzten Meniis

Die Signalstarke und der aktuelle Durchfluss werden angezeigt:

» Driicken Sie die Schaltflache.
Sie werden zur Eingabe des Kennworts aufgefordert.

Wenn das Kennwort nicht eingegeben wird, kehrt die Anzeige nach ein paar Sekunden zum Stromungs-

wert zurick.

» Geben Sie das Kennwort ein (71360).
Siehe 10.4 "Andern der numerischen Werte in Datenmentis".

» Nehmen Sie die gewiinschten Anderungen vor.

t

» Dricken Sie die Schaltflache.
Der aktuelle Parameter wird Gibersprungen.

t

» Driicken Sie Schaltflaiche User Menu: Exit (Anwendermeni: Beenden)
Die neuen Werte werden gespeichert und das kennwortgeschitzte Menl wird geschlossen.

74

+GF+



Betriebsanleitung Kennwortgeschiitzte Meniis

6.3 Andern der Auswahl in Meniis
HINWEIS

Voreingestellte Werte werden in Menis immer auf die gleiche Weise geandert.

» Offnen §ie das kennwortgeschitzte Mend.
Siehe "Offnen eines kennwortgeschiitzten Menis".

» Wahlen Sie zum Beispiel den Parameter Flow Units (Masseinheiten fiir Volumenstrom) aus.
Der aktuelle Wert (I/min) blinkt

» Driicken Sie die Schaltflache.
Der Wert (I/s) blinkt.

Vv

» Driicken Sie die Schaltflache.
¢ I Der neue Wert (I/s) wird gespeichert und der nachste Bildschirm angezeigt.
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6.4
HINWEIS

Andern der numerischen Werte in Datenmeniis

Numerische Werte werden in Meniis immer auf die gleiche Weise gedndert.

In diesem Beispiel wird der voreingestellte Wert des Durchflusses bei maximaler Stromung von 1°000 | auf 1'258 | gedndert.

|

Offnen §ie das kennwortgeschutzte Mendi.
Siehe "Offnen eines kennwortgeschiitzten Menis".

>

Wahlen Sie beispielsweise den Parameter fiir den Durchfluss bei maximaler Stromung aus.

Der Zehntausender-Wert (01000,0) blinkt.

Driicken Sie die Schaltflache zweimal.
Der Hunderter-Wert (01000,0) blinkt.

Driicken Sie die Schaltflache zweimal.
Der blinkende Hunderter-Wert (01000,0) wechselt zu 2.

Driicken Sie die Schaltflache.
Der Zehner-Wert (01200,0) blinkt.

Driicken Sie die Schaltflache flinfmal.
Der blinkende Zehner-Wert (01200,0) wechselt zu 5.

Driicken Sie die Schaltflache.
Der Einer-Wert (01250,0) blinkt.

Driicken Sie die Schaltflache zweimal.
Der blinkende Einer-Wert (01250,0) wechselt zu 8.

L= v] =] V] =] ]| v

Driicken Sie die Schaltflache.

Der neue Wert (01258,0) wird gespeichert und der nachste Bildschirm angezeigt.
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6.5 Aufrufen eines kennwortgeschutzten Menus

» Vergewissern Sie sich, dass sich das Gerat im Modus "Flow
Reading” (Stromungswert), "Total Flow" (Gesamtstrémung),
"Temperature dT" (Temperatur dT), "Total Energy”
(Gesamtenergie), "Instant Power" (Sofortige Leistung) oder
"Total Flow" (Gesamtstrémung) befindet.

» Driicken Sie anschliessend auf .

» Geben Sie 71360 ein und driicken Sie anschliessend auf .

Das Einstellungsmenu wird angezeigt.
> Mit und konnen Sie durch die Meniiabschnitte
blattern. Driicken Sie , um ein Meni zu 6ffnen. Scrollen

Sie herunter zu "Exit" (Beenden) und driicken Sie auf , um
zum Bildschirm "Flow Reading” (Strémungswert) zu gelangen

» Driicken Sie in einem Meni auf , um zwischen den zwei
angezeigten Optionen umzuschalten (die aktive Einstellung

blinkt) oder verwenden Sie bei mehreren Optionen und
, um durch die moglichen Werte zu blattern.

» Driicken Sie , um einen Wert zu bestatigen und die
nachste Einstellung anzuzeigen (oder verlassen Sie das Mend,
wenn es die letzte Option ist).

6.6 Einrichtung

» Wahlen Sie entweder angloamerikanische oder metrische

Masseinheiten (Standard) aus.

» Wenn Sie die Option "inches" (Zoll) auswéhlen, werden die
Temperaturen in °F und die Energiewerte in BTUs angezeigt.

In folgenden Diagrammen werden nur die metrischen Optionen

angezeigt.

» Anschliessend werden Sie aufgefordert, den
Innendurchmesser des Rohrs einzugeben:

Andern Sie den Wert mit den Tasten , und

. Driicken Sie zur Bestatigung des Werts auf . Abhangig
von der eingestellten Einheit liegen die gliltige Werte in
folgendem Bereich: 20-110 mm (0,787-4,33 Zoll) oder
105-215 mm (4,13-8,46 Zoll).

» Wihlen Sie die Standardanzeige aus: "Flow" (Durchflussmenge,
zum Beispiel [/min) oder "Vel" (Geschwindigkeit, zum Beispiel
m/s).
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» Wihlen Sie System Units (Systemeinheiten) aus. Wenn Sie
im ersten Schritt ("Select Dim" (Masseinheit auswéhlen))
mm ausgewahlt haben, werden die Optionen Liter oder m?
angeboten. Wenn Sie Inches (Zoll) ausgewahlt haben, werden
die Optionen britisch imperiale Gallonen oder US-Gallonen
angeboten.

» Wihlen Sie System Units (Systemeinheiten) aus. Wenn Sie
im ersten Schritt ("Select Dim" (Masseinheit auswéhlen))
mm ausgewahlt haben, werden die Optionen Liter oder m?
angeboten. Wenn Sie Inches (Zoll) ausgewahlt haben, werden
die Optionen britisch imperiale Gallonen oder US-Gallonen
angeboten.

» Waihlen Sie das Rohrmaterial mit den Tasten und
aus, um durch die Liste zu blattern.

Dricken Sie zur Bestatigung des Materials auf .

»Wahlen Sie die Temperatur des Mediums aus:
- "Cold" (Kalt) fur Temperaturen von 2°C bis 40°C.
- "Hot" (Heiss) fiir Temperaturen von 40°C bis 85°C.

» Driicken Sie zur Bestatigung auf .

Wahlen Sie die Flissigkeit mit aus.
Driicken Sie ,um den Namen der Flussigkeit zu bestatigen.

Nur HM-Versionen:

» Wahlen Sie mit die Gerateeinstellung aus.
Die Einheit ist standardmassig auf Heizungsanwendungen ein-
gestellt.

Driicken Sie zur Bestatigung der Einstellung auf .

Nur HM-Versionen:

» Wahlen Sie die Fliissigkeit mit aus.
Die Einheit ist standardmassig auf “Flow" (Vorlauf) eingestellt.

Driicken Sie zur Bestatigung der Einstellung auf .

» Die Einheit zeigt nun den richtigen Abstand des Durchfluss-
sensors der ausgewadhlten Werte fiir Rohr-ID, Rohrmaterial
und Flissigkeit an.

Notieren Sie den Abstand.

» Dricken Sie , um zum Hauptmeni zuriickzukehren.
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6.7 Stromausgangsmeni (nur Versionen mit 4-20 mA)

» Aktivieren oder deaktivieren Sie die 4-20 mA-Ausgabe mit
, um OFF (Aus) oder ON (Ein) auszuwdhlen.
» Driicken Sie zur Bestatigung der Einstellung auf .

» Geben Sie den maximalen Durchfluss ein.
» Driicken Sie zur Bestatigung auf .

» Geben Sie den minimalen Durchfluss ein.
» Driicken Sie zur Bestatigung auf .

» Driicken Sie auf , um zum Hauptmeni zuriickzukehren.

6.8 Modbus-Einrichtungsmeni (nur Modbus-Versionen)

Geben Sie die "Modbus Address” (Modbus-Adresse) fiir diese
Einheit ein. Der gliltige Bereich liegt zwischen 1 und 126.

Driicken Sie zur Bestatigung der Einstellung auf .

Geben Sie die Baudrate fiir das Modbus-Netzwerk ein. Giiltige
Einstellungen sind 1200, 2400, 4800, 9600, 19200 oder 38400.

Driicken Sie zur Bestatigung auf .

Wahlen Sie das Modbus-Datenformat aus. Giiltige Einstellun-
gen sind 8-Ungerade-2, 8-Gerade-1, 8-Ungerade-1, 8-Keine-1.
Die Einstellungen beziehen sich auf die Anzahl der Datenbits
in jedem Zeichen (8), die Paritat (Ungerade, Gerade oder Keine)
und die Anzahl der Stoppbits (1 oder 2).

Driicken Sie zur Bestatigung auf .

Driicken Sie auf , um zum Hauptmenu zurtickzukehren.
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6.9 Impulsausgangsment

Alle Modelle ermdglichen die Verwendung eines Impulsausgangs basierend auf Volumenimpuls, Alarm, Energieimpuls (nur
Versionen mit Heatmeter) oder Frequenz unter Angabe der Durchflussmenge.

» Aktivieren oder deaktivieren Sie die Impulsausgabe mit ,
um OFF (Aus) oder ON (Ein) auszuwahlen.

» Driicken Sie zur Bestatigung der Einstellung auf .

» Wahlen Sie den "Pulse type" (Impulstyp) aus: Volume (Volumen),
Flow Alarm (Stromungsalarm), Energy (Energie) (nur HM-
Versionen) oder Frequency (Frequenz).

» Driicken Sie zur Bestatigung auf .

6.9.1 Volumenimpuls

Legen Sie das "Volume per Pulse" (Volumen pro Impuls) so fest,
dass die Hochstzahl der Impulse nicht 10 pro Sekunde oder
1'000 ms iiberschreitet.

Driicken Sie zur Bestatigung der Einstellung auf .

» Legen Sie die "Pulse Width" (Impulsbreite) fest. Der
Standardwert betragt 50 ms, d.h. ein halber Impulszyklus. Die
meisten mechanischen Zahler erfordern eine Impulsbreite von
50 ms.

» Driicken Sie zur Bestatigung der Einstellung auf .
» Driicken Sie auf , um zum Hauptmeni zuriickzukehren.

6.9.2  Stromungsalarm

» Wahlen Sie den Alarmtyp aus: "Level” (Niveau) wird bei der
niedrigsten zulassigen Durchflussmenge ausgeldst und
"Signal Loss" (Signalverlust) weist auf einen Verlust oder eine
Funktionsstérung des Durchflusses oder Signals hin.

Driicken Sie zur Bestatigung der Einstellung auf .

» Wahlen Sie den Status der Impulsausgabe im Normalbetrieb:
Offner (N.C.) oder Schliesser (N.O.).

Driicken Sie zur Bestatigung der Einstellung auf .
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» Wird nur angezeigt, wenn der Alarmtyp “Level" (Ebene)
ausgewahlt wurde. Geben Sie den erforderlichen
Durchflusswert zum Auslésen des Alarms ein.

Driicken Sie zur Bestatigung der Einstellung auf .

» Driicken Sie . um zum Hauptmenu zuriickzukehren.

6.9.3  Energieimpuls (nur HM-Versionen)

» Treffen Sie im metrischen Masseinheitsmodus eine Auswahl
unter 1, 10, 100 kWh oder 1 MWh und im angloamerikanischen
Masseinheitsmodus unter 1, 10, 100 kBTU oder 1 MBTU. Jeder
Impuls hat die ausgewahlte Energiemenge, z.B. 1 kWh. Wahlen
Sie einen Wert aus, damit die Impulsrate nicht 10 pro Sekunde
Uberschreitet.

» Driicken Sie zur Bestatigung der Einstellung auf .

» Legen Sie die "Pulse Width" (Impulsbreite) fest. Der Standard-
wert betrdagt 50 ms, d.h. ein halber Impulszyklus. Die meisten
mechanischen Zahler erfordern eine Impulsbreite von 50 ms.

» Driicken Sie zur Bestatigung der Einstellung auf .
» Driicken Sie auf , um zum Hauptmenu zurlickzukehren.

6.9.4  Haufigkeit

Im Frequenzmodus ist die Impulsausgangsfrequenz proportional zur Durchflussmenge mit einem festgelegten Frequenzbereich

von 1-200 Hz.

» Wahlen Sie die "Maximum Pulse Frequency" (Maximale Im-
pulsfrequenz) aus. Der giiltige Bereich liegt zwischen 1,0 und
200,0 Hz.

» Driicken Sie zur Bestatigung der Einstellung auf .

» Geben Sie die maximale Durchflussmenge mit der angegebe-
nen Frequenz ein. Die Masseinheit ist auf Liter pro Sekunde
festgelegt.

» Driicken Sie zur Bestatigung der Einstellung auf .

» Driicken Sie auf , um zum Hauptmeni zurlickzukehren.

6.10 Kalibrationsmentu

» Waihlen Sie eine "Damping Time" (Dampfungszeit) von 10, 20,
30, 50 oder 100 s aus.
» Driicken Sie zur Bestatigung der Einstellung auf
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» Legen Sie den Wert "Zero Cut-off" (Nullpunkt-Unterdriickung)
fest
(in einem Bereich von 0,00 bis 0,50 m/s).
» Driicken Sie zur Bestatigung der Einstellung auf

» Driicken Sie auf die Schaltflache, um die “Zero Offset" (Null-
punktverschiebung) automatisch zu berechnen.
Hinweis: Legen Sie "Zero Cut-off" (Nullpunkt-Unterdriickung)
auf Null fest, bevor Sie die "Zero Offset" (Nullpunktverschie-
bung) einstellen, und kehren Sie dann einen Schritt zurtick,
um die "Zero Cut-off" (Nullpunkt-Unterdriickung) einzustellen.

» Driicken Sie zur Bestatigung der Einstellung auf .

» Geben Sie einen Kalibrierungsfaktor ein
(gliltiger Bereich: 0,500-1.500).

» Dricken Sie auf , um die Einstellung zu bestatigen und
kehren Sie im Falle von Geraten mit Durchflussmesser zum
Hauptmenu zuriick.

Nur HM-Versionen

» Waihlen Sie "YES" (Ja), um den Wert "Zero Temperature Off-
set” (Nulltemperatur-Verschiebung) zu berechnen. Wahlen Sie
"NO" (Nein) , um zum Hauptmentii zuriickzukehren.

Nur HM-Versionen

» Sie werden aufgefordert, die Sensoren anzuschliessen.
Platzieren Sie die PT100-Sensoren so, dass sie einander
berlhren, und lassen Sie die Temperatur 1 Minute
einpendeln.

» Driicken Sie zum Fortsetzen auf .

Nur HM-Versionen

» Die Einheit berechnet die Temperaturverschiebung.

» Nach Abschluss des Verfahrens wird der Bildschirm Zero
Temp Offset (Nulltemperatur-Verschiebung) mit der Einstel-
lung "NO" (Nein) angezeigt.

» Driicken Sie , um zum Hauptmendi zuriickzukehren.

6.11 Gesamtvolumen-Menu

» Um den Wert "Volume Totals" (Gesamtvolumen) auf Null zu
setzen, wahlen Sie "Yes" (Ja) aus.

» Driicken Sie auf , um die Aktion zu bestatigen und zum
Hauptmeni zurlickzukehren.

HINWEIS

Wenn der Totalisator aktiviert ist, werden auf dem Display abwechselnd der Durchflusswert und der Gesamtwert angezeigt.

» Driicken Sie auf die Schaltflache .
Jeder Bildschirm wird 30 Sekunden angezeigt.
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6.12  Diagnosemeni
Das Diagnosement bietet zusatzliche Informationen und zahlreiche Diagnoseoptionen.

Das Meni kann durch Driicken der Taste auf dem Hauptbildschirm mit den Stromungswerten aufgerufen werden.
Driicken Sie die Tasten und , um durch die Diagnosebildschirme zu blattern.
Driicken Sie auf , um das Diagnosement zu verlassen.

"Estimated TA" (Geschatzte Ankunftszeit) und "Actual TA"
(Tatsachliche Ankunftszeit) repréasentieren die theoretischen und
gemessenen Laufzeiten.

Wenn als tatsachlicher Wert 9999,99 angezeigt wird, konnte kein
gliltiges Signal ermittelt werden.

Zeigt den Impulsstatus an (zum Beispiel).

"Deactivated"” (Deaktiviert), "Volume 0.000 litres" (Volumen 0,000
Liter), "Signal Loss" (Signalverlust), "Alarm(On) 500.0 [/min"
(Alarm (Ein) 500,0 [/min), "Alarm(Off) Signal Loss" (Alarm (Aus)
Signalverlust), "Frequency 100.00 Hz" (Frequenz 100,00 Hz).

Auf diesem Bildschirm werden die "Errors" (Fehler) angezeigt. Es
wird eine Zahl zwischen 0 und 255 angezeigt. Wenn keine Fehler
ausgegeben wurden, wird "None" (Keine) angezeigt.

In der unteren Zeile wird die Firmwareversion der RTD-Platine
angezeigt. In der oberen Zeile ist der Status angegeben.

In der unteren Zeile wird die Firmwareversion der Flow-Platine
angezeigt. In der oberen Zeile ist der Status angegeben.

In der oberen Zeile wird die Firmwareversion der Einheit
angezeigt. In der unteren Zeile ist die Seriennummer der Einheit
angegeben.

Eine niedrige Verstarkung — ein Dezibelwert zwischen -5 dB und
80 dB - ist besser und sollte hochstens 40 dB betragen. Bei einem
Wert lber 60 dB tberpriifen Sie die Installation.

Ein hoher SNR (Signal-Rausch-Verhaltnis) in dB ist besser. Der
glltige Bereich liegt zwischen 0 und 80 dB. Bei einem Wert unter
20 Uberprifen Sie die Installation.

In der unteren Zeile ist der aktuelle Zeitunterschied zwischen den
Zuleitungs- und Auslasssignalen angegeben.
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7 Wartung und Einschrankungen

/\ VORSICHT

Verletzungsgefahr und fehlende Produktqualitat durch Verwendung von Ersatzteilen, die nicht von GF Piping Systems geliefert
wurden!

Verletzungsgefahr und Sachschaden maoglich.

» Wenn Reparaturen notwendig sind, wenden Sie sich bitte an den nationalen Vertreter von GF Piping Systems.

7.1 Wartungsplan
» Legen Sie die Wartungsintervalle den Betriebsbedingungen entsprechend fest (z. B. Raumtemperatur).
» Fiihren Sie im Rahmen der regelmassigen Systeminspektion folgende Wartungstatigkeiten durch.

Wartungsintervall Wartungstatigkeit

6-12 Monate » Signalstarke Uberpriifen
» Durchflussmenge und Temperaturwerte liberpriifen
» Kommunikationsausgange lberpriifen

Bei Fragen beztiglich der Wartung des Produkts wenden Sie sich an lhren nationalen Vertreter von GF Piping Systems.

HINWEIS

Die Einheit darf nur von GF gewartet oder repariert werden.

7.2 Einschrankungen mit Wasser-Glykolgemischen
Zu der konkreten Warmeleistung (K-Faktor) von Wasser-Glykolgemischen liegen nur wenig Daten vor und es gibt eine praktische
Methode zur Bestimmung des Glykolgehalts in einem System oder des verwendeten Glykoltyps. Die Stromungsberechnungen
basieren auf einem Wasser-Ethylenglykolgemisch von 30%.

In der Praxis diirfen die Ergebnisse nur als Schatzung angesehen werden:

Die Schallgeschwindigkeit in Fliissigkeiten kann zwischen 1480 ms und 1578 ms variieren.
Fir Wasser-Glykolgemische gibt es keine Temperaturkompensationskurve.
Je nach Glykolgehalt kann die Warmeleistung zwischen 1,00 und 1,6 J/M3 * K betragen.
Die Art des verwendeten Glykols hat erhebliche Auswirkungen auf die Warmeleistung und die Schallgeschwindigkeit in Fliissig-
keiten.
Die werkseitig aktivierte Anwenderkonfiguration der Anwendung ist auf den Installer angewiesen, um die richtigen Betriebspara-
meter einzustellen. Falsch konfigurierte Einheiten konnen zu extremen Abweichungen bei den Ergebnissen fiihren.
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8 Storungsbeseitigung

8.1 Storungsbeseitigung bei Stromungswerten

Die Stromungsrichtung beim Einschalten wird als positive Stromungsrichtung betrachtet. Der Impulsausgang bezieht sich auf den
Durchfluss in dieser Richtung. Wenn die Stromung umgekehrt wird, wird die Durchflussmenge weiterhin angezeigt, allerdings
wechselt die Aktivitatsanzeige von einem Sternchen zu einem Ausrufezeichen und es werden keine Impulse generiert.

Wenn die Durchflussmenge als "----- " angezeigt wird, bedeutet dies, dass die Durchflusssensoren kein brauchbares Signal
erkennen konnten.

Folgende Griinde sind denkbar:

. Falsche Rohrdaten

. Sensor ist nicht mit dem Rohr in Kontakt

. Luft in der Fliissigkeit/dem Rohr

. Kein Gelpad vorhanden oder Sensor nicht eingefettet

. Rohroberflache/-innenseite in sehr schlechtem Zustand

8.2 Fehlermeldungen
Fehlermeldungen werden im Diagnosementi als Nummern angezeigt. Wenden Sie sich an einen Aussendienstmitarbeiter von GF,
wenn andere Meldungen angezeigt werden.

Statusbyte
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
RTD 12C fehlgeschlagen 1 1
(nur HM-Versionen)

RTD Thot fehlgeschla- 1 9
gen (nur HM-Versionen)

RTD Tcold fehlgeschla-
gen (nur HM-Versionen)

TOFM-Signal verloren 1 8

TOFM-Platine fehlge-
schlagen

Fehlerbedeutung

TOFM-Fenster fehlge-
1 32
schlagen

TOFM-Sensortyp fehl-
geschlagen

TOFM I2C fehlgeschla-
gen
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8.3 Beispielfehlermeldungen

Fehlermeldung Fehlerbedeutung
Keine oder 0 Keine

2 Sensor Uberhitzt (nur HM-Versionen)
4. Sensor unterkihlt (nur HM-Versionen)
6. Sensor Uberhitzt und unterkihlt (nhur HM-Versionen)
8. Kein Stromungssignal
10. Uberhitzung und kein Strémungssignal (nur HM-Versionen)
12. Unterkiihlung und kein Stromungssignal (nur HM-Versionen)
14. Uberhitzung und Unterkiihlung und kein Stromungssignal (nur HM-Versionen)

8.4 Modbus-Fehlermeldungen

Transmitter

Testfall Adresse Befehl Startregister Linge (Anz. der Register) CRC-16
[1 Bytel [1 Bytel [2 Bytes] [2 Bytes] [2 Bytes]

Kein Fehler 0x01 0x03 0x00 0x00 0x00 0x20 Ox44 0x12
Funktions-
abfrage feh- 0x01 0x0C 0x00 0x00 0x00 0x20 0x10 0x13
lerhaft
Register-
start fehler- 0x01 0x03 0x00 OxEF 0x00 0x20 0x75 OxE7
haft
Registerlan- 0x01 0x03 0x00 0x12 OXFF 0x02 0x25 OXFE
ge fehlerhaft
Anwender
ist beschaf- 0x01 0x03 0x00 0x00 0x00 0x20 Ox44 0x12
tigt
CRC-16 0x01 0x03 0x00 0x20 0x00 0x20 Ox44 OxFF
fehlerhaft
Anwender
ist beschaf- 0x01 0x03 0x00 0x00 0x00 0x20 Ox44 0x12
tigt
CRC-16 0x01 0x03 0x00 0x20 0x00 0x20 Ox44 OxFF
fehlerhaft

8.5 Durchflussfehler
Eine Signalstarke unter 40% weist auf eine fehlerhafte Geratekonfiguration hin und die Installation sollte liberpriift oder eventuell
versetzt werden.

8.6 Durchflusswarnungen
Eine Signalstarke unter 40% weist auf eine fehlerhafte Geratekonfiguration hin und die Installation sollte liberpriift oder eventuell
versetzt werden. Negative Stromung wird in der oberen Zeile durch ein "!" anstelle eines "*" angezeigt.
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8.7 Dateneingabefehler

Dateneingabefehler weisen Sie allgemein darauf hin, dass sich die eingegebenen Daten nicht im zulassigen Bereich befinden.

Fehlermeldung Ursache und Lésung

“Range 20.0 - 215.0" (Bereich Wird angezeigt, wenn eine ungiiltige Rohr-ID angezeigt wird. Der Anwender wird abhangig
20,0-215,0) vom erworbenen Produkt aufgefordert, einen Wert zwischen 20 und 215 mm einzugeben.
0.000 mm (0,000 mm)

Es wurde versucht, die Verschiebung zwischen den Temperatursensoren auf Null zu
Calibrate Error (Kalibrierungsfehler) | setzen, und der Temperaturunterschied ist zu gross. Vergewissern Sie sich, dass die

Press Enter (Eingabe driicken) Temperatursensoren richtig angeschlossen sind und beide die gleiche Temperatur
anzeigen.
Range 1 - 200 (Bereich 1-200) Bei der Programmierung eines Frequenzimpulsausgangs ist die Frequenz auf einen
200 Bereich von 1 bis 200 Hz begrenzt.
Range 3 - 99 (Bereich 3-99) Bei der Programmierung eines Volumenimpulsausgangs ist die Impulsbreite auf einen
0000.0 (0000,0) Bereich von 3 bis 99 ms begrenzt.

Die Nullpunkt-Unterdriickung ist bei der Programmierung auf einen Bereich von 0,000 bis
0,500 Hz begrenzt.
Hinweis: Vor der Durchfiihrung einer Nullpunktverschiebung muss auf Null zurlickgesetzt

Range 0,00 - 0,500 (Bereich
0,00-0,500)
0000.0 (0000,0)

werden.
Range 0,500 - 1,500 (Bereich Der Kalibrierungsfaktor ist bei der Programmierung auf einen Bereich von 0,5 bis 200 Hz
0,500-1,500) begrenzt.

0000.0 (0000,0)

Empfanger
Adresse Befehl Fehlercode CRC-16 Anmerkungen
[1 Bytel [1 Bytel [1 Bytel [2 Bytes]
0x01 0x03 Keine n. z. n. z. Beispiel einer Erfolgsmeldung
0x01 0x8C 0x01 0x85 0x00 Die einzigen zulassigen Befehle sind 0x03 und 0x06
0x01 0x83 0x02 0xCO0 OxF1 Registerstart fehlerhaft
0x01 0x83 0x03 0x01 0x31 Registerlange fehlerhaft
0x01 0x83 0x06 0xC1 0x32 A_nwender ist mit der Verarbeitung beschaftigt und kann
nicht antworten
0x01 0x83 0x07 0x00 0xF2 CRC ist fehlerhaft
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Ausbau

Ziehen Sie alle Kabel ab.

vvy O

10 Spezifikationen

Schalten Sie die externe Stromversorgung aus und sorgen Sie dafiir, dass sie nicht wieder eingeschaltet werden kann.

Losen Sie die Rohrklemmen und entfernen Sie den GF U1000 V2 zusammen mit allen Verbindungskabeln vom Rohr.

Allgemein

Messmethode

Ultraschall-Laufzeitmessung

Durchflussbereich

0,1 m/s-10 m/s (0,3 ft/s—32 ft/s), bidirektional

Genauigkeit

+ 3% des Durchflusswerts mit einer Durchflussmenge > 0,3 m/s (1,0 ft/s)

Wiederholbarkeit

+0,5% des Messwerts

Reaktionszeit <500 ms
Verflgbare Masseinheiten fir Volumenstrom Verfligbare Masseinheiten fiir Volumen- | m/s, ft/s.
strom
Volumen l/s, l/min, gal/s, gal/min, US-

gal/s, USgal/min, m3/min, m3/
Std.

Verfugbare Totalisator-Masseinheiten

Liter, Gallonen, US-Gallonen, m®

Unterstiitzte Sprachen

EN

|

Temperatursensoren des U1000 V2 H

Betriebstemperatur 0°C bis 50°C 32°F bis 122°F
Lagertemperatur -10°C bis +60°C 14°F bis 140°F
Temperatur der Rohrwand 0°C bis 85°C 32°F bis 185°F

Feuchtigkeit wahrend des Betriebs

Geeignete Rohrtypen

Rohrmaterialien

Max. 90% relative Luftfeuchtigkeit bei +50°C (122°F)

PVDF, PP-H, PE, PB, ABS, UPVC, CPVC, Baustahl, Eisen, Edelstahl 316

Rohrgrésse [mm]

Stromversorgung

22 mm bis 180 mm* 3%—7 Zoll*

12 bis 24 V (AC/DC)

Leistungsaufnahme Max. 7 VA
Analogausgange Bereich 4 bis 20 mA
Auflosung 0,1% des Messbereichs
Max. Last 6200
Dammung 1 MQ bei 100V
Alarmstrom 3,5 mA
Impulsausgang Typ Optoisolierter, spannungsfreier MOSFET-Kontakt (Schliesser/Offner)
Impulsfolge 1-166 pps anwenderprogrammierbarer Frequenzmodus max.
200 Hz
Impulsbreite 50 ms Standardwert, 3-99 ms anwenderprogrammierbar

Max. Spannung

24V DC oder 24V AC

Max. Strom 500 mA
Dammung 1 MQ bei 100V
Modbus-Ausgang Format RTU
Baudrate 1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400

Datenparitat-Stoppbits

8-Keine-2, 8-Keine-1, 8-Ungleichmassig-2, 8-Gleichmassig-1

Standards

PI-MBUS-300 Rev. J

Physische Verbindung

RS485
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Spezifikationen

Gehause und Display

Material Polycarbonat
Abmessungen 250 x 48 x 90 mm 9,85 x 1,9 x 3,55 Zoll
Gewicht 0,5 kg 1,11
Tastatur Tastatur mit 4 Tasten
Display Typ LCD, 2 Zeilen x 16 Zeichen

Betrachtungswinkel | Min. 30°, Max. 40°

Aktiver Bereich 83 x 18,6 mm | 3,3x0,73 Zoll
Schutzklasse IP 54

Verpackungsmasse 290 x 280 x 100 mm 11,4 x11 x 4 Zoll
Gewicht 1,4 kg 3 lbs
Raumgewicht 1,4 kg 3 lbs

Normen und Zulassungen

CE-Zulassung, RoHS-konform

UL-gelistet

Sicherheit

BS EN 61010-1:2010

EMV

BS EN 61326-1:2013 | BS EN 61326-2-3:2013

Umgebung

BS EN 60068-1:2014

BS EN 60068-2-1:2007 | BS EN 60068-2-2:2007

10.1 Standardwerte

Diese Einstellungen werden werksseitig entweder in metrischen oder angloamerikanischen Abmessungen oder Gewichten konfi-

guriert.
Parameter Metrische Abmessungen Angloamerikanische Abmessungen
Abmessungen mm Zoll
Volumenstrom /min USgal/min
Rohrgrosse 50 mm 2"
4-20 mA Ein Ein
Impulsausgang Aus Aus
Energie pro Impuls
(nur HM-Versionen) 1 kW 1 kBTU
Volumen pro Impuls 101 10 US-Gallonen
Impulsbreite 50 ms 50 ms
Dampfung 20s 20s
Kalibrierungsfaktor 1000 1'000
Nullpunkt-Unterdriickung 0,02 m/s 0,07 m/s
Nullpunktverschiebung 0,000 l/min 0,000 gal/min
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Spezifikationen Betriebsanleitung

10.2 Entsorgung

> Vor Entsorgung die einzelnen Materialien nach recycelbaren Stoffen, Normalabfall und Sonderabfall trennen.

> Bei Entsorgung oder Recycling des Produkts, der einzelnen Komponenten und der Verpackung die ortlichen gesetzlichen
Bestimmungen und Verordnungen einhalten.

> Landerspezifische Vorschriften, Normen und Richtlinien beachten.

Ein mit diesem Symbol gekennzeichnetes Produkt ist der getrennten Sammlung von Elektro- und Elektronik-
geraten zuzufihren.

Bei Fragen beziiglich der Entsorgung des Produkts wenden Sie sich an lhren nationalen Vertreter von GF
Piping Systems.

90
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Betriebsanleitung

Wartung und Einschriankungen

84
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GF Piping Systems

Worldwide at home

Our sales companies and representatives ensure

local customer support in more than 100 countries.

www.gfps.com

Argentina/ Southern South America

Georg Fischer Central Plastics Sudamérica S.R.L.
Buenos Aires / Argentina

Phone +54 11451202 90
gfcentral.ps.ar@georgfischer.com
www.gfps.com/ar

Australia

George Fischer Pty Ltd
Riverwood NSW 2210

Phone +61 (0) 2 9502 8000
australia.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/au

Austria

Georg Fischer Rohrleitungssysteme GmbH
3130 Herzogenburg

Phone +43(0) 2782 856 43-0
austria.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/at

Belgium / Luxembourg

Georg Fischer NV/SA

1600 Sint-Pieters-Leeuw / Belgium
Phone +32(0) 2 556 40 20

Fax  +32(0) 2524 34 26
be.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/be

Brazil

Georg Fischer Sist. de Tub. Ltda.
04571-020 Séo Paulo/SP
Phone +55 (0) 11 5525 1311
br.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/br

Canada

Georg Fischer Piping Systems Ltd
Mississauga, ON L5T 2B2

Phone +1(905) 670 8005

Fax  +1(905) 6708513
ca.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/ca

China

Georg Fischer Piping Systems Ltd
Shanghai 201319

Phone +86 21 3899 3899
china.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/cn

Denmark/Iceland

Georg Fischer A/S

2630 Taastrup / Denmark
Phone +45(0) 702219 75
info.dk.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/dk

Finland

Georg Fischer AB

01510 Vantaa

Phone +358 (0) 9 586 58 25
Fax  +358(0) 9 586 58 29
info.fi.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/fi

France

Georg Fischer SAS

95932 Roissy Charles de Gaulle Cedex
Phone +33(0) 141846884
fr.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/fr

Germany

Georg Fischer GmbH

73095 Albershausen

Phone +49(0) 71613020
info.de.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/de

India

Georg Fischer Piping Systems Pvt. Ltd
400 083 Mumbai

Phone +91 22 4007 2000

Fax +91 22 4007 2020
branchoffice@georgfischer.com
www.gfps.com/in

Indonesia

PT Georg Fischer Indonesia
Karawang 41371, Jawa Barat
Phone +62 267 432 044

Fax  +62267 431857
indonesia.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/id

Italy

Georg Fischer S.p.A.
20063 Cernusco S/N (M)
Phone +39 02 921 861
it.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/it

Japan

Georg Fischer Ltd
530-0003 Osaka

Phone +81(0) 6 6341 2451
jp.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/jp

Korea

Georg Fischer Korea Co. Ltd

Unit 2501, U-Tower

120 Heungdeok Jungang-ro
(Yeongdeok-dong)

Giheung-gu, Yongin-si, Gyeonggi-do
Phone +82 318017 1450

Fax  +8231217 1454
kor.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/kr

Malaysia

George Fischer (M) Sdn. Bhd.
41200 Klang, Selangor Darul Ehsan
Phone +60 (0) 3 3122 5585

Fax  +60(0) 331225575
my.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/my

Mexico / Northern Latin America

Georg Fischer S.A. de C.V.

CP 66636 Apodaca, Nuevo Leon / Mexico
Phone +52(81) 1340 8586

Fax  +52(81) 15228906
mx.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/mx

Middle East

Georg Fischer Piping Systems (Switzerland) Ltd
Dubai / United Arab Emirates

Phone +971 4 289 49 60
gcc.ps@georgfischer.com

www.gfps.com/int

Netherlands

Georg Fischer N.V.

8161 PA Epe

Phone +31(0) 578 678 222
nl.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/nl

New Zealand

Georg Fischer Ltd

5018 Upper Hutt

Phone +04 527 9813
Fax  +04527 9834
nz.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/nz

Norway

Georg Fischer AS

1351 Rud

Phone +47 67 18 29 00
no.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/no

Philippines

George Fischer Pte Ltd
Representative Office
1604 Pasig City

Phone +632571 2365
Fax +632571 2368
sgp.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/sg

Poland

Georg Fischer Sp. z 0.0.
05-090 Sekocin Nowy

Phone +48(0) 223131050
poland.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/pl

Romania

Georg Fischer Piping Systems (Switzerland) Ltd
020257 Bucharest - Sector 2

Phone +40 (0) 21 230 53 80
ro.ps@georgfischer.com

www.gfps.com/int

Russia

Georg Fischer Piping Systems (Switzerland) Ltd
Moscow 125040

Phone +7 495 748 11 44
ru.ps@georgfischer.com

www.gfps.com/ru

The information and technical data (altogether “Data”) herein are not binding, unless explicitly confirmed in writing.
The Data neither constitutes any expressed, implied or warranted characteristics, nor guaranteed properties or a guaranteed
durability. All Data is subject to modification. The General Terms and Conditions of Sale of Georg Fischer Piping Systems apply.
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Singapore

George Fischer Pte Ltd
528 872 Singapore
Phone +65 6747 0611
Fax  +65 6747 0577
sgp.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/sg

Spain/Portugal

Georg Fischer S.A.

28046 Madrid / Spain
Phone +34(0) 91 781 98 90
es.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/es

Sweden

Georg Fischer AB

117 43 Stockholm

Phone +46 (0) 8 506 775 00
info.se.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/se

Switzerland

Georg Fischer Rohrleitungssysteme (Schweiz) AG
8201 Schaffhausen

Phone +41(0) 52 631 3026
ch.ps@georgfischer.com

www.gfps.com/ch

Taiwan

Georg Fischer Co. Ltd

San Chung Dist., New Taipei City
Phone +886 28512 2822

Fax  +886285122823
www.gfps.com/tw

United Kingdom / Ireland

George Fischer Sales Limited
Coventry, CV2 2ST / United Kingdom
Phone +44 (0) 2476 535 535
uk.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/uk

USA/Caribbean

Georg Fischer LLC
92618 Irvine, CA / USA
Phone +1 7147318800
Fax  +17147316201
us.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/us

Vietnam

George Fischer Pte Ltd
Representative Office

Ho Chi Minh City

Phone + 84 28 3948 4000
Fax +84 283948 4010
sgp.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/vn

International

Georg Fischer Piping Systems (Switzerland) Ltd
8201 Schaffhausen / Switzerland

Phone +41(0)52 6313003

Fax  +41(0)52 6312893
info.export@georgfischer.com
www.gfps.com/int
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Traduction du manuel d'utilisation original

Respecter le manuel d'utilisation

Le manuel d'utilisation fait partie intégrante du produit et constitue un élément essentiel du concept de sécurité.
e Lire et respecter le manuel d'utilisation.

e Toujours maintenir a disposition le manuel d'utilisation du produit.

e Transmettre le manuel d'utilisation a tous les utilisateurs successifs du produit.
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Manuel d'utilisation Utilisation selon les dispositions

1 Utilisation selon les dispositions

Le débitmeétre a ultrasons GF U1000 V2 est utilisé pour la mesure optimale du débit volumétrique et du débit dans les tubes en
acier et en plastique de diamétres extérieurs de 22 mm (0,86") a 180 mm (7). Les tailles mesurables des tubes dépendent du
matériau de tu et du diametre intérieur du tube.

Le GF U1000 V2 HM est un compteur de chaleur a ultrasons ou un appareil de mesure BTU, un appareil de mesure d'énergie ou un
appareil de mesure de chaleur. Il utilise des capteurs a ultrasons pour mesurer le débit volumétrique et le débit, il est équipé d'un
PT100 pour mesurer la température de départ et de retour.

Sur la base du débit mesuré et des valeurs de température, le GF U1000 V2 HM calcule le taux d'énergie et l'énergie cumulée.

Applications types

Comptage d'eau chaude et mesure de débit

e Mesure de débit et mesure thermique

e Comptage d'eau froide et mesure de débit

e Comptage de l'eau du robinet et mesure de débit

e Compteur d'eau a usage sanitaire et mesure de débit
*  Comptage d'eau ultrapure et mesure de débit

2 Concernant le présent document

Ce document contient toutes les informations nécessaires pour monter ce produit, le mettre en service ou l'entretenir.

2.1 Avertissements
Ce manuel d'utilisation contient des avertissements signalant des risques de dommages corporels ou matériels. Veuillez toujours
lire et observer ces avertissements !

A AVERTISSEMENT !

Danger de mort ou risque de graves blessures !
Danger de mort ou risque de graves blessures si les avertissements sont ignorés !

/\ ATTENTION

Risque de blessures légéres !
Risque de blessures légéres en cas de non-respect de ces messages d'avertissement !

REMARQUE

Risque de dégats matériels !
Risque de dégats matériels en cas de non-respect (par ex. perte de temps, perte de données, défaut de la machine) !

Autres symboles

Symbole  Signification

1. Mesures requises en ordre numérique.
> Mesures nécessaires
. Enumération d'éléments de différents niveaux
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Concernant le présent document

Manuel d'utilisation

2.2 Autres documents associés
. Bases de planification Industrie Georg Fischer
Ces documents sont disponibles auprés d'un représentant de GF Piping Systems ou sur www.gfps.com.

2.3 Abréviations

ABS Acrylonitrile butadiéne styréne

DA Fonction a double effet

CEM Compatibilité électromagnétique

FC Position de sécurité FERME

FO Position de sécurité OUVERT

LCD Ecran a cristaux liquides

LED Diode luminescente

MOSFET Transistor a effet de champ semi-conducteur en oxyde métallique
PB-INSTAFLEX Systeme de conduites en polybuténe

PE-ELGEF Systeme de conduites en polyéthyléne

PP-PROGEF Systeéme de conduites en polypropylene

PVDF-SGEF Systéme de conduites en PVDF (polyfluorure de vinylidéne)

SPNO MOSFET Transistor a effet de champ semi-conducteur en oxyde métallique monopdle normalement ouvert
VC-U-PVC Polychlorure de vinyle

4 Sécurité et responsabilité
Utiliser le produit exclusivement en conformité avec les dispositions, voir « Utilisation selon les dispositions ».

S'assurer que le systeme de conduites est posé correctement et qu'il est controlé régulierement.

Seules des personnes disposant de la formation, des connaissances et de l'expérience nécessaires sont habilitées a monter les
produits et accessoires.

Informer régulierement le personnel de toutes les questions relatives aux prescriptions locales applicables en matiere de sé-
curité du travail et de protection de l'environnement, notamment pour les conduites sous pression.

2.

| 2

» Ne pas utiliser un produit endommagé ou défectueux. Isoler immédiatement tout produit endommagé.
| 2

| 2

v

5 Transport et stockage
Pendant le transport, protéger le produit des forces extérieures (par ex. impacts, coups, vibrations, etc.).
Transporter et/ou stocker le produit dans son emballage d'origine non ouvert.
Protéger le produit de la poussiére, de la saleté, de 'humidité ainsi que des rayonnements thermiques et UV.
S'assurer que le produit ne peut étre endommagé par des influences thermiques ou mécaniques.
Controler le produit avant le montage afin de détecter d'éventuels dégats de transport.

VYVVYVY O
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Manuel d'utilisation Structure et fonctionnement

3 Structure et fonctionnement

3.1 Structure

1 2 3 4 5 6 2
1. | Alimentation électrique (CA/CC) 4. | Rail de guidage
Collier pour tube 5. | Interface utilisateur
3. | Module électronique 6. | Conduite

Le GF U1000 V2 se compose d'un module électronique (3) et d'un rail de guidage (4) qui forment une unité et sont fixés sur le tube
(6) au moyen de colliers pour tubes (2).
Le GF U1000 V2 est alimenté en courant par le biais d'un adaptateur secteur 12-24V (1).

3.2 Fonctionnement
Le GF U1000 V2 permet des mesures de débit précises en déterminant la différence entre les temps de transmission de deux
signaux ultrasonores.

( )

T1-T2=m/s

Principle of Operation

Une impulsion de tension réguliére agit sur les cristaux du transducteur et produit un faisceau d'ultrasons d'une certaine
fréquence. Le faisceau est d'abord transmis du transducteur en aval (bleu) au transducteur en amont (rouge).

Ensuite, le faisceau est dirigé dans la direction opposée, c'est-a-dire du transducteur en amont (rouge) vers le transducteur en aval
(bleu). Le temps nécessaire aux ultrasons pour se déplacer dans cette direction a travers le liquide est raccourci par la vitesse du
liquide dans le tube.

La différence de temps T1-T2 qui en résulte est directement proportionnelle a la vitesse du liquide dans le tube.

Outre le débit, les modéles GF U1000 V2 HM mesurent également la différence de température dans le systéme entre l'aller et le
retour a l'aide de deux capteurs de température Pt100.

La différence de température entre l'aller et le retour ainsi que le volume d'eau transporté par le systéeme permettent de calculer
la différence d'énergie dans le fluide.
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Structure et fonctionnement Manuel d'utilisation

Flow pipe

Flow Sensor  Temp. Sensor

Heated / cooled object

Heat exchanging device

T .S
emp. sensor Return pipe

3.3 Interface utilisateur
Flow Signal strength  Flow Units Flow Direction
Measured For accurate Units applicable * Indicates positive flow
flow. results, must be to measured flow. ! Indicates reversed flow
over 40%.

Energy
(Heat Meter versions)
Energy pulse signal
4t0 20 mA

(Flow Meter versions)
4 to 20 mA signal

Pulse

llluminated when the
Pulse, Frequency or
Alarm functions are
enabled

Select Decrease/Down Increase/Up Enter
Selection key. Decrement the Increase the Enter displayed
Choose between value of each value of each selection/terminate
options on the digital in numeric digital in numeric  the data entry.
display. entry fields. entry fields. Select menu or
exit to Flow Reading
Screen.
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Manuel d'utilisation Installation

3.4 Contenu de la livraison
Module électronique GF U1000 V2 1.
Rail de guidage 1.
Coussinets de gel 4,
Collier pour tube 2.
Cables 1.
Adaptateur pour tubes étroits < 40 mm 1.
Adaptateur pour tubes étroits < 60 mm 1.
Cable Modbus (version Modbus uniquement) 1.
Capteur de température PT100 avec cable de 3 métres (version HM uniquement) 2.
Serre-cables en acier inoxydable pour les capteurs de température PT100 (version HM uniquement) 2.
4 Installation
4.1 Choisir un emplacement approprié pour le débitmetre

Le GF U1000 V2 exige un profil de flux régulier et uniforme, car les tourbillons de flux peuvent entrainer des erreurs de mesure
imprévisibles.

Dans de nombreuses applications, il n'est pas possible d'obtenir un débit régulier sur 360°. Cela s'explique par la présence de
bulles d'air a l'extrémité supérieure du tube, de tourbillons dans le tube ou de boue au fond du tube.

Possible air gap Turbulent flow profile Laminar flow profile

- e = == w
e
e
[ T pp—
e

- g = L e e = =

|
T Possible deposits
(sludge)

‘«5x inner diameter — ’<7
Possible sensor position

10x inner diameter —»‘ fr

1

Flow

L'expérience montre que les résultats les plus convaincants sont obtenus lorsque le rail de guidage des transducteurs n'est pas
monté verticalement par rapport au tube, mais a un angle d'environ 45° vers la droite ou la gauche.
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REMARQUE

Mesures erronées

Les mesures peuvent étre faussées si les transducteurs sont installés dans des conduites a proximité de composants et de rac-

cords en amont, tels que des coudes, raccords en T, vannes, pompes et obstacles similaires.

Pour s'assurer que le GF1000 V2 est placé a un endroit ou le profil de flux n'est pas déformé, les transducteurs doivent étre mon-

tés a une distance suffisante des sources potentielles de distorsion pour qu'elles n'affectent pas la mesure.

e Sur le c6té en amont du transducteur, installez une section de tube droite dix fois plus longue que le diamétre.

e Sur le c6té en amont du transducteur, installez une section de tube droite cing fois plus longue que le diamétre. Dans des cas
exceptionnels, un tube cinq fois plus long que le diamétre peut étre suffisant.

4.2 Choisir un emplacement approprié pour le dispositif de mesure de température

(uniguement versions HM)
Pour une grande fiabilité dans les applications de chaudiéres, la mesure du débit doit étre effectuée du coété froid du systeme. Pour
une grande fiabilité des installations frigorifiques, la mesure du débit doit étre effectuée du co6té le plus chaud du systéeme.

U1000Mkll-HM
Combined Flow and Heat Meter

Temperature Sensor
Cold Return
N

Heat Energy
Consumer

Temperature Sensor

Hot Flow
~a

= = = = = = = = Flow

4.3 Préparation de la surface pour le montage des tubes
Avant de connecter les transducteurs, s'assurer que la position souhaitée respecte les spécifications d'espacement.
> Nettoyer le tube pour éliminer les résidus de graisse.

> Enlever les éventuelles saletés et la peinture qui s'écaille pour obtenir une surface lisse.

REMARQUE

Précision maximale

Pour obtenir un signal ultrasonore suffisamment puissant, un contact uniforme et sans soudure est nécessaire entre la surface du
tube et le transducteur.

4.4 Démarrage du systeme

» Connectez le GF U1000 V2 a l'électricité
Vous trouverez des informations plus détaillées dans
« Raccordement électrique ».

12v / 24V input

12v / 24V return conductor
Pulse +

Pulse -

Output (+), 4 to 20 mA
Return (-), 4 to 20 mA
Non-insulated shielding | w = = = »

NOGORAWN=-
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Manuel d'utilisation Installation

»Le GF U1000 V2 est mis en marche pour la premiére fois.
L'écran de démarrage GF s'allume pendant 5 s.

P L'assistant de démarrage s'affiche automatiquement.
Le menu de saisie de l'ID du tube s'affiche.
P> Sélectionnez le diametre intérieur de votre tube et appuyez sur

pour confirmer.

P Sélectionnez le matériau du tube et appuyez sur pour
confirmer.

Uniquement versions HM :

P Sélectionnez le réglage de l'appareil avec .
P L'unité est réglée par défaut pour les applications de chauffage.

» Appuyez sur pour confirmer le réglage.

Uniquement versions HM :

P Sélectionnez avec le coté sur lequel L'unité électronique
est installée.
P L'unité est réglée par défaut pour le retour.

» Appuyez sur pour confirmer le réglage.

P Sélectionnez le fluide de l'appareil et appuyez sur pour
confirmer.

P Sélectionnez la température du fluide :

- « Cold » (froid) pour les températures comprises entre 2 °C et
40 °C.

- « Hot » (chaud) pour les températures comprises entre 40 °C a
85 °C.

» Appuyez sur pour confirmer.

»Le GF U1000 V2 vous indique la distance correcte pour le
transducteur dans votre application.

» Appuyez sur pour confirmer.
P Passez a l'étape 8.5 « Ajustement du positionnement du
capteur »

+GF+ 115



Installation Manuel d'utilisation

Le GF U1000 V2 recherche un signal valide.

Si un signal valide est détecté, les intensités de signal et le débit
s'affichent.

A la mise en marche du systéme, le sens du flux est considéré
comme une valeur de flux positive et les sorties de courant et
d'impulsion se réferent a ce sens de flux.

Si le sens de flux est inversé, le débit volumétrique reste affiché.
L'affichage de l'activité passe d'une étoile a un point d'exclamation,
aucune autre impulsion n'est émise et la sortie de courant de 4 a
20 mA passe a l'état d'alarme 3,5 mA.

Sile GF U1000 V2 ne détecte pas de signal valide, « Sig: 00% »
s'affiche.

Dans ce cas, assurez-vous d'avoir correctement suivi les étapes
décrites dans « Ajustement du positionnement du capteur » et

« Montage du GF U1000 V2 sur le tube ».

Pour obtenir d'autres conseils, se reporter a la section « Recherche d'erreurs ».

REMARQUE

Si l'alimentation électrique est coupée puis rétablie apres la premiére saisie du diametre intérieur du tube, la derniere configura-
tion utilisée sera reprise.

Si la configuration est modifiée pour une raison particuliére, utiliser le menu protégé par mot de passe.

Lire « Menus protégés par mot de passe ».

4.5 Ajustement du positionnement du capteur

REMARQUE

Précision maximale
Les deux capteurs doivent étre placés a une certaine distance 'un de l'autre. Cette distance dépend du diamétre intérieur et du
matériau du tube.

| 2 Définissez le positionnement optimal du capteur en entrant les parametres du tube dans l'assistant de démarrage du GF
U1000 V2 (voir « Démarrage du systéme »). (Par exemple, B-4 pour un tube en PVC-U d'un diamétre intérieur de 50 mm)

| 4 Desserrez les vis de montage du capteur jusqu'a dégager les capteurs de débit pour les déplacer latéralement. A ce
stade, ne desserrez ou n'enlevez PAS complétement les vis.

| 2 Déplacez les capteurs dans la position optimale (voir l'assistant de démarrage sous « Démarrage du systéme »).
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| 2 Déplacez les capteurs dans la position optimale (voir l'assistant de démarrage sous « Démarrage du systéme »).

Lower enough for
sideways movement

—>

| 2 Lorsque les capteurs de débit sont en place, serrez les vis de maintien du capteur. Serrez également les vis de montage
du capteur.
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4.6 Montage de 'UT000GF U1000 V2 sur le tube

4.6.1 Choix de l'adaptateur de tube

Il existe deux adaptateurs permettant de fixer l'appareil de mesure sur des tubes d'un diamétre extérieur < 60 mm.

REMARQUE

Si les adaptateurs ne sont pas nécessaires, conservez-les pour d'éventuels changements de position ultérieurs.

Diameétre extérieur inférieur 3 40 mm Diamétre extérieur de 40 a 60 mm Diameétre extérieur supérieur a 60 mm

Adaptateurs de tube supérieur et

. . Adaptateur de tube supérieur (noir) Aucun adaptateur de tube
inférieur (noir)

~ ~ <>

4.6.2  Utilisation des coussinets de gel

1. Collez deux coussinets de gel au centre de la face inférieure des deux capteurs de débit.
2. Retirez le film protecteur des coussinets de gel.
3. Assurez-vous qu'aucune bulle d'air n'est enfermée entre les coussinets et la base du capteur.
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4.6.3 Montage du rail de guidage
> Fixez l'unité de capteur (et si nécessaire les adaptateurs, voir « Choix de l'adaptateur de tube ») sur le dessus du tube a
un angle de 45° a l'aide des colliers de serrage fournis. L'expérience montre que les résultats les plus cohérents et les
plus convaincants s'obtiennent lorsque l'unité est montée selon cet angle (voir « Choisir un emplacement approprié pour
le débitmeétre »). Vous minimisez ainsi les effets des turbulences de flux causées par l'air a l'extrémité supérieure du tube
et la boue au fond du tube.

Sludge

4.6.4  Retrait des vis de maintien du capteur

> Montez le rail de guidage (1) et, le cas échéant, les adaptateurs de tube (voir « Choix de l'adaptateur de tube ») sur le tube
(3) & l'aide des colliers de serrage (2).
| 4 Desserrez les vis de montage, retirez-les ainsi que les rondelles. Desserrez et retirez les vis de maintien du capteur. Les

capteurs de débit sont montés sur ressort pour assurer un bon contact avec la surface du tube.

REMARQUE

Aprés le positionnement des capteurs sur 'emplacement approprié et la fixation du rail de guidage sur le tube, RETIREZ les vis de
montage du capteur pour que les transducteurs a ressort entrent en contact avec le tube.

Conservez les vis de montage et les rondelles pour de futurs travaux de maintenance ou un éventuel changement de position
ultérieur.

4.6.5 Raccordement du module électronique
| 2 Assurez-vous de l'absence de courant.

| 2 Raccordez le module électronique (liaison par cable comme décrit dans « Raccordement électrique »). Les deux cables
peuvent étre raccordés dans les deux sens.
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REMARQUE

Serrez le module électronique sur l'unité de capteur uniquement aprés avoir vérifié son fonctionnement.

4.7 Déplacement du rail de guidage

Si la position du rail de guidage ou des capteurs doit étre modifiée :

| 2 Démontez l'unité complete du tube.
| 4 Desserrez la vis a l'extrémité du rail de guidage et soulevez cette extrémité comme indiqué.

| 4 L'extrémité opposée du module électronique peut maintenant étre retirée du rail de guidage.
| 4 Déconnectez les capteurs.
| 4 Retirez les coussinets de gel d'origine des capteurs.
Poussez les blocs de capteurs dans le rail de guidage pour remettre en place les rondelles et les vis de sécurité.
| 4 Collez de nouveaux coussinets de gel au centre du bloc de capteurs.
| 4 Suivre la procédure décrite dans « Montage du GF U1000 V2 sur le tube » pour fixer a nouveau le rail de guidage sur le
tube.
4.8 Fixation des capteurs de température (versions U1000 V2 HM uniquement)

/\ ATTENTION

Avant la premiére utilisation, équilibrez les capteurs de température en suivant la procédure ci-dessous et utilisez la longueur
de cable spécifiée. Le rallongement ou la réduction des cables invalide l'étalonnage des capteurs.

Les capteurs de température doivent étre situés a l'entrée et a la sortie du systéme a surveiller. Elles doivent étre placées sur le
tube a un endroit exempt de graisse ou de matériau isolant. Il est recommandé d'enlever le revétement du tube pour assurer un
contact thermique optimal entre la sonde et le tube.

Les prises de raccordement sur le module électronique sont identifiées par « Hot » (chaud) et « Cold » (froid). Ces repéres déter-
minent la position des capteurs de température dans le systéme de conduites.
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—_—=

COLD
©
) = )

Vous garantissez ainsi une mesure précise de la différence de température :

1.

Raccordez les capteurs de température au module électronique et placez-les de sorte a établir un contact pendant 1 mi-
nute.

2. Accédez au menu contrélé par mot de passe et faites défiler jusqu'au sous-menu « Calibration » (Etalonnage) (voir le
chapitre « Menus protégés par mot de passe »).

3. Appuyez sur la touche Entrée jusqu'a ce que l'écran « Zero Temp Offset » (Décalage de la température zéro) s'affiche.

4, Sélectionnez « Yes » (Oui) et réappuyez sur la touche Entrée pour afficher 'écran « Attach Sensors » (Connecter les cap-

teurs).

5. Réappuyez sur la touche Entrée et attendez que l'écran « Zero Temp Offset » (Décalage de la température zéro) s'affiche

a nouveau.

6. Eteignez le module électronique.

6. Terminez l'installation des capteurs de température sur les tubes. Le profil des capteurs de température est doté d'une
encoche qui facilite leur positionnement. Utilisez les colliers de serrage fournis pour les fixer sur les tubes.
Les serre-cables ne doivent pas étre trop serrés sous peine d'endommager les capteurs. Si les capteurs se trouvent sous
la gaine du tube, veillez a ce que la gaine n'exerce aucune pression sur les cables des capteurs.

7. Attachez les cables de capteur.

+GF+
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5 Raccordement électrique et sorties

REMARQUE

L'U1000GF U1000 V2 travaille dans une plage de tension de 12 a 24 V (CA/CC). L'alimentation électrique doit avoir une puissance
nominale minimale de 7 VA par appareil. Il est recommandé d'utiliser une connexion 12 V pour une utilisation domestique et dans
l'industrie légéere pour répondre aux exigences de la réglementation CEM.

Pour garantir une immunité totale aux interférences, le blindage du cable de sortie de puissance/d'impulsion et le blindage du
cable Modbus doivent étre mis a la terre.

Pour des raisons de sécurité, l'installateur est tenu de raccorder 'U1000GF U1000 V2 a l'électricité via un transformateur de ré-
seau, conformément aux prescriptions régionales en matiere de sécurité de tension.

Raccordez l'alimentation électrique externe aux cables marron et bleu de la ligne a six fils.

5.1 4-20 mA, circuit d'impulsions (sauf pour les versions HM)
> Connectez l'alimentation électrique externe aux cables marron et bleu du fil a six conducteurs.
> Connectez les cables blanc et vert au circuit d'impulsion et les cables rouge et noir a l'entrée 4-20 mA.

5.1.1 Cable d'interface

NoO O WN-=-

Cable d'interface a six fils du GF U1000 V2

1. Entrée 12 V/24V (marron)
2. Conducteur de retour 12 V/24 V (bleu)
3. Impulsion + (blanc) Le relais SPNO MOSFET dans le module électronique offre un signal
4. Impulsion - (vert) de comrr?uta.tion isplé pour un courant commgtable jusqu'é, 5.00 mA et
une tension jusqu'a 48 V CA. En outre, ce relais offre une résistance
d'isolement de 2 500 V. D'un point de vue galvanique, il s'agit d'une
sortie hors tension.
Sortie (+), 4~20 mA (rouge) La sortie de courant 4-20 mA est une source de courant isolée pour
6. Conducteur de retour (-), 4-20 mA (noir) des charges < 620 0.
Blindage non isolé

A AVERTISSEMENT

Risque d'électrocution lié a un court-circuit !
Avant de brancher le GF U1000 V2 sur une alimentation électrique externe, assurez-vous de l'absence de courant.

5.2 Sortie d'impulsions
La sortie d'impulsions isolée est fournie par un relais SPNO/SPNC MOSFET avec un courant de charge maximal de 500 mA et
une tension de charge maximale de 48 V CA. En outre, le relais offre une résistance d'isolation de 2 500 V entre l'électronique du
capteur et l'environnement extérieur.
La sortie d'impulsion se trouve sur le cable blanc et sur le cable vert. D'un point de vue électrique, il s'agit d'un contact hors tension
ou sans potentiel et si une alarme a faible flux est sélectionnée, des contacts normalement ouverts (NO)/normalement fermés (NF)
peuvent étre configurés.

La sortie d'impulsions dispose de cinqg modes :

* Volumétrique
« Energie (uniquement version HM)
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» Fréquence

» Alarme a faible flux

 Alarme (signal) en cas de perte de charge

Les fonctions d'alarme permettent de régler linterrupteur d'alarme sur contact normalement ouvert (NO) ou normalement fermé
(NF).

5.2.1 Impulsions de volume

La largeur d'impulsion préréglée du GF U1000 V2 est de 50 ms, soit un demi-cycle d'impulsion. La plupart des compteurs
mécaniques nécessitent une largeur d'impulsion de 50 ms.

Pulse Width
50 milliseconds

Pulse output >
switch open

Pulse output
switch closed

\/

0 50 100 150 200 250 300 350
Time (milliseconds)

Formule de calcul du volume par impulsion basée sur une largeur d'impulsion (préréglée) de 50 ms :
Volume par impulsion >= débit maximal (en litres par minute)/600

Exemple pour un débit maximal de 500 l/min :

Volume par impulsion >= 500 l/min./600 = 0,833 litre par impulsion

Arrondi au litre entier suivant : régler le volume par impulsion a 1 litre.

. Aprés un volume mesuré de 10 | (valeur préréglée), une impulsion est générée => 1 impulsion/10 L.

. Le nombre maximal d'impulsions pouvant étre envoyées sans étre enregistrées est calculé a partir des deux parametres
préréglés « Volume par impulsion =1 » et « Largeur d'impulsion = 50 ms » a l'aide de la formule 1/(0,025 x 2) et donne
une valeur de 20 impulsions par seconde.

. Si le débit volumétrique dans le tube est si élevé que plus de 20 impulsions sont générées par seconde, une erreur de
surcharge d'impulsions peut étre émise si le nombre d'impulsions enregistrées est supérieur a 1 000.

5.2.2 Mode fréquence

En mode fréquence, la fréquence de sortie est proportionnelle au débit avec une plage de fréquence définie de 1 a 200 Hz.

5.2.3  Impulsion d'énergie (uniqguement versions HM)
Si la sortie d'impulsion est réglée sur énergie, la LED kWh est allumée en permanence. Choisissez parmi 1, 10,100 kWh ou 1 MWh
en mode métrique et parmi 1, 10,100 kBTU ou 1 MBTU en mode anglo-américain. Chaque impulsion a une certaine quantité
d'énergie, par exemple 1 kWh. La méme limitation du taux d'impulsions maximal que celle décrite dans « Mode volumétrique »
s'applique. Il peut s'avérer nécessaire d'utiliser une unité plus grande pour l'énergie par impulsion ou une largeur d'impulsion plus
petite.

5.2.4  Alarme de flux — faible flux
Pour l'alarme a faible flux, l'utilisateur peut définir une valeur comprise entre 0 et 9999 (sans décimale) dans la méme unité
utilisée pour mesurer le débit. Le réglage par défaut est le contact normalement fermé (NF), mais l'utilisateur peut opter pour le
contact normalement ouvert (NO) ou le contact normalement fermé (NF). Il existe une hystérésis de commutation de 2,5 % a la
sortie. Lorsque l'alarme a faible flux est activée, le débit doit augmenter de 2,5 % par rapport a la valeur définie pour désactiver
l'alarme.

5.2.5 Alarme de flux — perte de signal
Si la valeur du flux (signal) est perdue (reconnaissable a un débit affiché « ----- »), une alarme est émise. Le réglage par défaut
est le contact normalement fermé (NF), mais l'utilisateur peut opter pour le contact normalement ouvert (NO) ou le contact
normalement fermé (NF).
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5.3 Courant/4-20 mA /sortie

La source de courant est de 4-20 mA isolés et peut conduire a une tension de charge de 620 Q.
La sortie de courant 4-20 mA se trouve sur le cable rouge et sur le cable noir.
Le courant d'alarme est fixé a 3,5 mA en raison d'un flux hors de la plage indiquée ou d'une perte de signal.

5.4 Option Modbus

L'interface Modbus RTU est configurée via le sous-menu Modbus dans le menu controlé par mot de passe.

. Il est possible de sélectionner un débit de données compris entre 1 200 et 38 400 bauds.

. L'adresse peut étre définie sur une plage de 1 a 126.

. Taux d'interrogation 1 000 ms (1 s). Temporisation de 5 secondes.

. L'appareil réagit a la demande « Read Holding Registers » (Lecture registre de maintien) (CMD 03).

. Si la valeur du flux n'est pas valide, elle est remise a zéro.

. Si la température d'un capteur sort de la plage définie, la valeur -11 °C (12,2°F) est définie.

. Ordre des « Float Byte » (Octets flottants) — AB CD - Big Endian — MSB en premier.

. Si une unité est fixée sur le systéme de mesure anglo-américain, la température est exprimée en °F, le courant en BTU/s

et le flux en gallons américains.

. Le GF U1000 V2 est conforme a la spécification Modbus : http://www.modbus.org/docs/Modbus_Application_Protocol_
V1_1b.pdf

Les deux types d'erreurs déterminent le bit d'état correspondant. Les registres suivants sont disponibles :
Dans l'unité de mesure anglo-américaine, le flux est exprimé en gallons américains.

5.4.1 Cable d'interface

Modbus -ve (marron)

Modbus +ve (blanc)

Modbus -ve (noir)

Modbus +ve (blanc)

LN R

Mise a la terre Modbus en option (blindage non isolé)

REMARQUE

Assurez-vous que les cables blancs sont correctement reliés aux cables noirs et marron. Le cable a paire torsadée noir/blanc est
muni d'un blindage noir pour distinguer les cables type pair noir/blanc et marron/blanc.

Pour assurer un fonctionnement fiable d'un réseau Modbus, le type de cable et l'installation doivent étre conformes aux exigences
de la spécification Modbus :

« MODBUS over Serial Line Specification & Implementation guide V1.0 ».

Cette sortie ne convient qu'aux circuits TBTS.

Pour garantir une immunité totale aux interférences, le blindage du cable de sortie de puissance/d'impulsion et le blindage du
cable Modbus doivent étre mis a la terre.

124 +GF+



Manuel d'utilisation

Raccordement électrique et sorties

5.4.2 Raccordements au réseau de l'appareil Modbus
Un cable de raccordement est prévu pour les connexions Modbus. Il est enfiché dans l'unité électronique a proximité de l'entrée du

cable d'alimentation. Le cable marron est le cable de bus -ve et le cable noir est le cable de bus +ve. Les deux cables blancs sont

mis a la terre.

Screen
Whites

@3

Bro- Fonction
che

1. Modbus -ve

Ressort

Noir et marron

Mise a la terre

en option | Blindage

Modbus +ve

Les deux, blanc

PleN

5.4.3 Schéma des connexions Modbus

Cablage Modbus avec lignes de dérivation

Modbus Main

+V (+5V or +12V)
RS485+
RS485-

GND (0V)

Spur Length

Cables of any specified length can be supplied to order

270Q for +5V, 1 KQ for +12V

+GF+
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Cablage Modbus sans lignes de dérivation

Modbus Main

+V (+5V or +12V)
RS485+
RS485-

GND (0V)

270Q for +5V, 1 KQ for +12V

120Q

o

o

120Q

270Q

Optional Ground

126

¢ ¢ ¢
-1+ A1+ -1+
— |solated — |solated — Isolated
OV | Rs-485 OV [ Rs-485 OV [ Rs-485
u1000 V2 uU1000 V2 u1000 V2
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5.4.4

Registre
Modbus

Registre Modbus

Décalage

Contenu

Signification

Remarques

de registre

classique

n/a n/a Octet 0x01 Adresse de l'appareil -
n/a n/a Octet 0x03 Commande de l'appareil -
n/a n/a Octet 0x40 Nombre d'octets a lire -
0x00 . OxAC
40001 0 Int-16 Orac ID d'équipement GF U1000 V2-(HM)
0x00
40002 1 Int-16 Etat 0x0000 OK
0x00 Aucune erreur [0x0000]
40003 2 Int-16 0x00 Type de systeme 0x04 Systéeme de chauffage
0x04 (uniquement versions HM) 0x0C Systeme de refroidissement
0x00
40004 3
0x01
0x23
40005 4. Int-16 Ol Numéro de série -
X
0x60
40006 5
0x00
0x40
40007 6
Ox1f
iee754 Ox67 Vitesse mesurée Unités en m/s
X
40008 7
0xd3
0x41
40009 8
0x8c Unité de mesure métrique en m3/h
iee754 Débit mesuré Unité de mesure anglo-américaine en
0xd8 gal/m US
40010 9
0xb0
00 0 0x42
40011 1
Ox1c . , Unité de mesure métrique en kW
Puissance calculée
iee754 (uniquement versions HM) Unité de mesure anglo-américaine en
0x2e BTU/s
40012 11
0x34
. Ox44
40013 12 iee754 . . 3 Unité de mesure métrique en kWh
0x93 Energie calculée s S
(Uniquement versions HM) Unité de mesure anglo-américaine en
Oxcé kBTU
40014 13
Oxe8
0x41 - ey .
40015 14 iee754 Unité de mesure métrique en degrés
0x98 Température mesurée (chaude) |Celsius
0x00 (uniquement versions HM) Unité de mesure anglo-américaine en
40016 15 iee754 0x00 degrés Fahrenheit
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Registre Décalage du Contenu L L
Modbus e Type e Signification Remarques
0x41
40017 16 Unité de mesure métrique en
00754 0x88 Température mesurée (froide) degrés Celsius
0x00 (uniquement versions HM) Unité de mesure anglo-américaine
40018 17 en degrés Fahrenheit
0x00
0x40
0x00
40019 18 Unité de mesure métrique en
. 0x00 Température mesurée (diff.) degrés Celsius
iee754 . . " .
0x00 (uniqguement versions HM) Unité de mesure anglo-américaine
X en degrés Fahrenheit
0x00
40020 19
0x00
0x60
40021 20 e Unité de mesure métrique en m3
Xe oz _ ;o .
iee754 Volume total mesuré Unité de mesure anglo-américaine
0x3c en gal US
40022 21
Ox1c
0x00 0x00 Unité de mesure métrique
40023 22 Int-16 Unités 0x01 Unité de mesure anglo-
0x00 américaine
0x00
40024 23 Int-16 Amplification de l'appareil Gain en dB
0x01
0x00
40025 24 Int-16 RSB d'équipement RSB en dB
0x0a
0x00
40026 25 Int-16 Signal de l'appareil Qualité en %
0x62
0x42
40027 26 0xc9 Données de diagnostic
iee754 Différence de temps delta mesurée | Unités en nanosecondes
Oxff
40028 27 X
0x7d
0x42
40029 28 b ‘o5 de di )
iee754 Oxa8 Temps d'arrivée estimé de l'appareil opr}ees e diagnostic
Unités en nanosecondes
40030 29 0x8b
0xf5
0x42
40031 30 D ‘os de di "
iee754 Oxc8 Temps d'arrivée effectif de l'appareil oprjees © diagnostic
Unités en nanosecondes
40032 31 0x00
0x00
Oxed
/ / Int-16 CRC-16 -
n/a n/a n 0x98
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5.5 Capteur de température (uniquement versions HM)

Deux cables de connexion séparés a quatre conducteurs sont disponibles pour les raccordements des capteurs de température.
Ces cables sont enfichés a droite dans le module électronique.

U1000 V2 HM Temperature Sensor Wiring Iﬁl

COoLD

ON0) G
© @) pel s

White Red

Red White
Red I} ——White

Solder pin side

U1000 V2 HM
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6 Menus protégés par mot de passe
6.1 Apercu

Dans les menus protégés par mot de passe, les valeurs prédéfinies peuvent étre adaptées en fonction des besoins :

| 4 Modification des unités de mm a pouce ou inversement

| 4 Modification de la mesure de débit volumétrique en mesure de débit

| 4 Basculement entre les unités du systeme |/m3 et Impgal/USgal

> Basculement entre les unités de mesure du débit volumétrique /s, l/min ou gal/s, gal/min ou USgal/s, USgal/min
| 4 Modification des parametres de sortie de courant

| 4 Modification des parametres de sortie d'impulsion

| 4 Modification des paramétres de sortie Modbus (si installé)

| 4 Modification des parametres d'étalonnage

| 2 Modification des parametres du totaliseur

REMARQUE

Le mot de passe pour accéder a l'espace protégé par mot de passe est : 71360.

6.2 Ouverture d'un menu protégé par mot de passe

L'intensité du signal et le débit actuel sont affichés :

» Appuyez sur le bouton.
¢ I Vous serez invité a saisir votre mot de passe.
Si le mot de passe n'est pas saisi, l'écran affiche a nouveau la valeur du débit aprés quelques secondes.

» Saisissez le mot de passe (71360).
Voir 10.4 « Modification des valeurs numériques dans les menus de données ».

» Effectuez les modifications suivantes :

» Appuyez sur le bouton.
Le parametre actuel est ignoré.

t

» Appuyez sur le menu User Menu: Exit (Menu utilisateur : Terminer)
Les nouvelles valeurs sont enregistrées et le menu protégé par mot de passe est fermé.

t
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6.3 Modification de la sélection dans les menus
REMARQUE

Les valeurs prédéfinies sont toujours modifiées de la méme maniére dans les menus.

» Ouvrez le menu protégé par mot de passe.
Voir « Ouverture d'un menu protégé par mot de passe ».

» Sélectionnez par exemple le paramétre Flow Units (Unités de mesure pour débit volumétrique).
La valeur actuelle (I/min) clignote

» Appuyez sur le bouton.
La valeur (l/s) clignote.

Vv

» Appuyez sur le bouton.
¢ I La nouvelle valeur (l/s) est enregistrée et l'écran suivant s'affiche.
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6.4 Modification des valeurs numériques dans les menus de données
REMARQUE

Les valeurs numériques sont toujours modifiées de la méme maniere dans les menus.

Cet exemple illustre la modification de la valeur préréglée du débit a flux maximalde 1 0001 a 1 258 L.

» Ouvrez le menu protégé par mot de passe.
Voir « Ouverture d'un menu protégé par mot de passe ».

» Par exemple, sélectionnez le parametre de débit a flux maximal.
La valeur des dizaines de milliers (01000,0) clignote.

» Appuyez deux fois sur le bouton.
La valeur des centaines (01000,0) clignote.

» Appuyez deux fois sur le bouton.
La valeur des centaines qui clignote (01000,0) passe a 2.

» Appuyez sur le bouton.
La valeur des dizaines (01200,0) clignote.

» Appuyez cing fois sur le bouton.
La valeur des dizaines qui clignote (01200,0) passe a 5.

» Appuyez sur le bouton.
La valeur des unités (01250,0) clignote.

» Appuyez deux fois sur le bouton.
La valeur des unités qui clignote (01250,0) passe a 8.

» Appuyez sur le bouton.
La nouvelle valeur (01258,0) est enregistrée et l'écran suivant s'affiche.

L= v] =] V] =] ]| v
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6.5 Appel d'un menu protégé par mot de passe

» Assurez-vous que l'appareil est en mode « Flow Reading »
(Valeur de flux), « Total Flow » (Flux total), « Temperature dT »
(Température dT), « Total Energy » (Energie totale), « Instant
Power » (Puissance instantanée) ou « Total Flow » (Flux total).

» Appuyez en suite sur .

> Saisissez 71360 et appuyez ensuite sur .

Le menu Parameétres s'affiche.
» Utilisez et pour faire défiler les sections de menu.

Appuyez sur pour ouvrir un menu. Faites défiler vers le
bas jusqu'a « Exit » (Quitter) et appuyez sur pour accéder
a l'écran « Flow Reading » (Valeur de flux)

» Dans un menu, appuyez sur pour basculer entre les deux
options affichées (le paramétre actif clignote) ou, si plusieurs

options sont disponibles, utilisez et pour faire défiler
les valeurs possibles.

» Appuyez sur pour confirmer une valeur et afficher le
parametre suivant (ou quitter le menu s'il s'agit de la derniére
option).

6.6 Configuration

> Sélectionnez soit les unités de mesure anglo-américaines soit

les unités métriques (par défaut).

» Sivous sélectionnez l'option « inches » (pouces), les
températures s'affichent en °F et les valeurs énergétiques en
BTU.

Dans les diagrammes suivants, seules les options métriques sont

affichées.

» Il vous sera ensuite demandé d'entrer le diametre intérieur du
tube :

Utilisez les touches , et pour modifier la

valeur. Appuyez sur pour confirmer la valeur. Selon
l'unité choisie, les valeurs valables se situent dans la plage
suivante : 20-110 mm (0,787-4,33 pouces) ou 105-215 mm
(4,13-8,46 pouces).

» Sélectionnez l'affichage par défaut : « Flow » (débit, par
exemple l/min) ou « Vel » (vitesse, par exemple m/s).
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» Sélectionnez System Units (Unités de systéme). Si vous avez
sélectionné mm a la premiére étape (« Select Dim » (Sélec-
tionner l'unité de mesure)), les options litre ou m® sont pro-
posées. Si vous avez sélectionné Inches (pouces), les options
gallons impériaux britanniques ou gallons américains sont
proposées.

» Sélectionnez System Units (Unités de systéme). Si vous avez
sélectionné mm a la premiére étape (« Select Dim » (Sélec-
tionner l'unité de mesure)), les options litre ou m® sont pro-
posées. Si vous avez sélectionné Inches (pouces), les options
gallons impériaux britanniques ou gallons américains sont
proposées.

» Utilisez les touches et pour faire défiler la liste du
matériau de tube a sélectionner.

Appuyez sur pour confirmer le matériau.

P Sélectionnez la température du fluide :
- « Cold » (froid) pour les températures comprises entre 2 °C
et 40 °C.
- « Hot » (chaud) pour les températures comprises entre
40°Ca85°C.

» Appuyez sur pour confirmer.

Appuyez sur pour sélectionner le liquide.
Appuyez sur pour confirmer le nom du liquide.

Uniquement versions HM :

» Appuyez sur pour sélectionner le réglage de l'appareil.
L'unité est réglée par défaut pour les applications de chauffage.

Appuyez sur pour confirmer le réglage.

Uniquement versions HM :

» Appuyez sur pour sélectionner le liquide.
L'unité est réglée par défaut sur « Flow » (Départ).

Appuyez sur pour confirmer le réglage.

» L'unité affiche maintenant la distance correcte du capteur de
débit des valeurs sélectionnées pour l'ID du tube, le matériau
du tube et le liquide.

Notez la distance.

» Appuyez sur pour revenir au menu principal.

134

+GF+



Manuel d'utilisation

Menus protégés par mot de passe

6.7 Menu de sortie de courant (versions 4-20 mA uniquement)

» Pour activer ou désactiver la sortie 4-20 mA, appuyez sur
et sélectionnez OFF (Arrét) ou ON (Marche).

» Appuyez sur pour confirmer le réglage.

» Entrez le débit maximal.
» Appuyez sur pour confirmer.

» Entrez le débit minimal.
» Appuyez sur pour confirmer.
» Appuyez sur pour revenir au menu principal.

6.8 Menu de configuration Modbus (version Modbus uniquement)

» Entrez la « Modbus Address » (Adresse Modbus) pour cette
unité. La plage admise se situe entre 1 et 126.

» Appuyez sur pour confirmer le réglage.

P Saisissez la vitesse de transmission pour le réseau Modbus.
Les parameétres admis sont 1200, 2400, 4800, 9600, 19200 ou
38400.

» Appuyez sur pour confirmer.

» Sélectionnez le format de données Modbus. Les paramétres
admis sont 8-impair-2, 8-pair-1, 8-impair-1, 8-aucun-1. Les ré-
glages concernent le nombre de bits de données dans chaque
caractére (8), la parité (impaire, paire ou aucune) et le nombre
de bits d'arrét (1 ou 2).

» Appuyez sur pour confirmer.
» Appuyez sur pour revenir au menu principal.
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6.9 Menu de sortie d'impulsions

Tous les modéles permettent d'utiliser une sortie d'impulsions basée sur l'impulsion de volume, l'alarme, l'impulsion d'énergie
(versions avec compteur de chaleur uniqguement) ou la fréquence en indiquant le débit.

|

|

Pour activer ou désactiver la sortie d'impulsions, appuyez sur
et sélectionnez OFF (Arrét) ou ON (Marche).
Appuyez sur pour confirmer le réglage.

Sélectionnez le « Pulse type » (Type d'impulsion} :Volume
(Volume), Flow Alarm (Alarme de flux), Energy (Energie)
(versions HM uniquement) ou Frequency (Fréquence).

Appuyez sur pour confirmer.

6.9.1 Impulsion de volume

Définissez le « Volume per Pulse » (Volume par impulsion) de
sorte que le nombre maximal d'impulsions ne dépasse pas 10
par seconde ou 1 000 ms.

Appuyez sur pour confirmer le réglage.

Définissez la « Pulse Width » (Largeur d'impulsion). La valeur
par défaut est de 50 ms, a savoir un demi-cycle d'impulsions.
La plupart des compteurs mécaniques nécessitent une largeur
d'impulsion de 50 ms.

Appuyez sur pour confirmer le réglage.
Appuyez sur pour revenir au menu principal.

6.9.2 Alarme de flux

Sélectionnez le type d'alarme : « Level » (Niveau) se déclenche
au débit le plus bas autorisé et « Signal Loss » (Perte de signal)
indique une perte ou un dysfonctionnement du débit ou du
signal.

Appuyez sur pour confirmer le réglage.

Sélectionnez l'état de la sortie d'impulsions en mode normal :
contact normalement ouvert (NO) ou contact normalement
fermé (NF).

Appuyez sur pour confirmer le réglage.
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» S'affiche uniquement lorsque le type d'alarme « Level »
(Niveau) est sélectionné. Saisissez la valeur de débit requise
pour déclencher l'alarme.

Appuyez sur pour confirmer le réglage.
» Appuyez sur pour revenir au menu principal.

6.9.3  Impulsion d'énergie (uniguement versions HM)

» Choisissez parmi 1, 10, 100 kWh ou 1 MWh en mode d'unités
métriques et parmi 1, 10, 100 kBTU ou 1 MBTU en mode
d'unités anglo-américaines. Chaque impulsion a la quantité
d'énergie choisie, par ex. 1 kWh. Sélectionnez une valeur pour
que le taux d'impulsions ne dépasse pas 10 par seconde.

» Appuyez sur pour confirmer le réglage.

» Définissez la « Pulse Width » (Largeur d'impulsion). La valeur
par défaut est de 50 ms, a savoir un demi-cycle d'impulsions.
La plupart des compteurs mécaniques nécessitent une largeur
d'impulsion de 50 ms.

» Appuyez sur pour confirmer le réglage.
» Appuyez sur pour revenir au menu principal.

6.9.4  Fréqguence
En mode fréquence, la fréquence de sortie des impulsions est proportionnelle au débit avec une plage de fréquence définiede 1 a
200 Hz.

» Sélectionnez la « Maximum Pulse Frequency » (Fréquence
maximale des impulsions). La plage admise se situe entre 1,0
et 200,0 Hz.

» Appuyez sur pour confirmer le réglage.

» Saisissez le débit maximal a la fréquence indiquée. L'unité de
mesure est fixée en litres par seconde.

» Appuyez sur pour confirmer le réglage.
» Appuyez sur pour revenir au menu principal.

6.10  Menu d'étalonnage

» Sélectionnez un « Damping Time » (Temps d'amortissement)
de 10, 20, 30, 50 ou 100 s.
» Appuyez sur pour confirmer le réglage.
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» Définissez la valeur « Zero Cut-off » (Suppression du point
zéro)
(dans une plage de 0,00 a 0,50 m/s).
» Appuyez sur pour confirmer le réglage.

» Appuyez sur le bouton pour calculer automatiquement le
« Zero Offset » (Décalage du point zéro).
Remarque : définissez la « Zero Cut-off » (Suppression du
point zéro) sur zéro avant de définir le « Zero Offset » (Déca-
lage du point zéro), puis revenez une étape en arriére pour
définir la « Zero Cut-off » (Suppression du point zéro).

» Appuyez sur pour confirmer le réglage.

P> Saisissez un facteur d'étalonnage
(plage admissible : 0,500-1 500).

» Appuyez sur pour confirmer le réglage et, dans le cas
des appareils équipés d'un débitmeétre, revenir au menu
principal.

Uniquement versions HM

» Sélectionnez « YES » (Oui) pour calculer la valeur « Zero
Temperature Offset » (Décalage de température zéro). Sélec-
tionnez « NO » (non) pour revenir au menu principal.

Uniquement versions HM

» Il vous sera demandé de brancher les capteurs. Placez les
capteurs PT100 de sorte qu'ils se touchent et laissez la
température se stabiliser pendant 1 minute.

» Appuyez sur pour continuer.

Uniquement versions HM

» L'unité calcule le décalage de température.

» Auterme de la procédure, l'écran Zero Temp Offset (Déca-
lage de température zéro) s'affiche avec le parametre « NO »
(Non).

» Appuyez sur pour revenir au menu principal.

6.11 Menu du volume total

» Pour mettre la valeur « Volume Totals » (Volume total) a
zéro, sélectionnez « Yes » (Oui).

» Appuyez sur pour confirmer l'action et revenir au menu
principal.

REMARQUE

Lorsque le totaliseur est activé, l'écran affiche en alternance la valeur du débit et la valeur totale.

» Appuyez sur le bouton .
Chaque écran s'affiche pendant 30 secondes.
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6.12 Menu de diagnostic

Le menu de diagnostic offre des informations complémentaires et de nombreux points de diagnostic.
Le menu peut étre affiché en appuyant sur la touche sur l'écran principal des valeurs de flux.
Appuyez sur les touches et pour faire défiler les écrans de diagnostic.

Appuyez sur pour quitter le menu de diagnostic.

« Estimated TA » (Temps d'arrivée estimé) et « Actual TA »
(Temps d'arrivée effectif) représentent les temps de propagation
théoriques et mesurés.

Si la valeur réelle affichée est 9999,99, aucun signal valide n'a pu
étre déterminé.

Indique l'état de l'impulsion (par exemple).

« Deactivated » (désactivé), « Volume 0.000 litres » (Volume
0,000 litre), « Signal Loss » (Perte de signal), « Alarm(On) 500.0 l/
min » (Alarme (activée) 500,0 l/min), « Alarm(Off) Signal Loss »
(Alarme (désactivée) perte de signal), « Frequency 100.00 Hz »
(Fréquence 100,00 Hz).

Les « Errors » (Erreurs) s'affichent sur cet écran. Un nombre
compris entre 0 et 255 s'affiche. Si aucune erreur n'a été émise,
« None » (Aucune) s'affiche.

La ligne inférieure affiche la version du micrologiciel de la RTD en
platine. L'état est indiqué dans la ligne supérieure.

La version du micrologiciel de la platine Flow s'affiche dans la
ligne inférieure. L'état est indiqué dans la ligne supérieure.

La ligne supérieure affiche la version du micrologiciel de l'unité. Le
numeéro de série de l'unité est indiqué dans la ligne inférieure.

Un faible gain — une valeur en décibels comprise entre -5 dB et
80 dB - est préférable et ne devrait pas dépasser 40 dB. Si la
valeur est supérieure a 60 dB, vérifiez l'installation.

Un RSB (rapport signal/bruit) élevé en dB est préférable. La plage
admise se situe entre 0 et 80 dB. Si la valeur est inférieure a 20,
vérifiez l'installation.

La ligne inférieure indique la différence de temps actuelle entre
les signaux d'entrée et de sortie.
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7 Maintenance et restrictions

/\ ATTENTION

Risque de blessure et de qualité de produit défaillante lié a l'utilisation de piéces de rechange non fournies par GF Piping Sys-
tems !

Risque de blessure et de dégats matériels.

» Sides réparations sont nécessaires, veuillez contacter le représentant national de GF Piping Systems.

7.1 Plan de maintenance
» Définissez les intervalles de maintenance conformément aux conditions de fonctionnement (par ex. température ambiante).
» Effectuez les opérations de maintenance suivantes dans le cadre de l'inspection réguliére du systeme.

Intervalle de maintenance Opération de maintenance

6-12 mois » Vérifier la puissance du signal
> Vérifier le débit et les valeurs de température
» Vérifier les sorties de communication

En cas de questions relatives a la maintenance du produit, veuillez contacter le représentant national de GF Piping Systems.

REMARQUE

Seule GF est habilitée a maintenir ou réparer l'unité.

7.2 Restrictions avec les mélanges eau-glycol
Il existe peu de données sur la puissance thermique concreéte (facteur K) des mélanges eau-glycol et il existe une méthode pratique
pour déterminer la teneur en glycol dans un systéme ou le type de glycol utilisé. Les calculs de flux se basent sur un mélange
d'eau et d'éthylene glycol a 30 %.
Dans la pratique, les résultats obtenus sont une simple estimation :
La vitesse du son dans les liquides peut varierde 1 480 msa 1 578 ms.
Il n'existe pas de courbe de compensation de température pour les mélanges eau-glycol.
En fonction de la teneur en glycol, la puissance thermique peut varier entre 1,00 et 1,6 J/M3 * K.
Le type de glycol utilisé a un impact considérable sur la puissance thermique et la vitesse du son dans les liquides.
La configuration utilisateur de l'application, activée en usine, dépend de l'installateur pour définir les bons parameétres de fonction-
nement. Des unités mal configurées peuvent entrainer des écarts extrémes dans les résultats.

140 +GF+



Manuel d'utilisation Dépannage

8 Dépannage

8.1 Dépannage des valeurs de flux

Lors de la mise sous tension, le sens du flux est considéré comme un sens de flux positif. La sortie d'impulsion se réféere au
débit dans cette direction. Si le flux est inversé, le débit reste affiché, mais l'indicateur d'activité passe d'un astérisque a un point
d'exclamation et aucune impulsion n'est générée.

Si le débit s'affiche en « ----- », cela signifie que les capteurs de débit n'ont pas pu détecter de signal utilisable.

Possibles causes :

. Données de tube erronées

. Le capteur n'est pas en contact avec le tube

. Présence d'air dans le liquide/le tube

. Absence de coussinet de gel ou capteur non graissé
. Surface/intérieur du tube en trés mauvais état

8.2 Messages d'erreur

Les messages d'erreur s'affichent sous forme de numéros dans le menu de diagnostic. Contactez un représentant de GF si
d'autres messages s'affichent.

Signification des Octet d'état

erreurs Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1
Echec du RTD 12C (ver-
sions HM uniquement)
Echec du RTD Thot (ver-
sions HM uniquement)

Echec du RTD Tcold
(versions HM unique- 1 4
ment)

Signal TOFM perdu 1 8

Echec de la platine
TOFM

Echec de la fenétre 32
TOFM

Echec du type de cap-
teur TOFM

Echec de la platine
TOFM 12C
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8.3 Exemple de messages d'erreur
Message d'erreur Signification des erreurs
Aucune ou 0 Aucune

2 Surchauffe du capteur (versions HM uniquement)

4, Capteur sous-refroidi (versions HM uniquement)

6. Sonde surchauffée et sous-refroidie (versions HM uniquement)

8. Aucun signal de flux

10. Surchauffe et absence de signal de flux (versions HM uniquement)

12. Sous-refroidissement et absence de signal de flux (versions HM uniquement)

14. Surchauffe et sous-refroidissement, aucun signal de flux (versions HM uniquement)
8.4 Messages d'erreur Modbus

Transmetteur
Scénario de Adresse Ordre Registre de départ Longueur. etz als CRC-16
test registres)
[1 octet] [1 octet] [2 octets] [2 octets] [2 octets]

Aucune 0x01 0x03 0x00 0x00 0x00 0x20 Oxbds 0x12
erreur
Requéte
de fonction 0x01 0x0C 0x00 0x00 0x00 0x20 0x10 0x13
erronée
Démarrage
du registre 0x01 0x03 0x00 OxEF 0x00 0x20 0x75 O0xE7
erroné
Longueur
de registre 0x01 0x03 0x00 0x12 OxFF 0x02 0x25 OxFE
erronée
Lutilisateur 0x01 0x03 0x00 0x00 0x00 0x20 Oxbd 0x12
est occupeé
CB(H 6 0x01 0x03 0x00 0x20 0x00 0x20 Ox44 OxFF
défectueux
Lutilisateur 0x01 0x03 0x00 0x00 0x00 0x20 Oxbd 0x12
est occupeé
CB(H é 0x01 0x03 0x00 0x20 0x00 0x20 Ox44 OxFF
défectueux

8.5 Erreur de débit

Une intensité de signal inférieure a 40 % indique une configuration incorrecte de l'appareil et l'installation devrait étre vérifiée ou
éventuellement déplacée.

8.6 Alertes de débit

Une intensité de signal inférieure a 40 % indique une configuration incorrecte de l'appareil et l'installation devrait étre vérifiée ou
éventuellement déplacée. Un flux négatif est indiqué dans la ligne supérieure par un « ! » au lieu d'un « * ».
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8.7 Erreur de saisie des données
En regle générale, les erreurs de saisie de données vous indiquent que les données saisies ne se trouvent pas dans la plage auto-
risée.

Message d'erreur Cause et solution

« Range 20.0 - 215.0 » (Plage S'affiche lorsqu'un ID de tube non valide est affiché. L'utilisateur est invité a saisir une
20,0-215,0) valeur comprise entre 20 et 215 mm, en fonction du produit acheté.
0.000 mm (0,000 mm)

A la suite d'une tentative de mise a zéro du décalage entre les capteurs de température,
la différence de température est trop importante. Assurez-vous que les capteurs
de température sont correctement connectés et qu'ils affichent tous deux la méme

Calibrate Error (Erreur d'étalon-
nage)
Press Enter (Appuyer sur Entrée)

température.
Range 1 - 200 (Plage 1-200) Lors de la programmation d'une sortie d'impulsion de fréquence, la fréquence est limitée
200 aune plage de 1 a 200 Hz.
Range 3 - 99 (Plage 3-99) Lors de la programmation d'une sortie d'impulsion de volume, la largeur d'impulsion est
0000.0 (0000,0) limitée a une plage de 3 a 99 ms.
Range 0,00 - 0,500 (Plage 0,00- Lors de la programmation, la suppression du point zéro est limitée a une plage de 0,000 a
0,500) 0,500 Hz.
0000.0 (0000,0) Remarque : avant d'effectuer un décalage du point zéro, le remettre a zéro.

Range 0,500 - 1,500 (Plage 0,00- Lors de la programmation, le facteur d'étalonnage est limité a une plage de 0,5 a 200 Hz.
0,500)
0000.0 (0000,0)

Récepteur
Adresse Ordre Code d'erreur CRC-16 Remarques
[1 octet] [1 octet] [1 octet] [2 octets]
0x01 0x03 Aucune n/a n/a Exemple de message de confirmation
0x01 0x8C 0x01 0x85 0x00 Les seuls ordres autorisés sont 0x03 et 0x06
0x01 0x83 0x02 0xCO OxF1 Démarrage du registre erroné
0x01 0x83 0x03 0x01 0x31 Longueur de registre erronée
0x01 0x83 0x06 0xC1 0x32 Ir_;éu;;l:]sdarteeur est occupé par le traitement et ne peut pas
0x01 0x83 0x07 0x00 0xF2 CRC défectueux
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Démontage

Débranchez tous les cables.

vvy O

10 Spécifications

Coupez l'alimentation électrique externe et veillez a éviter toute remise en marche.

Desserrez les colliers de serrage et retirez le GF U1000 V2 ainsi que tous les cables de connexion du tube.

Remarques générales

Méthode de mesure

Mesure du temps de propagation des ultrasons

Plage de débit

0,1 m/s-10 m/s (0,3 ft/s-32 ft/s), bidirectionnel

Précision

+ 3 % de la valeur de débit avec un débit > 0,3 m/s (1,0 ft/s)

Reproductibilité

+0,5 % de la valeur mesurée

Temps de réaction

<500 ms

Unités de mesure disponibles pour le débit volu-
métrique

Unités de mesure disponibles pour le m/s, ft/s.

débit volumétrique

Volume l/s, l/min, gal/s, gal/min, US-

gal/s, USgal/min, m3/min, m3/h

Unités de mesure du totaliseur disponibles

Litres, gallons, gallons US, m*

Langues prises en charge EN

Capteurs de température de 'U1000 V2 HM

Température de service 0°Cabo°C 32 °Fa122°F
Température de stockage -10°Ca+60°C 14 °F 3 140 °F
Température de la paroi du tube 0°Ca85°C 32°Fa185°F

Humidité pendant le fonctionnement

Types de tubes appropriés

Matériaux des tubes

Max. 90 % d'humidité relative a +50 °C (122 °F)

PVDF, PP-H, PE, PB, ABS, UPVC, CPVC, acier de construction, fer, acier
inoxydable 316

Diamétre du tube [mm]
Electronique

Alimentation électrique

22 mm a 180 mm* %-7 pouces*

12 a 24V (CA/CC)

Puissance absorbée Max. 7 VA
Sorties
Sorties analogiques | Plage 4a20 mA
Résolution 0,1 % de la plage de mesure
Charge max. 6200
Atténuation 1TMQa100V
Courant d'alarme 3,5 mA

Sortie d'impulsions | Type

Contact MOSFET optoisolé et hors tension (normalement fermé/normale-
ment ouvert)

Séquence d'impulsions

1-166 pps mode fréquence programmable par l'utilisateur
max. 200 Hz

Largeur d'impulsion

50 ms valeur par défaut, 3-99 ms programmable par l'utilisateur

Tension max.

24V CCou 24VCA

Intensité max. 500 mA
Atténuation 1MQa100Vv
Sortie Modbus Format RTU

Vitesse de transmission

1200, 2 400, 4 800, 9 600, 19 200, 38 400

Bits d'arrét de parité de
données

8-aucun-2, 8-aucun-1, 8-irrégulier-2, 8-régulier-1

Normes

PI-MBUS-300 Rev. J

Connexion physique

RS485
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Spécifications

Boitier et écran

Matériau Polycarbonate

Dimensions 250 x 48 x 90 mm 9,85 x 1,9 x 3,55 pouces
Poids 0,5 kg 1,11

Clavier Clavier de 4 touches

Ecran Type LCD, 2 lignes x 16 caracteres

Angle d’'observation

Min. 30°, max. 40°

Zone active

83 x 18,6 mm

| 3,3 x 0,73 pouces

Classe de protection

IP 54

Dimensions d’emballage

290 x 280 x 100 mm

11,4 x 11 x 4 pouces

Poids

1,4 kg

3 lbs

Poids spécifique

Normes et homologations

1,4 kg

3 lbs

Certification CE, conforme a la directive RoHS

Listé UL

Sécurité

BS EN 61010-1:2010

CEM

BS EN 61326-1:2013

| BS EN 61326-2-3:2013

Environnement

BS EN 60068-1:2014

EN 60068-2-1:2007

| EN 60068-2-2:2007

10.1 Valeurs par défaut

Ces réglages sont configurés en usine soit en dimensions ou poids métriques, soit en dimensions ou poids anglo-américains.

Parameétres Dimensions métriques Dimensions anglo-américaines
Dimensions mm Pouce

Débit l/min USgal/min
Diameétre du tube 50 mm 2"

4-20 mA Marche Marche
Sortie d'impulsions Arrét Arrét

Energie par impulsion

(uniguement versions HM) 1 kW 1 kBTU
Volume par impulsion 101 10 US gallons
Largeur d'impulsion 50 ms 50 ms
Temporisation 20s 20s

Facteur d'étalonnage 1000 1000
Suppression du point zéro 0,02 m/s 0,07 m/s
Décalage du point zéro 0,000 l/min 0,000 gal/min

+GF+
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10.2 Elimination
> Avant l'élimination, trier les différents matériaux et séparer les matériaux recyclables, les déchets normaux et les dé-
chets spéciaux.
> En cas d'élimination ou de recyclage du produit, des composants individuels et de l'emballage, respecter les dispositions
légales et décrets en vigueur localement.
> Respecter les prescriptions, normes et directives nationales spécifiques.
Un produit identifié par le symbole suivant doit étre éliminé avec les appareils électriques et électroniques.
En cas de questions relatives a l'élimination du produit, adressez-vous au représentant national de GF Piping
Systems.
146
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GF Piping Systems

Worldwide at home

Our sales companies and representatives ensure

local customer support in more than 100 countries.

www.gfps.com

Argentina/ Southern South America

Georg Fischer Central Plastics Sudamérica S.R.L.
Buenos Aires / Argentina

Phone +54 11451202 90
gfcentral.ps.ar@georgfischer.com
www.gfps.com/ar

Australia

George Fischer Pty Ltd
Riverwood NSW 2210

Phone +61 (0) 2 9502 8000
australia.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/au

Austria

Georg Fischer Rohrleitungssysteme GmbH
3130 Herzogenburg

Phone +43(0) 2782 856 43-0
austria.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/at

Belgium / Luxembourg

Georg Fischer NV/SA

1600 Sint-Pieters-Leeuw / Belgium
Phone +32(0) 2 556 40 20

Fax  +32(0) 2524 34 26
be.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/be

Brazil

Georg Fischer Sist. de Tub. Ltda.
04571-020 Séo Paulo/SP
Phone +55 (0) 11 5525 1311
br.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/br

Canada

Georg Fischer Piping Systems Ltd
Mississauga, ON L5T 2B2

Phone +1(905) 670 8005

Fax  +1(905) 6708513
ca.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/ca

China

Georg Fischer Piping Systems Ltd
Shanghai 201319

Phone +86 21 3899 3899
china.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/cn

Denmark/Iceland

Georg Fischer A/S

2630 Taastrup / Denmark
Phone +45(0) 702219 75
info.dk.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/dk

Finland

Georg Fischer AB

01510 Vantaa

Phone +358 (0) 9 586 58 25
Fax  +358(0) 9 586 58 29
info.fi.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/fi

France

Georg Fischer SAS

95932 Roissy Charles de Gaulle Cedex
Phone +33(0) 141846884
fr.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/fr

Germany

Georg Fischer GmbH

73095 Albershausen

Phone +49(0) 71613020
info.de.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/de

India

Georg Fischer Piping Systems Pvt. Ltd
400 083 Mumbai

Phone +91 22 4007 2000

Fax +91 22 4007 2020
branchoffice@georgfischer.com
www.gfps.com/in

Indonesia

PT Georg Fischer Indonesia
Karawang 41371, Jawa Barat
Phone +62 267 432 044

Fax  +62267 431857
indonesia.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/id

Italy

Georg Fischer S.p.A.
20063 Cernusco S/N (M)
Phone +39 02 921 861
it.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/it

Japan

Georg Fischer Ltd
530-0003 Osaka

Phone +81(0) 6 6341 2451
jp.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/jp

Korea

Georg Fischer Korea Co. Ltd

Unit 2501, U-Tower

120 Heungdeok Jungang-ro
(Yeongdeok-dong)

Giheung-gu, Yongin-si, Gyeonggi-do
Phone +82 318017 1450

Fax  +8231217 1454
kor.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/kr

Malaysia

George Fischer (M) Sdn. Bhd.
41200 Klang, Selangor Darul Ehsan
Phone +60 (0) 3 3122 5585

Fax  +60(0) 331225575
my.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/my

Mexico / Northern Latin America

Georg Fischer S.A. de C.V.

CP 66636 Apodaca, Nuevo Leon / Mexico
Phone +52(81) 1340 8586

Fax  +52(81) 15228906
mx.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/mx

Middle East

Georg Fischer Piping Systems (Switzerland) Ltd
Dubai / United Arab Emirates

Phone +971 4 289 49 60
gcc.ps@georgfischer.com

www.gfps.com/int

Netherlands

Georg Fischer N.V.

8161 PA Epe

Phone +31(0) 578 678 222
nl.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/nl

New Zealand

Georg Fischer Ltd

5018 Upper Hutt

Phone +04 527 9813
Fax  +04527 9834
nz.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/nz

Norway

Georg Fischer AS

1351 Rud

Phone +47 67 18 29 00
no.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/no

Philippines

George Fischer Pte Ltd
Representative Office
1604 Pasig City

Phone +632571 2365
Fax +632571 2368
sgp.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/sg

Poland

Georg Fischer Sp. z 0.0.
05-090 Sekocin Nowy

Phone +48(0) 223131050
poland.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/pl

Romania

Georg Fischer Piping Systems (Switzerland) Ltd
020257 Bucharest - Sector 2

Phone +40 (0) 21 230 53 80
ro.ps@georgfischer.com

www.gfps.com/int

Russia

Georg Fischer Piping Systems (Switzerland) Ltd
Moscow 125040

Phone +7 495 748 11 44
ru.ps@georgfischer.com

www.gfps.com/ru

The information and technical data (altogether “Data”) herein are not binding, unless explicitly confirmed in writing.
The Data neither constitutes any expressed, implied or warranted characteristics, nor guaranteed properties or a guaranteed
durability. All Data is subject to modification. The General Terms and Conditions of Sale of Georg Fischer Piping Systems apply.
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Singapore

George Fischer Pte Ltd
528 872 Singapore
Phone +65 6747 0611
Fax  +65 6747 0577
sgp.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/sg

Spain/Portugal

Georg Fischer S.A.

28046 Madrid / Spain
Phone +34(0) 91 781 98 90
es.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/es

Sweden

Georg Fischer AB

117 43 Stockholm

Phone +46 (0) 8 506 775 00
info.se.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/se

Switzerland

Georg Fischer Rohrleitungssysteme (Schweiz) AG
8201 Schaffhausen

Phone +41(0) 52 631 3026
ch.ps@georgfischer.com

www.gfps.com/ch

Taiwan

Georg Fischer Co. Ltd

San Chung Dist., New Taipei City
Phone +886 28512 2822

Fax  +886285122823
www.gfps.com/tw

United Kingdom / Ireland

George Fischer Sales Limited
Coventry, CV2 2ST / United Kingdom
Phone +44 (0) 2476 535 535
uk.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/uk

USA/Caribbean

Georg Fischer LLC
92618 Irvine, CA / USA
Phone +1 7147318800
Fax  +17147316201
us.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/us

Vietnam

George Fischer Pte Ltd
Representative Office

Ho Chi Minh City

Phone + 84 28 3948 4000
Fax +84 283948 4010
sgp.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/vn

International

Georg Fischer Piping Systems (Switzerland) Ltd
8201 Schaffhausen / Switzerland

Phone +41(0)52 6313003

Fax  +41(0)52 6312893
info.export@georgfischer.com
www.gfps.com/int
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Traduccion del manual de instrucciones original

Seguir el manual de instrucciones

El manual de instrucciones forma parte del producto y es un elemento importante del concepto de seguridad.
* Leaytengaencuenta el manual de instrucciones.

. Mantenga el manual de instrucciones siempre disponible.

*  Entregue el manual de instrucciones en caso de transmitir el producto a otros usuarios.
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1 Finalidad de uso prevista

El caudalimetro de ultrasonidos GF U1000 V2 se utiliza para la medicién dptima de caudales volumétricos y cantidades de flujo en
tubos de acero y material sintético con didmetros exteriores de entre 22 mm (0,86") y 180 mm (7). Los tamanos de tubo que se
pueden medir dependen de la materia prima y del diametro interior de tubo.

ELGF U1000 V2 HM es un contador de calor de ultrasonidos o un dispositivo de medicién de BTU, dispositivo de medicidn de
energia o dispositivo de medicion de calor. Utiliza sensores de ultrasonidos para medir los caudales y las cantidades de flujo y esta
equipado con un PT100 para medir la temperatura de avance y retroceso.

Mediante los caudales y valores de temperatura medidos, el GF U1000 V2 HM calcula la tasa de energia y la energia sumada.

Aplicaciones habituales

* Recuento de agua caliente y medicién de caudal

e Medicion de caudal y de calor

*  Recuento de agua fria y medicién de caudal

e Recuento de agua de la red y medicion de caudal

e Contador de agua de servicio y medicién de caudal

e Recuento de agua de alta pureza y medicion de caudal

2 Sobre este documento

Este documento contiene toda la informacidn necesaria para montar el producto, ponerlo en funcionamiento y realizar su
mantenimiento.

2.1 Indicaciones de advertencia
Este manual de instrucciones incluye indicaciones de advertencia que le indican sobre el peligro de lesiones o dafos materiales.
Lea y observe siempre estas indicaciones de advertencia.

/\ . ADVERTENCIA!

Peligro de muerte o riesgo de sufrir lesiones graves.
Existe peligro de muerte o riesgo de sufrir lesiones graves si se ignoran estas indicaciones de advertencia.

/\ ATENCION

Riesgo de lesiones leves
Si no se observan estas indicaciones de advertencia, existe el riesgo de sufrir lesiones leves.

ADVERTENCIA

iRiesgo de dafos materiales!
Amenaza de dafos materiales si no se observa (p. ej., pérdida de tiempo, pérdida de datos, defectos en la maquina).

Otros simbolos

Simbolo Significado

1. Se requieren medidas en orden numerado.
> Se requieren medidas
. Listado de elementos de niveles diferentes
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2.2 Otros documentos utilizados
. Principios de planificacion industrial de Georg Fischer
Este documento esta disponible en su filial de GF Piping Systems o en www.gfps.com.

2.3 Abreviaturas

ABS Acrilonitrilo butadieno estireno

DA Funcién de doble accién

CEM Compatibilidad electromagnética

FC Posicion de seguridad CERRADO

FO Posicion de seguridad ABIERTO

LCD Pantalla de cristal liquido

LED Diodo luminoso

MOSFET Transistor de efecto de campo metal-dxido-semiconductor

PB-INSTAFLEX Sistema de tuberias de material sintético de polibuteno

PE-ELGEF Sistema de tuberias de material sintético de polietileno

PP-PROGEF Sistema de tuberias de material sintético de polipropileno

PVDF-SGEF Sistema de tuberias de material sintético de PVDF (fluoruro de polivinilideno)
SPNO MOSFET Transistor de efecto de campo metal-dxido-semiconductor monopolar, normalmente abierto
VC-U-PVC Cloruro de polivinilo

4 Seguridad y responsabilidad

Utilizar el producto exclusivamente conforme a lo dispuesto, ver «Uso conforme a lo dispuesto».

Asegurarse de que el sistema de tuberias sea instalado profesionalmente e inspeccionado con regularidad.
Encomendar el montaje del producto y los accesorios Gnicamente a personas con la formacion, los conocimientos o la experien-
cia necesarios.

2.

| 2

» No utilizar ningun producto danado o defectuoso. Clasificar de inmediato los productos dafnados.
| 2

| 2

» Informar periédicamente al personal sobre todas las cuestiones relacionadas con la normativa local vigente de seguridad labo-
ral y proteccién medioambiental, especialmente en lo relativo a tuberias a presion.

2.5 Transporte y almacenamiento

» Proteger el producto durante el transporte contra fuerzas externas (p. ej., choques, golpes, vibraciones).

» Transportar y/o almacenar el producto en el embalaje original cerrado.

» Proteger el producto contra el polvo, la suciedad, humedad, asi como contra la radiacion térmicay UV.

» Comprobar que el producto no puede resultar dafado a consecuencia de influencias mecanicas y térmicas.

» Inspeccionar el producto antes de montarlo por si presentara danos ocasionados por el transporte.
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3 Estructura y funcionamiento

3.1 Estructura

1 2 3 4 5 6 2
1. | Alimentacién eléctrica (CA/CC) 4, | Carril-guia
Abrazadera de tubo 5. Interfaz del usuario
3. | Mdédulo electrénico 6. | Tuberia

ELGF U1000 V2 esta formado por un médulo electrénico (3) y un carril-guia (4) que forman una unidad que esta fijada al tubo (6)
con abrazaderas de tubo (2).
EL GF U1000 V2 recibe alimentacidn eléctrica a través de un adaptador de red (1) externo de 12-24 V.

3.2 Funcionamiento
ELGF U1000 V2 permite realizar mediciones de caudal precisas mediante el registro de la diferencia entre los tiempos de transmi-
sion de dos senales de ultrasonidos.

( )

QR (K =0T

~ |

A

T1-T2=m/s

Principle of Operation

Un impulso de tension regular actta sobre los cristales del transductor y genera una radiacién de ultrasonidos en una frecuencia
determinada. La radiacion se transmite en primer lugar desde el transductor desconectado posteriormente (azul) al transductor
preconectado (rojo).

A continuacidn, se conduce la radiacion en direccidn contraria, es decir, desde el transductor preconectado (rojo) al transductor
conectado posteriormente (azul). El tiempo que necesita el ultrasonido para su recorrido en esta direccion a través del fluido se
reduce a la velocidad del fluido en el tubo.

La diferencia de tiempo resultante T1-T2 es directamente proporcional a la velocidad del fluido en el tubo.

Ademas de caudales, los modelos de U1000 V2 HM también miden la diferencia de temperatura en el sistema entre el avance y el
retroceso con la ayuda de dos sensores de temperatura PT100.

La diferencia de energia en el producto se calcula mediante la diferencia de temperatura entre el avance y el retroceso, asi como
el volumen de agua transportado por el sistema.
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Flow pipe

Flow Sensor  Temp. Sensor

Heated / cooled object

Heat exchanging device

T .S
emp. sensor Return pipe

3.3 Interfaz del usuario
Flow Signal strength  Flow Units Flow Direction
Measured For accurate Units applicable * Indicates positive flow
flow. results, must be to measured flow. ! Indicates reversed flow
over 40%.

Energy
(Heat Meter versions)
Energy pulse signal
4t0 20 mA

(Flow Meter versions)
4 to 20 mA signal

Pulse

llluminated when the
Pulse, Frequency or
Alarm functions are
enabled

Select Decrease/Down Increase/Up Enter
Selection key. Decrement the Increase the Enter displayed
Choose between value of each value of each selection/terminate
options on the digital in numeric digital in numeric  the data entry.
display. entry fields. entry fields. Select menu or
exit to Flow Reading
Screen.
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3.4 Volumen de suministro
Médulo electrénico GF U1000 V2 1.
Carril-guia 1.
Almohadillas de gel 4,
Abrazadera de tubo 2.
Cable 1.
Adaptador para tubos delgados > 40 mm 1.
Adaptador para tubos delgados > 60 mm 1.
Cable Modbus (solo versién Modbus) 1.
Sensor de temperatura PT100 con cable de 3 m de longitud (solo versién HM) 2.
Sujetacables de acero inoxidable para sensores de temperatura PT100 (solo versién HM) 2.
4 Instalacion
4.1 Busqueda de un lugar adecuado para el caudalimetro

ELGF U1000 V2 requiere un perfil de flujo homogéneo y unitario, ya que la corriente puede ocasionar errores de medicion
impredecibles.

Muchas aplicaciones no admiten un caudal superior a 360°. El motivo de ello es que puede haber burbujas de aire en el techo del
tubo, remolinos en el tubo o lodo en la base del tubo.

Possible air gap Turbulent flow profile Laminar flow profile

- e = == w
e
e
[ T pp—
e

- g = L e e = =

|
T Possible deposits
(sludge)

‘«5x inner diameter — ’<7
Possible sensor position

10x inner diameter —»‘ fr

1

Flow

La experiencia ha demostrado que los resultados mas convincentes se obtienen cuando el carril-guia del transductor no se monta
verticalmente respecto al tubo, sino en un dngulo de aproximadamente 45° hacia la derecha o izquierda.
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ADVERTENCIA

Mediciones incorrectas

Las mediciones pueden estar falseadas si se montan los transductores en tuberias cercanas a componentes preconectados y

racores como codos de tubo, piezas en T, vdlvulas, bombas y obstaculos similares.

A fin de garantizar que el GF1000 V2 se coloca en un lugar con un perfil de flujo no distorsionado, los transductores deberan mon-

tarse a una distancia suficiente de posibles fuentes de distorsidn para que no puedan influir en la medicion.

. Instale un trozo de tubo recto en el lado ascendente del transductor que sea diez veces mds largo que el didmetro.

. Instale un trozo de tubo recto en el lado ascendente del transductor que sea cinco veces mas largo que el didmetro. En casos
excepcionales puede ser suficiente con un tubo cinco veces mas largo que el diametro.

4.2 Busqueda de un lugar adecuado para el medidor de temperatura (solo versiones

HM)

A fin de garantizar una elevada fiabilidad en las aplicaciones con caldera, la medicién de caudal se debera realizar en el lado frio
del sistema. A fin de garantizar una elevada fiabilidad en sistemas de frio, la medicion de caudal se deberd realizar en el lado
caliente del sistema.

U1000Mkll-HM

Combined Flow and Heat Meter

Temperature Sensor
Cold Return
N

Heat Energy
Consumer

Temperature Sensor

Hot Flow
~a

= = = = = = = = Flow

4.3 Preparacion de las superficies para el montaje de tubos

> Antes de conectar el transductor se debe comprobar que se cumple la posicion deseada de las especificaciones de
distancia.

> Limpie el tubo para eliminar restos de grasa.

> Elimine la posible suciedad y los colores en mal estado para obtener una superficie lisa.

ADVERTENCIA

Precisiéon maxima

Para conseguir una senal de ultrasonidos lo suficientemente fuerte necesitard un contacto fluido y homogéneo entre la superficie
del tubo y el transductor.

4.4 Inicio del sistema

» Conecte el GF U1000 V2 a la electricidad
Encontrard informacion detallada en «Conexidn eléctrica».

12v / 24V input

12v / 24V return conductor
Pulse +

Pulse -

Output (+), 4 to 20 mA
Return (-), 4 to 20 mA
Non-insulated shielding | w = = = »

NOGORAWN=-
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»ELGF U1000 V2 se arranca por primera vez.
Se muestra la pantalla de inicio del GF durante 5 s.

P El asistente de inicio se ejecuta automaticamente.
Se muestra el menu para introducir la ID del tubo.
P Seleccione el didmetro interior de su tubo y pulse para

confirmar en .

P Seleccione la materia prima y pulse para confirmar en .

Solo versiones de HM:

P Seleccione el ajuste del aparato con .
» La unidad esta configurada por defecto en Aplicaciones de
calefaccion.

» Para confirmar el ajuste, pulse en .

Solo versiones de HM:

» Seleccione con el lado en el que estd instalada la unidad
electrénica.
» La unidad esta configurada por defecto en Retorno.

» Para confirmar el ajuste, pulse en .

P Seleccione el fluido del aparato y pulse para confirmar en

P Seleccione la temperatura del producto:

- «Cold» (frio) para temperaturas de entre 2 °Cy 40 °C.

- «Hot» (caliente) para temperaturas de entre 40 °C y 85 °C.
» Para confirmar, pulse en .

»ELGF U1000 V2 le mostrara la distancia correcta para el
transductor en su aplicacion.

» Para confirmar, pulse en
P Continle con el paso 8.5 «Adaptacidon de la distancia del
sensor»

+GF+
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ELGF U1000 V2 busca una senal valida.

Cuando se encuentra una sefal vélida, se muestran las
intensidades de la sefal y el caudal.

El sentido de flujo al conectar el sistema se visualiza como valor
de flujo positivo y las salidas de flujo e impulsos hacen referencia
a dicho sentido de flujo.

Si el sentido de flujo es a la inversa, se seguird mostrando el
caudal volumétrico. La indicacién de actividad cambia de una
estrella a un signo de admiracion, se deja de emitir impulsos y la
salida de corriente de entre 4 y 20 mA cambia al estado de alarma
3,5 mA.

Cuando el GF U1000 V2 no detecta ninguna senal vélida, se
muestra «Sig:00 %».

En tal caso, compruebe que ha realizado correctamente los
pasos en «Adaptacion de la distancia del sensor» y el montaje del
GF U1000 V2 en el tubo.

Encontrara consejos adicionales en «Blusqueda de errores».

ADVERTENCIA

Si el suministro de corriente se desconecta y se vuelve a conectar, una vez introducido el didmetro interior del tubo por primera
vez, se utilizara la configuracién utilizada por ultima vez.

Si se modifica la configuracidn por cualquier motivo, se debera utilizar el menu protegido mediante contrasena.

Lea «Menus protegidos mediante contrasefna».

4.5 Adaptacion de la distancia del sensor

ADVERTENCIA

Precisiéon maxima
Los dos sensores deben colocarse a una distancia determinada entre si. Dicha distancia depende del diametro interior y del
material del tubo.

> Establezca la distancia dptima del sensor introduciendo los parametros del tubo en el asistente de inicio del GF U1000 V2
(véase «Inicio del sistema»). (Por ejemplo, B-4 para un tubo de PVC-U con un didmetro interior de 50 mm)

| 4 Afloje los tornillos de montaje del sensor hasta que los sensores de caudal se puedan soltar y mover lateralmente. NO
afloje del todo ni retire los tornillos en este momento.

| 2 Mueva los sensores a la posicidn 6ptima (véase el asistente de inicio en «Inicio del sistema»).
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| 2 Mueva los sensores a la posicidn 6ptima (véase el asistente de inicio en «Inicio del sistema»).

Lower enough for
sideways movement

| 2 Una vez que los sensores de caudal se encuentran en la posicion correcta, apriete firmemente los tornillos de sujecion
del sensor. Apriete también los tornillos de montaje del sensor.
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4.6 Montaje del UT000GF U1000 V2 en el tubo

4.6.1 Seleccidn del adaptador de tubo

Existen dos adaptadores para fijar el dispositivo de medicion a tubos con un didmetro exterior de < 60 mm.

ADVERTENCIA

Si los adaptadores no fueran necesarios, consérvelos para posibles cambios de posicion posteriormente.

Diametro exterior inferior a 40 mm Diametro exterior de 40-60 mm Diametro exterior superior a 60 mm

Adaptador de tubo superior e inferior

Adaptador de tubo superior (negro) Sin adaptador de tubo
(negro)

< < <

4.6.2 Uso de las almohadillas de gel

1. Pegue dos almohadillas de gel en el centro de la parte inferior de los dos sensores de caudal.
2. Retire la ldmina protectora de la almohadilla de gel.
3. Compruebe que entre las almohadillas y la base del sensor no haya burbujas de aire.
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4.6.3  Montaje del carril-guia
> Fije la unidad del sensor (y el adaptador si fuera necesario, véase «Seleccidn del adaptador de tubo») con las abrazade-
ras de tubo suministradas formando un angulo de 45° en el lado superior del tubo. La experiencia ha demostrado que los
resultados mas consistentes y mas convincentes se obtienen cuando se monta la unidad en este dngulo (véase «Bus-
queda de un lugar adecuado para el caudalimetro»). De esta forma se minimizan los efectos de las turbulencias de flujo
ocasionadas por el aire en el techo del tubo y los lodos en la base del tubo.

Sludge

4.6.4 Retirada de los tornillos de sujecion del sensor

| 2 Monte el carril-guia (1) y, si fuera necesario, el adaptador de tubo (véase «Seleccidén del adaptador de tubo») con ayuda de
las abrazaderas de tubo (2) en el tubo (3).
> Afloje los tornillos de montaje y retirelos junto con las arandelas. Afloje y retire los tornillos de sujecion del sensor. Los

sensores de caudal se accionan por muelle para garantizar un contacto adecuado con la superficie del tubo.

ADVERTENCIA

Si desplaza los sensores al lugar correcto y ha fijado el carril-guia al tubo, RETIRE los tornillos de montaje del sensor para que el
transductor accionado por muelle haga contacto con el tubo.

Guarde los tornillos de montaje y las arandelas para futuros trabajos de mantenimiento o para un posible cambio de posicion
posterior.

4.6.,5 Conexion del mdédulo electrénico
> Verifique que no haya corriente.

| 2 Conecte el moédulo electrénico (conexidon del cable como se describe en «Conexidn eléctrica»). Los dos cables se pueden
conectar en ambas direcciones.
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ADVERTENCIA

Conecte el médulo electrdnico a la unidad del sensor sélo después de haber comprobado el funcionamiento.

4.7 Movimiento del carril-guia

Si hubiera que modificar la posicidn del carril-guia o de los sensores:

| 2 Desmonte la unidad completa del tubo.
| 4 Afloje el tornillo situado en el extremo del carril-guia y levante este extremo tal y como se indica.

El extremo opuesto del mddulo electrénico ahora se puede retirar del carril-guia.

Separe los sensores.

Retire de los sensores las almohadillas de gel originales.

Presione los bloques de los sensores en el carril-guia para volver a colocar las arandelas y los tornillos de seguridad.
Peque almohadillas de gel nuevas en el centro del bloque de sensores.

Siga el procedimiento en «Montaje del GF U1000 V2 en el tubo», para volver a colocar el carril-guia en el tubo.

VVVVYYVYY

4.8 Colocacion de los sensores de temperatura (solo versiones de U1000 V2 HM)

/\ ATENCION

Los sensores de temperatura deberan compensarse antes del primer uso con la ayuda del procedimiento siguiente y deberan
utilizarse con la longitud de cable predefinida. Al prolongar o acortar el cable se invalida la calibracion de los sensores.

Los sensores de temperatura se encuentran en la entrada y en la salida del sistema que se debe supervisar. Estos deben colo-
carse en un lugar en el que no haya grasa ni material aislante. Se recomienda retirar el revestimiento del tubo para garantizar un
contacto térmico 6ptimo entre el sensor y el tubo.

Los casquillos de conexidon del médulo electrénico estan marcados con «Hot» (Caliente) y «Cold» (Frio). Estas marcas determinan
la posicion de los sensores de temperatura en el sistema de tuberias.
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o7 |

De esta forma garantizard una medicidn precisa de la diferencia de temperatura:

1. Conecte los sensores de temperatura al médulo electrénico y coldquelos de forma que se toquen entre si durante un
minuto.
2. Acceda al menu controlado por contrasefa y despldcese hacia abajo en el submenu «Calibration» (Calibracién) (véase el

capitulo «Menus protegidos mediante contrasefia»).

3. Pulse la tecla Intro hasta que se visualice la pantalla «Zero Temp Offset» (Desplazamiento de temperatura cero).

4, Selecciones «Yes» (Si) y pulse de nuevo la tecla Intro para visualizar la pantalla «Attach Sensors» (Unir sensores).

5. Pulse de nuevo la tecla Intro y espere hasta que el aparato vuelva a la pantalla «Zero Temp Offset» (Desplazamiento de
temperatura cero).

6. Desconecte el médulo electrdnico.

6. Desconecte la instalacion de los sensores de temperatura de los tubos. El perfil de los sensores de temperatura tiene una

ranura para colocarlos correctamente. Utilice los sujetacables suministrados para fijarlos a los tubos.
Los sujetacables no se deben apretar en exceso, ya que los sensores podrian resultar danados. Si los sensores se
encuentran por debajo del revestimiento del tubo, compruebe que el revestimiento no presiona sobre el cable de los
sensores.

7. Sujete bien el cable de los sensores.
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5 Conexion eléctrica y salidas

ADVERTENCIA

ELU1000GF U1000 V2 funciona en un rango de tension de 12-24 V (CA/CC). El suministro eléctrico debera tener una potencia nomi-
nal minima de 7 VA por aparato. Se recomienda una conexién de 12 V para en uso en viviendas particulares y en la industria ligera
para cumplir los requisitos de las disposiciones en materia de CEM.

A fin de garantizar una inmunidad total a las interferencias, el apantallado del cable de salida de potencia o impulsos y el apanta-
llado del Modbus deben tener puesta a tierra.

Por motivos de seguridad, el instalador estd obligado a conectar el UT000GF U1000 V2 de conformidad con las disposiciones de
seguridad regionales en materia de tension mediante un transformador de red a la corriente.

Conecte el suministro eléctrico externo con el cable marrdn y el cable azul de seis hilos.

5.1 4-20 mA, conmutacion de impulsos (no para versiones de HM)
> Conecte el suministro eléctrico externo con el cable marrdn y el cable azul de seis hilos.
> Conecte el cable blanco y el verde con la conmutacién de impulsos y el cable rojo y el negro a la entrada de 4-20 mA.

5.1.1 Cable de la interfaz

NoO O WN-=-

El cable de seis hilos de la interfaz del GF U1000 V2

Entrada de 12 V/24V (marrén)
Conductor de retorno de 12 V/24V (azul)

Impulso + (blanco) El relé SPNO MOSFET del médulo electrénico ofrece una senal de con-
mutacion aislada para una corriente conmutable de hasta 500 mA 'y
una tension de hasta 48 V CA. Ademas, este relé ofrece una resistencia
de aislamiento de 2500 V. Desde el punto de vista galvanico se trata de
una salida sin tensidn.

e dI~

Impulso — (verde)

Salida (+), 420 mA (rojo) La salida de corriente de 4-20 mA es una fuente de corriente aislada
para cargas < 620 Q.

6. Conductor de retorno (), 4-20 mA (negro)

Apantallado no aislado

/\ ADVERTENCIA

iDescarga eléctrica ocasionada por cortocircuito!
Compruebe que no haya corriente antes de conectar el GF U1000 V2 a un suministro de electricidad externo.

5.2 Salida de impulsos
La salida de impulsos aislada se facilita mediante un relé SPNO/SPNC MOSFET con una corriente de carga maxima de 500 mA
y una tension de carga maxima de 48 V CA. Ademads, el relé proporciona una resistencia de aislamiento de 2500 V entre la
electrdnica de los sensores y el entorno exterior.
La salida de impulsos se encuentra en el cable blanco y en el verde. Desde el punto de vista eléctrico este es un contacto sin
tension ni potencial y, si se selecciona una alarma cuando el flujo es reducido, es posible configurar contactos normalmente
abiertos (N.0)/contactos normalmente cerrados (N.C).

La salida de impulsos dispone de cinco modos:

* Volumétrico
« Energia (solo la version de HM)
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* Frecuencia

» Alarma con flujo reducido

 Alarma (sefal) con pérdida de flujo

Mediante las funciones de alarma es posible ajustar el interruptor de la alarma en contacto normalmente abierto (N.0O) o contacto
normalmente cerrado (N.C).

5.2.1 Impulsos de caudal

El ancho de impulso estandar del GF U1000 V2 es de 50 ms, es decir, medio ciclo de impulso. La mayoria de los contadores
mecanicos exigen un ancho de impulso de 50 ms.

Pulse Width
50 milliseconds

Pulse output >
switch open

Pulse output
switch closed

\/

0 50 100 150 200 250 300 350
Time (milliseconds)

Férmula para calcular el volumen por impulso en base a un ancho de impulso (estandar) de 50 ms:
Volumen por impulso >= caudal maximo (en litros por minuto)/600

Ejemplo para un caudal maximo de 500 l/min:

Volumen por impulso >= 500 [/min/600 = 0,833 litros por impulso

Redondeo al siguiente litro completo: ajustar el volumen por impulso a 1 litro.

. Después de un volumen registrado de 10 L (valor estandar) se emite un impulso => 1 impulso/10 L.

. El nimero mas alto de impulsos que se pueden enviar sin guardar se calcula mediante los dos parametros estandar
«Volumen por impulso = 1» y «Ancho de impulso = 50 ms» con la féormula 1/(0,025 x 2) y arroja un valor de 20 impulsos
por segundo.

. Si el caudal en el tubo es tan elevado que se generan mas de 20 impulsos por segundo, con un nimero de impulsos
guardados superior a 1000 se puede emitir un error de sobrecarga de impulsos.

5.2.2 Modo de frecuencia
En el modo de frecuencia la frecuencia de salida es proporcional al caudal con un rango de frecuencia establecido de 1-200 Hz.

5.2.3 Impulso de energia (solo versiones de HM)
Si la salida de impulsos esta establecida en energia, el LED kWh se ilumina de forma permanente. Busque en el modo de unidades
de medida métricas una opcién entre 1, 10, 100 kWh o 1 MWh y en el modo de unidades de medida angloamericanas entre 1,
10, 100 kBTU o 1 MBTU. Cada impulso tiene una cantidad de energia concreta, p. ej., 1 kWh. La misma limitacidn existe para la
velocidad maxima de impulsos que se describe en «Modo volumétrico». En este caso también puede ser necesaria una unidad
mayor para la energia por impulso o bien un ancho de impulso menor.

5.2.4  Alarma de flujo: flujo reducido
En el caso de la alarma cuando el flujo es reducido, el usuario puede determinar un valor en el rango entre 0 y 9999 (sin
decimales) en la misma unidad en la que se mide el flujo. El ajuste estandar es normalmente abierto (N.O), aunque el usuario
puede elegir entre normalmente abierto (N.0) o normalmente cerrado (N.C). Existe una histéresis de conmutacion del 2,5 % en la
salida. Si la alarma se activa cuando el flujo es reducido, el caudal debe aumentar un 2,5 % por encima del valor ajustado para que
la alarma se desactive de nuevo.

5.2.5  Alarma de flujo: pérdida de la senal
Si se pierde el valor de flujo (sefal) (se puede detectar en un caudal que se muestra como «----- »), se emite una alarma. El ajuste
estandar es normalmente abierto (N.0), aunque el usuario puede elegir entre normalmente abierto (N.0) o normalmente cerrado
(N.C).
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5.3 Corriente/salida de 4-20 mA

La fuente de corriente es de 4-20 mA aislada y puede provocar una tension de carga de 620 Q.
La salida de corriente de 4-20 mA se encuentra en el cable rojo y en el negro.
La corriente de alarma se encuentra establecida en 3,5 mA fuera del rango indicado debido a un flujo 0 a una pérdida de senal.

5.4 Opcion del Modbus

La interfaz del Modbus RTU se configura a través del submenu del Modbus en el menu controlado con contrasena.

. Es posible seleccionar una velocidad de datos en el rango entre 1200 y 38400 baudios.

. La direccion se puede establecer en un rango de entre 1y 126.

. Velocidad de consulta 1000 ms (1 s). Timeout después de 5 segundos.

. El aparato responde a la consulta «Read Holding Registers» (CMD 03).

. Si el valor de flujo no es valido, se restablece a cero.

. Si la temperatura de un sensor sale el rango establecido, se ajusta el valor -11 °C (12,2 °F).

. Secuencia Float-Byte — AB CD - Big Endian — MSB en primer lugar.

. Si una unidad estd establecida en el sistema de medida angloamericano, la temperatura se indica en °F, la corriente en

BTU/s y el flujo en galones norteamericanos.

. ELGF U1000 V2 cumple la especificacion del Modbus: http://www.modbus.org/docs/Modbus_Application_Protocol_V1_1b.
pdf

Ambos tipos de error determinan el bit de estado correspondiente. Se dispone de los registros siguientes:
En el caso de la unidad de medida angloamericana, el flujo se indica en galones norteamericanos.

5.4.1 Cable de la interfaz

1. Modbus -ve (marrén)

2, Modbus +ve (blanco)

3. Modbus -ve (negro)

4, Modbus +ve (blanco)

5. Puesta a tierra opcional del Modbus (no apantallado aislado)
ADVERTENCIA

Compruebe que el cable blanco estd conectado correctamente a los cables negro y marrén. El cable doble negro/blanco trenzado
esta provisto de un apantallado negro para poder diferenciar los cables dobles negro/blanco y marrén/blanco.

Para que una red de Modbus funcione de forma fiable, el tipo de cable y la instalacién deben cumplir los requisitos de la
especificaciéon del Modbus:

«MODBUS over Serial Line Specification & Implementation guide V1.0».

Esta salida solo es apta para circuitos de conmutaciéon SELV.

A fin de garantizar una inmunidad total a las interferencias, el apantallado del cable de salida de potencia o impulsos y el
apantallado del Modbus deben tener puesta a tierra.
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5.4.2  Conexiones del dispositivo del Modbus
Se dispone de un cable de conexion para las conexiones del Modbus que se enchufan en la unidad electrénica, cerca de la entrada
del cable. El cable marrén es el cable Bus -ve y el cable negro es el cable Bus +ve. Ambos cables blancos estan conectados a

tierra.

Screen
Whites

@3

Pin Funcién Muelle
1. Modbus -ve Negro y marrén
2. Puesta a tierra opcional Apantallado
3. Modbus +ve Ambos blancos
4. -

5.4.3 Imagen de conexién del Modbus

Cableado del Modbus con circuito de derivacién

Modbus Main

+V (+5V or +12V)
RS485+
RS485-

GND (0V)

Spur Length

Cables of any specified length can be supplied to order

270Q for +5V, 1 KQ for +12V

+GF+
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Cableado del Modbus sin circuito de derivacién

Modbus Main

+V (+5V or +12V)
RS485+
RS485-

GND (0V)

270Q for +5V, 1 KQ for +12V

120Q

o

o

120Q

270Q

Optional Ground

170

¢ ¢ ¢
-1+ A1+ -1+
— |solated — |solated — Isolated
OV | Rs-485 OV [ Rs-485 OV [ Rs-485
u1000 V2 uU1000 V2 u1000 V2
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5.4.4  Registro de Modbus

Registro de Cambio del ; Contenido Sianificado Observaciones
Modbus registro P habitual 9
segun segun . L _
dibujo dibujo Byte 0x01 Direccién del aparato
segun segln )
dibujo dibujo Byte 0x03 Comando del aparato
segln segln , _
dibujo dibujo Byte 0x40 Numero de bytes a leer
0x00 0xAC
40001 0 Int-16 ID de los aparatos
Oxac GF U1000 V2-(HM)
0x00
0x0000 OK
40002 ! Int-16 0x00 Estado No hay errores [0x0000]
40003 2 Int-16 0x00 Tipo de sistema Sistema de calefaccion 0x04
0x04 (solo versiones de HM) Sistema de refrigeracién 0x0C
0x00
40004 3
0x01
0x23
40005 4. Int-16 Ndmero de serie -
0x45
0x60
40006 5
0x00
0x40
40007 6
0x1f
iee754 Velocidad registrada Unidades en m/s
0x67
40008 7
0xd3
0x41
40009 8
0x8¢ Unidad de medida métrica en m3/hora
iee754 Caudal registrado Unidad de medida angloamericana en
0xd8 galones americanos/m
40010 9
0xb0
0x42
40011 10
Ox1c Potencia calculada Unidad de medida métrica en kW
iee754 (sol ; de HM) Unidad de medida angloamericana en
Ox2e solo versiones de BTU/s
40012 1
0x34
_ Ox44
40013 12 lee754 0395 | Eneraia calcutada Unidad de medida métrica en kWh
(sologversiones de HM) Unidad de medida angloamericana en
Oxcé6 kBTU
40014 13
Oxe8
0x41
40015 14 iee754 X Unidad de medida métrica en grados
0x98 Temperatura registrada (caliente) | Celsius
0x00 (solo versiones de HM) Unidad de medida angloamericana en
40016 15 iee754 0x00 grados Fahrenheit
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Registro de

Desplazamiento

Contenido

Modbus del registro Tipo habitual Significado Observaciones
0x41
40017 16 Unidad de medida métrica en
06754 0x88 Temperatura registrada (fria) grados Celsius
0x00 (solo versiones de HM) Unidad de medida angloamericana
40018 17 en grados Fahrenheit
0x00
0x40
0x00
40019 18 Unidad de medida métrica en
. 0x00 Temperatura registrada (dif.) grados Celsius
iee754 . . . .
0x00 (solo versiones de HM) Unidad de medida angloamericana
X en grados Fahrenheit
0x00
40020 19
0x00
0x60
40021 20 Oxet Unidad de medida métrica en m3
xe ; ; ;
iee754 Volumen total registrado Unidad de medld.a angloamericana
0x3c en galones americanos
40022 21
Ox1c
0x00 0x00 unidad de medida métrica
40023 22 Int-16 Unidades de los aparatos 0x01 unidad de medida
0x00 angloamericana
0x00
40024 23 Int-16 0x0 Amplificacion de los aparatos Amplificacion en dB
x01
0x00
40025 24 Int-16 SNR de los aparatos SNR en dB
0x0a
0x00
40026 25 Int-16 Senal del aparato Senalen %
0x62
0x42
40027 26 . -
. Oxc9 Diferencia de tiempo delta DaFos de diagnostico
iee754 ; Unidades en nanosegundos
Oxff registrada
40028 27
0x7d
0x42
40029 28 Datos de di (st
iee754 Oxa8 ETA de los aparatos a'os € diagnostico
Unidades en nanosegundos
40030 29 0x8b
0xf5
0x42
40031 30 Datos de di (st
iee754 OxcB ATA de los aparatos a.os € diagnostico
0x00 Unidades en nanosegundos
40032 31
0x00
P P Oxed
segun dibujo| segun dibujo Int-16 CRC-16 -
0x98

172

+GF+



Manual de instrucciones Conexion eléctrica y salidas

5.5 Sensor de temperatura (solo versiones de HM)

Existen dos cables enchufables separados de cuatro hilos para las conexiones del sensor de temperatura. Dichos cables se enchu-
fan a la derecha del médulo electrdnico.

U1000 V2 HM Temperature Sensor Wiring Iﬁl

COoLD

ON0) G
© @) pel s

White Red

Red White
Red I} ——White

Solder pin side

U1000 V2 HM
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6 Menus protegidos mediante contrasena

6.1 Resumen

En los menus protegidos mediante contrasena es posible adaptar los valores preajustados segun las necesidades:
| 4 Modificacién de las dimensiones de mm a pulgadas y viceversa

| 4 Modificacién de la medicidn de caudal en medicidn de caudal volumétrico

| 4 Cambio entre las unidades del sistema I/m3 e Impgal/USgal

| 2 Cambio entre las unidades de medida para caudal l/s, [/min o gal/s, gal/min o USgals/s, USgals/min

| 4 Modificacién de los pardmetros de salida de corriente

| 4 Modificacién de los pardmetros de la salida de impulsos

| 4 Modificacion de los pardmetros de salida del Modbus (si estuviera instalado)

| 4 Modificacién de los pardmetros de calibracion

| 2 Modificacién de los ajustes del totalizador

ADVERTENCIA

La contrasena para el drea protegida mediante contrasena es 71360.

6.2 Apertura de un menu protegido mediante contrasena

Se muestra la intensidad de la sefal y el caudal actual:

» Pulse el botén.
4_| Se solicita para introducir la contrasena.
Si no se introduce la contrasena, la pantalla vuelve al valor de flujo tras un par de segundos.

» Introduzca la contrasena (71360).
Véase 10.4 «Modificacion de los valores numéricos en los menus de datos».

> Realice las modificaciones deseadas.

» Pulse el boton.
Se omiten los parametros actuales.

t

» Pulse el botdn User Menu: Exit (Menu de usuario: Salir)
Los valores nuevos se guardan y se cierra el menu protegido mediante contrasena.

t
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6.3 Modificacion de la seleccidon en los menus
ADVERTENCIA

Los valores preajustados siempre me modifican de la misma forma en los menus.

» Abra el menu protegido mediante contrasena.
Véase «Apertura de un menu protegido mediante contrasena».

» Seleccione, por ejemplo, el parametro Flow Units (Unidades de medida de caudal).
El valor actual (I/min) parpadea

» Pulse el botén.
El valor (I/s) parpadea.

Vv

» Pulse el botén.
¢ I El nuevo valor (l/s) se guarda y se muestra la pantalla siguiente.
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6.4

Modificacion de los valores numeéricos en los menus de datos

ADVERTENCIA

Los valores numéricos siempre me modifican de la misma forma en los menus.

En este ejemplo se modifica el valor preajustado del caudal para un flujo maximo de 1000 L a 1258 L.

|

Abra el menu protegido mediante contrasena.
Véase «Apertura de un menu protegido mediante contrasena».

>

Seleccione, por ejemplo, el pardmetro para caudal con flujo maximo.
El valor de las decenas de miles (01000,0) parpadea.

Pulse el botén dos veces.
El valor de las centenas (01000,0) parpadea.

Pulse el botén dos veces.
El valor de las centenas que parpadea (01000,0) cambia a 2.

Pulse el botdn.
El valor de las decenas (01200,0) parpadea.

Pulse el botdn cinco veces.
El valor de las decenas que parpadea (01200,0) cambia a 5.

Pulse el botdn.
El valor de las unidades (01250,0) parpadea.

Pulse el botén dos veces.
El valor de las unidades que parpadea (01250,0) cambia a 8.

L= v] =] V] =] ]| v

Pulse el botdn.

El nuevo valor (01258,0) se guarda y se muestra la pantalla siguiente.
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6.5 Acceso a un menu protegido mediante contrasena

» Verifique que el aparato se encuentra en el modo
«Flow Reading» (Valor de flujo), «Total Flow» (Flujo total),
«Temperature dT» (Temperatura dT), «Total Energy» (Energia
total), «Instant Power» (Potencia inmediata) o «Total Flow»
(Flujo total).

» Pulse a continuacién .

P Introduzca 71360 y pulse a continuacion .

Se muestra el menu de ajustes.
» Con y puede desplazarse por los apartados del
mend. Pulse para abrir un menu. Desplacese hacia abajo

hacia «Exit» (Salir) y pulse para acceder a la pantalla
«Flow Reading» (Valor de flujo)

L > . .
» Pulse en un menu - para cambiar entre las dos opciones
que se muestran (el ajuste activo parpadea) o, si hay varias

opciones, utilice y para desplazarse por los posibles
valores.

» Pulse para confirmar un valor y mostrar el ajuste
siguiente (o para salir del mend si es la Ultima opcidn).

6.6 Configuracion

» Seleccione las unidades de medida angloamericanas o las

métricas (estandar).

» Siselecciona la opcidn «inches» (Pulgadas), las temperaturas
se visualizan en °F y los valores de energia en BTU.

En los diagramas siguientes solo se muestran las opciones

métricas.

» A continuacién se le solicitarad que introduzca el didmetro
interior del tubo:

Modifique el valor con las teclas , y . [APara

confirmar el valor, pulse . En funcion de la unidad
ajustada los valores validos se encontraran en el rango
siguiente: 20-110 mm (0,787-4,33 pulgadas) o0 105-215 mm
(4,13-8,46 pulgadas).

» Seleccione la indicacidn estandar «Flow» (Caudal, por ejemplo,
[/min) o bien «Vel» (Velocidad, por ejemplo, m/s).

+GF+
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» Seleccione System Units (Unidades del sistema). Si ha selec-
cionado en el primer paso («Select Dim» (Seleccionar unidad
de medida)) mm, se ofreceran las opciones litro o m*. Si ha
seleccionado Inches (Pulgadas), se ofrecerdn las opciones de
galones imperiales britdnicos o galones norteamericanos.

» Seleccione System Units (Unidades del sistema). Si ha selec-
cionado en el primer paso («Select Dim» (Seleccionar unidad
de medida)) mm, se ofreceran las opciones litro o m*. Si ha
seleccionado Inches (Pulgadas), se ofreceran las opciones de
galones imperiales britdnicos o galones norteamericanos.

» Seleccione la materia prima con las teclas y , para

desplazarse por la lista.
Para confirmar el material, pulse .

P Seleccione la temperatura del producto:
- «Cold» (frio) para temperaturas de entre 2 °Cy 40 °C.
- «Hot» (caliente) para temperaturas de entre 40 °Cy 85 °C.

» Pulse para confirmar.

Seleccione el fluido con .

Pulse para confirmar el nombre del fluido.

Solo versiones de HM:

» Seleccione el ajuste del aparato con .
La unidad esta configurada por defecto en Aplicaciones de cale-
faccion.

Para confirmar el ajuste, pulse .

Solo versiones de HM:

» Seleccione el fluido con .
La unidad estd configurada por defecto en «Flow» (Avance).

Para confirmar el ajuste, pulse .

» La unidad ahora muestra la distancia correcta del sensor de
caudal de los valores seleccionados para ID del tubo, materia
primay fluido.

Anote la distancia.

» Pulse para volver al menu principal.
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6.7 Menu de salida de corriente (solo versiones con 4-20 mA)

» Active o desactive la salida de 4-20 mA con para selec-
cionar OFF (Desconectado) u ON (Conectado).

» Pulse para confirmar el ajuste.

» Introduzca el caudal maximo.
» Pulse para confirmar.

» Introduzca el caudal minimo.
» Pulse para confirmar.
» Pulse para volver al menu principal.

6.8 Menu de configuracion de Modbus (solo versiones Modbus)

» Introduzca la «Modbus Address» (Direccién de Modbus) para
esta unidad. El rango vélido se encuentra entre 1y 126.

» Pulse para confirmar el ajuste.

» Introduzca la velocidad de baudios para la red de Modbus. Los
ajustes validos son 1200, 2400, 4800, 9600, 19200 o 38400.

» Pulse para confirmar.

» Seleccione el formato de los datos de Modbus. Los ajustes
validos son 8-impar-2, 8-par-1, 8-impar-1, 8-ninguno-1. Los
ajustes hacen referencia al nUmero de bits de datos en cada
caracter (8), la paridad (impar, par, o ninguna) y el nimero de
bits de parada (1 o0 2).

» Pulse para confirmar.
» Pulse para volver al menu principal.
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6.9 Menu Salida de impulsos

Todos los modelos permiten el uso de una salida de impulsos en base al impulso de caudal, alarma, impulso de energia (solo
versiones con contador de calor) o frecuencia si se indica el caudal.

> Active o desactive la salida de impulsos con para
seleccionar OFF (Desconectado) u ON (Conectado).

» Pulse para confirmar el ajuste.

» Seleccione el «Pulse type» (Tipo de impulso): Volume (Caudal),
Flow Alarm (Alarma de flujo), Energy (Energia) (solo versiones
de HM) o Frequency (Frecuencia).

» Pulse para confirmar.

6.9.1 Impulso de caudal

Establezca el «Volume per Pulse» (Volumen por impulso)
de forma que el impulso no sea superior a 10 por segundo o
1000 ms.

Pulse para confirmar el ajuste.

» Establezca el «Pulse Width» (Ancho de impulso). El valor
estandar es de 50 ms, es decir, medio ciclo de impulso. La
mayoria de los contadores mecdanicos exigen un ancho de
impulso de 50 ms.

» Pulse para confirmar el ajuste.
» Pulse para volver al menu principal.

6.9.2 Alarma de flujo

» Seleccione el tipo de alarma: «Level» (Nivel) se activa con el
caudal minimo admisible y «Signal Loss» (Pérdida de la sefal)
indica una pérdida o una anomalia de funcionamiento del
caudal o de la sefal.

Para confirmar el ajuste, pulse .

» Seleccione el estado de la salida de impulsos en el modo
normal: contacto normalmente abierto (N.0.) o normalmente
cerrado (N.C.).

Para confirmar el ajuste, pulse .

180 +GF+



Manual de instrucciones

Mentus protegidos mediante contraseia

Solo se visualiza si se ha seleccionado el tipo de alarma
«Level» (Nivel). Introduzca el valor de caudal necesario para
activar la alarma.

Para confirmar el ajuste, pulse .

Pulse para volver al menu principal.

6.9.3  Impulso de energia (solo versiones de HM)

» Busque en el modo de unidades de medida métricas una opcién
entre 1,10, 100 kWh 0 1 MWh y en el modo de unidades de
medida angloamericanas entre 1, 10, 100 kBTU o 1 MBTU. Cada
impulso tiene una cantidad de energia concreta, p. €j., 1 kWh.
Seleccione un valor para que la velocidad de impulsos no sea
superior a 10 por segundo.

» Pulse para confirmar el ajuste.

» Establezca el «Pulse Width» (Ancho de impulso). El valor estan-
dar es de 50 ms, es decir, medio ciclo de impulso. La mayoria
de los contadores mecdnicos exigen un ancho de impulso de
50 ms.

» Pulse para confirmar el ajuste.

» Pulse para volver al menu principal.

6.9.4 Frecuencia

En el modo de frecuencia la frecuencia de salida de impulsos es proporcional al caudal con un rango de frecuencia establecido de

1-200 Hz.

» Seleccione la «Maximum Pulse Frequency» (Frecuencia de

impulsos maxima). El rango vélido se encuentra entre 1,0 y
200,0 Hz.

Pulse para confirmar el ajuste.

Introduzca el caudal maximo con la frecuencia indicada. La
unidad de medida esta establecida en litro por segundo.

Pulse para confirmar el ajuste.
Pulse para volver al menu principal.

6.10 Menu Calibracidn

» Seleccione un «Damping Time» (Tiempo de amortiguacion) de
10, 20, 30,50 0 100 s.
» Pulse

para confirmar el ajuste.
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» Establezca el valor «Zero Cut-off» (Supresién del valor cero)
(en un rango de entre 0,00y 0,50 m/s).
» Pulse para confirmar el ajuste.

» Pulse el boton para calcular automaticamente el «Zero Off-
set» (Desplazamiento del valor cero).
Nota: Establezca el «Zero Cut-off» (Supresidén del valor cero)
en cero antes de ajustar el «Zero Offset» (Desplazamiento
del valor cero) y retroceda entonces un paso para ajustar el
«Zero Cut-off» (Supresidn del valor cero).

» Pulse para confirmar el ajuste.

» Introduzca un factor de calibracion
(rango valido: 0,500-1500).

» Pulse para confirmar el ajuste y vuelva al menu princi-
pal si se trata de aparatos con caudalimetro.

Solo versiones de HM

» Seleccione «YES» (Si) para calcular el valor «Zero Tempe-
rature Offset» (Desplazamiento de la temperatura cero).
Seleccione «NO» (No)para volver al mend principal.

Solo versiones de HM

» Se le solicitara que conecte los sensores. Coloque los
sensores PT100 de forma que se toquen entre si y deje que la
temperatura se equilibre durante 1 minuto.

» Pulse para continuar.

Solo versiones de HM

» La unidad calcula el desplazamiento de temperatura.

» Una vez finalizado el procedimiento se mostrara la pantalla
Zero Temp Offset (Desplazamiento de la temperatura cero)
con el ajuste «NO» (No).

» Pulse para volver al menu principal.

6.11 Menu Volumen total

» Para establecer el valor «Volume Totals» (Caudal total) en
cero, seleccione «Yes» (Si).

» Pulse para confirmar la acciéon y volver al menu princi-
pal.

ADVERTENCIA

Si el totalizador esta activado, en la pantalla se mostraran de forma alterna el valor de caudal y el valor total.

» Pulse el botén .
Cada pantalla se muestra durante 30 segundos.
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6.12  Menu Diagnostico
El mend Diagndstico ofrece informacion adicional y numerosas opciones de diagndstico.

Es posible acceder al menu pulsando la tecla en la pantalla principal con los valores de flujo.
Pulse las teclas y para desplazarse por las pantallas de diagnéstico.
Pulse para salir del menu Diagnéstico.

«Estimated TA» (Hora de llegada estimado) y «Actual TA» (Hora de
llegada real) representan las duraciones tedricas y registradas.

Si como valor real se muestra 9999,99, significa que no se ha
podido registrar ninguna sefal valida.

Muestra el estado de los impulsos (por ejemplo).
«Deactivated» (Desactivado), «Volume 0.000 litres»

(Caudal 0,000 litros), «Signal Loss» (Pérdida de la sefa),
«Alarm(0n) 500.0 [/min» (Alarma (Conectada) 500,0 l/min),
«Alarm(Off) Signal Loss» (Alarma (Desconectada) pérdida de la
senal), «<Frequency 100.00 Hz» (Frecuencia 100,00 Hz).

En esta pantalla se muestran los «Errors» (Errores). Se visualiza
una cifra entre 0 y 255. Si no se emite ningun error, se indica con
«None» (Ninguno).

En la fila inferior se muestra la version de firmware de la pletina
RTD. En la fila superior se indica el estado.

En la fila inferior se muestra la version de firmware de la pletina
Flow. En la fila superior se indica el estado.

En la fila inferior se muestra la version de firmware de la unidad.
En la fila inferior se muestra el nimero de serie de la unidad.

Una amplificaciéon reducida, un valor de decibelios entre -5 dB y
80 dB, es mejor y deberia ser como maximo de 40 dB. Revise la
instalacion si el valor supera los 60 dB.

Una SNR elevada (relacion sefal-ruido) en dB es mejor. El rango
valido se encuentra entre 0 y 80 dB. Revise la instalacion si el
valor es inferior a 20.

En la fila inferior se indica la diferencia de tiempo actual entre las
senales de entrada y salida.
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7 Mantenimiento y restricciones

/\ ATENCION

Peligro de sufrir lesiones y falta de calidad del producto debido al uso de piezas de recambio no suministradas por GF Piping
Systems.

Posible peligro de sufrir lesiones y dafios materiales.

» Sihubiera que realizar reparaciones, péngase en contacto con el representante nacional de GF Piping Systems.

7.1 Esquema de mantenimiento
» Establezca los intervalos de mantenimiento segun las condiciones de funcionamiento (p. ej., temperatura ambiente).
» Realice las siguientes actividades de mantenimiento en el marco de la inspeccidn regular del sistema.

Intervalo de mantenimiento Actividad de mantenimiento

6-12 meses » Comprobar la intensidad de las senales
» Comprobar el caudal y los valores de temperatura
» Comprobar las salidas de comunicacion

En caso de consultas relacionadas con el mantenimiento del producto, pdngase en contacto con su representante nacional de GF
Piping Systems.

ADVERTENCIA

El mantenimiento o las reparaciones de la unidad solo pueden ser realizados por GF.

7.2 Restricciones con mezclas de agua y glicol
Existen pocos datos sobre la potencia calefactora concreta (factor K) de las mezclas de agua y glicol y hay un método practico para
determinar el contenido de glicol en un sistema o del tipo de glicol utilizado. Los cdlculos de flujo se basan en una mezcla de agua
y glicol de etileno del 30 %.
En la practica los resultados solo se pueden considerar como estimaciones:
La velocidad del sonido en fluidos puede oscilar entre 1480 ms 'y 1578 ms.
En el caso de las mezclas de agua y glicol no existe ninguna curva de compensacion de temperatura.
En funcion del contenido de glicol, la potencia calefactora puede ser de entre 1,00y 1,6 J/M3 * K.
El tipo de glicol utilizado afecta sobremanera a la potencia calefactora y la velocidad del sonido en fluidos.
La configuracion de usuario activada de fabrica de la aplicacion esta supeditada al instalador para ajustar los parametros de fun-
cionamiento correcto. Las unidades configuradas incorrectamente pueden provocar desviaciones extremas en los resultados.
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8 Solucion de averias

8.1 Solucién de averias con valores de flujo

El sentido de flujo durante la conexion se considera como sentido de flujo positivo. La salida de impulsos hace referencia al caudal
en dicho sentido. Si se invierte el flujo, el caudal se sigue indicando, aunque la indicacién de actividad cambia de un asterisco a un
signo de admiracion y no se generan impulsos.

Cuando el caudal se muestra como «----- », esto significa que los sensores de caudal no han podido detectar ninguna senal util.

Esto se puede achacar a los motivos siguientes:

. Datos de tubo incorrectos

. El sensor no esta en contacto con el tubo

. Aire en los fluidos/en el tubo

. No hay almohadillas de gel o el sensor no esta engrasado
. La superficie/interior del tubo esta en muy mal estado
8.2 Mensajes de error

Los mensajes de error se muestran en forma de nimeros en el menu de diagnéstico. Pdngase en contacto con un empleado del
servicio externo de GF si aparecen otros mensajes.

Byte de estado
Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1

Significado del error

RTD 12C ha fallado(solo 1 1
versiones de HM)

RTD Thot ha fallado 1 9
(solo versiones de HM)

RTD Tcold ha fallado(- 1 4
solo versiones de HM)

Se ha perdido la seial 1 8
de TOFM

La pletina de TOFM ha 1 16
fallado

La ventana de TOFM ha 1 32
fallado

El tipo de sensor de 1 b4
TOFM ha fallado

12C TOFM ha fallado 1 128
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8.3 Ejemplos de mensajes de error
Mensaje de error Significado del error
Ninguno o 0 Ninguno

2 Sensor sobrecalentado (solo versiones de HM)

4, Sensor subenfriado (solo versiones de HM)

6. Sensor sobrecalentado y subenfriado (solo versiones de HM)

8. No hay senales de flujo

10. Sobrecalentamiento y sin sefal de flujo (solo versiones de HM)

12. Subenfriamiento y sin sefal de flujo (solo versiones de HM)

14. Sobrecalentamiento y subenfriamiento y sin sefial de flujo (solo versiones de HM)
8.4 Mensajes de error de Modbus

Transmisor
Caso:e Direccion Comando Registro de inicio Longitud (n.° de registros) CRC-16
prueba
[1 Bytel [1 Bytel [2 Bytes] [2 Bytes] [2 Bytes]

No hay 0x01 0x03 0x00 0x00 0x00 0x20 Oxbds 0x12
errores
Consulta
de funcio- 0x01 0x0C 0x00 0x00 0x00 0x20 0x10 0x13
namiento
incorrecta
Inicio de
registro 0x01 0x03 0x00 OxEF 0x00 0x20 0x75 O0xE7
incorrecto
Longitud
del registro 0x01 0x03 0x00 0x12 OxFF 0x02 0x25 OxFE
incorrecta
El usuario
esta ocu- 0x01 0x03 0x00 0x00 0x00 0x20 Ox44 0x12
pado
.CRC_1 6 0x01 0x03 0x00 0x20 0x00 0x20 Ox44 OxFF
incorrecto
El usuario
estd ocu- 0x01 0x03 0x00 0x00 0x00 0x20 Ox44 0x12
pado
.CR(H 6 0x01 0x03 0x00 0x20 0x00 0x20 Ox44 OxFF
incorrecto
8.5 Error de caudal

Una intensidad de sefnal inferior al 40 % indica que la configuracién del aparato es incorrecta y que se deberia revisar o desplazar
la instalacion.

8.6 Advertencias de caudal
Una intensidad de sefnal inferior al 40 % indica que la configuracién del aparato es incorrecta y que se deberia revisar o desplazar
la instalacion. El flujo negativo se indica en la fila superior con un «!» en lugar de un «*».
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8.7 Errores de la entrada de datos
Los errores de la entrada de datos indican generalmente que los datos introducidos no se encuentran en el rango admisible.

Mensaje de error Causa y solucion

«Range 20.0 - 215.0» (Rango Se muestra cuando se indica una ID de tubo no valida. En funcién del producto adquirido,
20,0-215,0) se solicita al usuario que introduzca un valor entre 20y 215 mm.
0,000 mm (0,000 mm)

Se intenta situar en cero el desplazamiento entre los sensores de temperaturay la
diferencia de temperatura es demasiado grande. Compruebe que los sensores de
temperatura estan conectados correctamente y que ambos indican la misma temperatura.

Calibrate Error (Error de calibracién)
Press Enter (Presionar Intro)

Range 1-200 (Rango 1-200) Durante la programacion de una salida de impulsos de frecuencia se ha limitado la
200 frecuencia en un rango de entre 1y 200 Hz.
Range 3-99 (Rango 3-99) Durante la programacioén de una salida de impulsos de caudal se ha limitado el ancho de
0000.0 (0000,0) impulso en un rango de entre 3y 99 ms.
Range 0,00-0,500 (Rango 0,00- La supresion del valor cero durante la programacion se ha limitado a un rango de entre
0,500) 0,000y 0,500 Hz.
0000.0 (0000,0) Nota: Antes de realizar un desplazamiento del valor cero se debe restablecer a cero.
Range 0,500-1,500 (Rango 0,00- El factor de calibracion durante la programacidén se ha limitado a un rango de entre 0,5y
0,500) 200 Hz.

0000.0 (0000,0)

Receptor
Direccion Comando Codigo de CRC-16 .
Observaciones
error
[1 Bytel [1 Bytel [1 Bytel [2 Bytes]
0x01 0x03 Ninguno sggu_n sggu_n Ejemplo de un mensaje de éxito
dibujo dibujo
0x01 0x8C 0x01 0x85 0x00 Los Unicos comandos admisibles son 0x03 y 0x06
0x01 0x83 0x02 0xCO 0xF1 Inicio de registro incorrecto
0x01 0x83 0x03 0x01 0x31 Longitud del registro incorrecta
0x01 0x83 0x06 0xC1 0x32 El usuario esta ocupado con el procesamiento y no
puede responder

0x01 0x83 0x07 0x00 0xF2 CRS defectuoso
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Ampliacion

Desconecte todos los cables.

VVVO

10 Especificaciones

Desconecte el suministro eléctrico externo y asegurese de que no se puede volver a conectar.

Suelte las abrazaderas de tubo y retire el GF U1000 V2 junto con todos los cables de conexion del tubo.

Generalidades

Métodos de medicién

Medicién del tiempo de funcionamiento de ultrasonidos

Rango de caudal

0,1 m/s-10 m/s (0,3 ft/s—32 ft/s), bidireccional

Precisién

+ 3 % del valor de flujo con un caudal > 0,3 m/s (1,0 ft/s)

Reproducibilidad

+ 0,5 % del valor de medicién

Tiempo de respuesta <500 ms
Unidades de medida disponibles para caudal Unidades de medida disponibles para m/s, ft/s.
caudal
Volumen l/s, l/min, gal/s, gal/min, US-
gal/s, USgal/min, m3/min, m3/h

Unidades de medida disponibles para el totaliza-
dor

Litros, galones, galones norteamericanos, m?

Idiomas compatibles

Sensores de temperatura del U1000 V

EN
2 HM

Temperatura de servicio

Entre 0 °Cy 50 °C Entre 32 °Fy 122 °F

Temperatura de almacenamiento

Entre -10 °Cy +60 °C Entre 14 °Fy 140 °F

Temperatura de la pared del tubo

Entre0°Cy 85 °C Entre 32 °Fy 185 °F

Humedad durante el funcionamiento

Tipos de tubo adecuados

Materias primas

Max. 90 % de humedad relativa del aire a +50 °C (122 °F)

PVDF, PP-H, PE, PB, ABS, UPVC, CPVC, acero estructura, hierro, acero inoxi-
dable 316

Tamanos de tubo [mm]
Electronica

Suministro eléctrico

Entre 22 mmy 180 mm* %-7 pulgadas*

Entre 12y 24 V (CA/CC)

Consumo de potencia

Max. 7 VA

Salidas analdgicas Rango Entre 4y 20 mA
Resolucion 0,1 % del rango de medicién
Carga max. 6200
Aislamiento 1MQa100V
Corriente de alarma 3,5 mA

Salida de impulsos | Tipo

Contacto MOSFET optoaislado, sin tensién (normalmente cerrado/normal-
mente abierto)

Secuencia de impulsos

Modo de frecuencia programable por el usuario de 1-166 pps max.
200 Hz

Ancho de impulso

Valor estandar 50 ms, 3-99 ms programable por el usuario

Tension max.

24VCCo24VCA

Corriente max. 500 mA
Aislamiento 1MQa100V
Salida de Modbus Formato RTU

Velocidad de baudios

1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400

Bits de parada de paridad
de datos

8-ninguno-2, 8-ninguno-1, 8-irregular-2, 8-regular-1

Estandares

PI-MBUS-300 Rev. J

Conexion fisica

RS485

188
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Carcasa y pantalla

Material Policarbonato
Dimensiones 250 x 48 x 90 mm 9,85 x 1,9 x 3,55 pulgadas
Peso 0,5 kg 1,11b
Teclado Teclado con 4 teclas
Pantalla Tipo LCD, 2 lineas x 16 caracteres
Angulo de obser- Min. 30°, max. 40°
vacion
Area activa 83 x 18,6 mm | 3,3 x 0,73 pulgadas
Clase de proteccion IP 54
- 00000001
Dimensiones del embalaje 290 x 280 x 100 mm 11,4 x 11 x 4 pulgadas
Peso 1,4 kg 3 lbs
Peso volumétrico 1,4 kg 3 lbs

Normas y permisos

Autorizacion CR, conforme a RoHS

Listado UL
Seguridad BSEN 61010-1:2010
CEM BS EN 61326-1:2013 | BS EN 61326-2-3:2013
Entorno BS EN 60068-1:2014
BS EN 60068-2-1:2007 | BS EN 60068-2-2:2007

10.1 Valores estandar

Estos ajustes se configuran de fabrica, bien en dimensiones o pesos métricos o angloamericanos.

Parametros Dimensiones métricas Dimensiones angloamericanas
Dimensiones mm Pulgada

Caudal /min USgal/min

Tamanhos de tubo 50 mm 2"

4-20 mA Conectado Conectado

Salida de impulsos Desconectado Desconectado

Energia por impulso

(solo versiones de HM) 1 kW 1 kBTU

Caudal por impulso 101 10 galones norteamericanos
Ancho de impulso 50 ms 50 ms

Amortiguacion 20s 20s

Factor de calibracién 1000 1000

Supresion del valor cero 0,02 m/s 0,07 m/s

Desplazamiento del valor cero 0,000 l/min 0,000 gal/min
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10.2 Eliminacion
> Antes de proceder a su eliminacion, separar los distintos materiales en funcion de si son sustancias reciclables, dese-
chos normales y desechos especiales.
> Durante la eliminacién o reciclaje del producto se deberdn cumplir las distintas disposiciones y reglamentos locales de
los distintos componentes y del embalaje.
> Respetar las disposiciones, normas y directivas especificas de cada pais.
Los productos identificados con este simbolo deberan llevarse al punto de recogida de aparatos eléctricos y
electrénicos.
En caso de consultas relacionadas con la eliminacion del producto, péngase en contacto con su representante
nacional de GF Piping Systems.
190
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GF Piping Systems

Worldwide at home

Our sales companies and representatives ensure

local customer support in more than 100 countries.

www.gfps.com

Argentina/ Southern South America

Georg Fischer Central Plastics Sudamérica S.R.L.
Buenos Aires / Argentina

Phone +54 11451202 90
gfcentral.ps.ar@georgfischer.com
www.gfps.com/ar

Australia

George Fischer Pty Ltd
Riverwood NSW 2210

Phone +61 (0) 2 9502 8000
australia.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/au

Austria

Georg Fischer Rohrleitungssysteme GmbH
3130 Herzogenburg

Phone +43(0) 2782 856 43-0
austria.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/at

Belgium / Luxembourg

Georg Fischer NV/SA

1600 Sint-Pieters-Leeuw / Belgium
Phone +32(0) 2 556 40 20

Fax  +32(0) 2524 34 26
be.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/be

Brazil

Georg Fischer Sist. de Tub. Ltda.
04571-020 Séo Paulo/SP
Phone +55 (0) 11 5525 1311
br.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/br

Canada

Georg Fischer Piping Systems Ltd
Mississauga, ON L5T 2B2

Phone +1(905) 670 8005

Fax  +1(905) 6708513
ca.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/ca

China

Georg Fischer Piping Systems Ltd
Shanghai 201319

Phone +86 21 3899 3899
china.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/cn

Denmark/Iceland

Georg Fischer A/S

2630 Taastrup / Denmark
Phone +45(0) 702219 75
info.dk.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/dk

Finland

Georg Fischer AB

01510 Vantaa

Phone +358 (0) 9 586 58 25
Fax  +358(0) 9 586 58 29
info.fi.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/fi

France

Georg Fischer SAS

95932 Roissy Charles de Gaulle Cedex
Phone +33(0) 141846884
fr.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/fr

Germany

Georg Fischer GmbH

73095 Albershausen

Phone +49(0) 71613020
info.de.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/de

India

Georg Fischer Piping Systems Pvt. Ltd
400 083 Mumbai

Phone +91 22 4007 2000

Fax +91 22 4007 2020
branchoffice@georgfischer.com
www.gfps.com/in

Indonesia

PT Georg Fischer Indonesia
Karawang 41371, Jawa Barat
Phone +62 267 432 044

Fax  +62267 431857
indonesia.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/id

Italy

Georg Fischer S.p.A.
20063 Cernusco S/N (M)
Phone +39 02 921 861
it.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/it

Japan

Georg Fischer Ltd
530-0003 Osaka

Phone +81(0) 6 6341 2451
jp.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/jp

Korea

Georg Fischer Korea Co. Ltd

Unit 2501, U-Tower

120 Heungdeok Jungang-ro
(Yeongdeok-dong)

Giheung-gu, Yongin-si, Gyeonggi-do
Phone +82 318017 1450

Fax  +8231217 1454
kor.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/kr

Malaysia

George Fischer (M) Sdn. Bhd.
41200 Klang, Selangor Darul Ehsan
Phone +60 (0) 3 3122 5585

Fax  +60(0) 331225575
my.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/my

Mexico / Northern Latin America

Georg Fischer S.A. de C.V.

CP 66636 Apodaca, Nuevo Leon / Mexico
Phone +52(81) 1340 8586

Fax  +52(81) 15228906
mx.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/mx

Middle East

Georg Fischer Piping Systems (Switzerland) Ltd
Dubai / United Arab Emirates

Phone +971 4 289 49 60
gcc.ps@georgfischer.com

www.gfps.com/int

Netherlands

Georg Fischer N.V.

8161 PA Epe

Phone +31(0) 578 678 222
nl.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/nl

New Zealand

Georg Fischer Ltd

5018 Upper Hutt

Phone +04 527 9813
Fax  +04527 9834
nz.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/nz

Norway

Georg Fischer AS

1351 Rud

Phone +47 67 18 29 00
no.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/no

Philippines

George Fischer Pte Ltd
Representative Office
1604 Pasig City

Phone +632571 2365
Fax +632571 2368
sgp.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/sg

Poland

Georg Fischer Sp. z 0.0.
05-090 Sekocin Nowy

Phone +48(0) 223131050
poland.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/pl

Romania

Georg Fischer Piping Systems (Switzerland) Ltd
020257 Bucharest - Sector 2

Phone +40 (0) 21 230 53 80
ro.ps@georgfischer.com

www.gfps.com/int

Russia

Georg Fischer Piping Systems (Switzerland) Ltd
Moscow 125040

Phone +7 495 748 11 44
ru.ps@georgfischer.com

www.gfps.com/ru

The information and technical data (altogether “Data”) herein are not binding, unless explicitly confirmed in writing.
The Data neither constitutes any expressed, implied or warranted characteristics, nor guaranteed properties or a guaranteed
durability. All Data is subject to modification. The General Terms and Conditions of Sale of Georg Fischer Piping Systems apply.

+GF+

Singapore

George Fischer Pte Ltd
528 872 Singapore
Phone +65 6747 0611
Fax  +65 6747 0577
sgp.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/sg

Spain/Portugal

Georg Fischer S.A.

28046 Madrid / Spain
Phone +34(0) 91 781 98 90
es.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/es

Sweden

Georg Fischer AB

117 43 Stockholm

Phone +46 (0) 8 506 775 00
info.se.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/se

Switzerland

Georg Fischer Rohrleitungssysteme (Schweiz) AG
8201 Schaffhausen

Phone +41(0) 52 631 3026
ch.ps@georgfischer.com

www.gfps.com/ch

Taiwan

Georg Fischer Co. Ltd

San Chung Dist., New Taipei City
Phone +886 28512 2822

Fax  +886285122823
www.gfps.com/tw

United Kingdom / Ireland

George Fischer Sales Limited
Coventry, CV2 2ST / United Kingdom
Phone +44 (0) 2476 535 535
uk.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/uk

USA/Caribbean

Georg Fischer LLC
92618 Irvine, CA / USA
Phone +1 7147318800
Fax  +17147316201
us.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/us

Vietnam

George Fischer Pte Ltd
Representative Office

Ho Chi Minh City

Phone + 84 28 3948 4000
Fax +84 283948 4010
sgp.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/vn

International

Georg Fischer Piping Systems (Switzerland) Ltd
8201 Schaffhausen / Switzerland

Phone +41(0)52 6313003

Fax  +41(0)52 6312893
info.export@georgfischer.com
www.gfps.com/int
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ABS otz 2 ZL}o|E--FEICHO|2-AELO|#(Acrylonitrile Butadiene Styrene)

DA 55 7|5(Double acting function)

EMC HXE7| &8 (Electromagnetic Compatibility)

FC % FHE x| B 7|(Fail safe to close function)

FO DE OFER| Y7 |(Fail safe to open function)

LCD OH™ C|AZ | 0|(Liquid crystal display)

LED 2t £} 0|2 E (Light-emitting diode)

MOSFET =4 M3t E UHE A A1 ER K| AE{(Metal oxide semiconductor field effect transistor)

PB-INSTAFLEX E2|28 AKX ZCIAE] HiR A|AE(Polybutene plastic piping system)

PE-ELGEF EZC|o 23 AXH ZEFAE] HiZH A|AE(Polyethylene plastic piping system)

PP-PROGEF EZ|z 2L AXY E2tAE] v AIAE(Polypropylene plastic piping system)

PVDF-SGEF PVDF(%EI%iFHIEEIE‘”) LR SEHAE HIZH AIAE

SPNO MOSFET 28 A Y HEHQI BT 25 &3t BT A ™A Z D ERHX|AE(Single-pole normally open metal
oxide semlconductor field effect transistor)

VC-U-PVC £ 2|¥3HH|'2 (Polyvinyl chloride)
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Flow pipe

Flow Sensor  Temp. Sensor

Heated / cooled object

Heat exchanging device

T .S
emp. sensor Return pipe

33  ALEX lEmo|A

Flow Signal strength  Flow Units Flow Direction
Measured For accurate Units applicable * Indicates positive flow
flow. results, must be to measured flow. ! Indicates reversed flow

over 40%.

Energy
(Heat Meter versions)
Energy pulse signal
4t0 20 mA

(Flow Meter versions)
4 to 20 mA signal

Pulse

llluminated when the
Pulse, Frequency or
Alarm functions are
enabled

Select Decrease/Down Increase/Up Enter
Selection key. Decrement the Increase the Enter displayed
Choose between value of each value of each selection/terminate
options on the digital in numeric digital in numeric  the data entry.
display. entry fields. entry fields. Select menu or
exit to Flow Reading
Screen.
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4_| HIYHS 248 @ ¥st= HAIXKIZE EAIEILICH
HIYHS E 245tK| fom™ B X & EA| 80| RFUSE SotZfLct
> H|IYEHS(71360)E U2GAAIR
10.4 "CIOIE HlwollM XAHeL HZE"S HESHAAIR

> Hite 2 HEsHAIL.

> HES FELAR
X o708 HUAELICH

t

» User Menu: Exit(AFS At Ol 7: LI7H7|) HE S FEAAIL.
M Ztol ME T HeHE 2 EEE HiF7tE

t
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A8 HBAM UMz 2 22 MR
6.3 Mol M= &5 HE
D A
HRolME A UHE 3te 84 Ze gaoz washn
> HIUWEE D28 o8 oftAIS.
HIYHEZ 2 M GII'E AT AAL.
> O& =01 Oi7H¥H == Flow UnitsX[X R S H2))E MEHSHAAIR
3Rl Zf(L/min)O| 2] |C}.
> HES F24AQ.
> Zk(LIs)o| Zreekeli|ct,
> HES £24AQ.
] M 2k(Lis)0l M E|T Ch SHed0] EAIEILICH
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H2Hs 2 E5 8 o5

AF8 MM

6.4
3 A

ClOIE] Mol M =Atet 84

HFolME XAt S 22 Yooz HEFLICH

Ol ol Al M= Z[CH R0l CHaH AL MHE RF2LE 1,000L01 A 1,258L2 HZE8H E 2

> Hi

"HIZHS 2 ESE HiF L7|"E HESAAI

LHs 2 ESE HFE o{dlA2.

> o

£ £0{ 2|0 R0l CiEr R OIHH+E M=
t

gto| X}2| Z£(01000.0)0] 2+t QlL|C]

ES FH FEUAR.
N

F2| 2H(01000.0)0] Z+tek QL |Ch.

ES FHFEUAR.
£ 40| XI2| Z£(01000.0)0| 22 HAELIC}.

F2l Z£(01200.0)0| 7tk L |C}.

3
i
I

C| RPN}
= A&lo| Rt2| Z£(01200.0)0| 52 HAELICE.

Eg F24Al2

ol &2| 24(01250.0)0] ZtuHo L |c},

to

(oi250.0)o| 82 HAELICH

tl<{IVv{i{=1V]I=]l|V
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AF8 MM

» EX[7t "Flow Reading"(f&2f), "Total Flow"(& /&),
"Temperature dT"(2 % dT), "Total Energy"(& OILAXI),
"Instant Power"(&=7+ 718) EE= "Total Flow"(Z | &) ZE0]
U K| ZHQISHMAIR.

» azictg (Hg s=uae.

9 Hlw 7t EAISLC

» (M) (Woz ms Mpe wz = oLt olse
4™ % £ 224A|2/ "Flow Reading"(R&Zt)
siHo = o|S aleiH "Exit(L 7tk a3 88 = (e
FEAMAL.

> EAIE S 24 AO|E © o+e4n4(=wsril o] Zurel)
e == a2, 2Mo] odef 7ol (M o (Ve =2y
Ar2 3t 2 7hsAdo] 9l Zto 2 ol ¢ Qs

> 2t Holstn ohg Ung EAlsee (g s e
OiX|Z 24401 A2 B8 HojdLich.

> QoA che| == OIEY BHRI(7IBE) & 5L E

MEHSIAIA|D.

> "inches"(QIx|) SME MEHSHE EHR|7t °F B2IZ, ol XIZ}0l
BTU EHe2 JLAIE'LIEP

Olofx|= ZEo= OIE{Y SME ZAIELICH

> 0lofM THOZ LfZ =18 2&sts HAIKI7E EAIELIL,
(=), (M (Y s argstod ate wzstiAle.
S £2 22 HOlstAlAe, AHE THolof OHE S22t WSl
20~110mm(0.787~4.33") = 105~215mm(4.13~8.46")

> CI2 7822 BEAIE g UESHAAI: "Flow"(RE, of:
L/min) EE= "Vel'(BZ X, oi: m/s)

» System Units(A|AE! EHR)E MEISHMA|R. 5 Bml THA|
Ol A("Select Dim"(5H Bt 2| MEH) mmE MEHSH B2 M
OS2 L EE m7t MBELICH Inches(QR) S MEHSH B
ZMO 2 Impgal &= USgalO| M3 EL|CH.
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HEHE2 B & M

AF8 MM

> System Units(Al&

AR EHR)E MEHGHAAIR. B e EHA|
ol M("Select Dim"(57 &2l MEH) mmE MEHEH 32 M
OS2 L &= m7t MBELICH Inches(2I%)E MEHE B2
SMOZ Impgal £ USgalO| AMEELCH.
» =22 e (M) (V) wee seiniag vster
AlR.
g seixime HolsiAle

> AH o 2T E ’.*_‘lE“ StAAI2.

- 2°C~40°C2l 75'-?— "Cold"(M2)E MEHSHAAIR.
- 40°C~85°C2l A< "Hot"(ZL2)2 MEHSIMA|I2.
» (De

2 = HUstMAIR.

AR MEFHAIL,

22 "Flow"(E2 =5

S |=|'I')E )Hgilo'l A&

AAEI—IEI‘.
2 eIt AAIR.
> OIA| 7'<lo| MEEE Zfo| mtol|= ID, A, HHZ = R
Mol gHtE 7+Hdg EoiELcH
2Hg 78

BENITY
> ol o2 sopvteie (Hg sz aae.
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AL MEA HlUHE 2 H5E My

e one)e Metsteds (3] g =8 4-20ma =
%mu HIZH I8t A2,

B S HelstAlR.

THr

6.8 Modbus A4 U'||'T_r(M0dbus B0t 3H%)

» 0| %2 "Modbus Address"(Modbus F4)E /235t & A2,
fE8 Hle 1~1264LICt

» ()2 =i Mue golst MR,

» Modbus HEQFO| ME ST E UL,
4,800, 9,600, 19,200 EE= 4

» Modbus H|O|E{ & AlS MEHGHAAIL. 8-
8-Odd-1, 8-None-12| X & t'%'%*-’r—%&
Holl= ’—'f TAO HIE £~(8), EHE E (%-’F, B e 81% , ’8‘
x| HIE (1 EE 2)7F 28 E[0f Ql&LICH

» (De o =oisaae

> ool Hisz sopvteie (Hg w2 aae.

L
n-
e
on
N
-.-
ro =
-
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HEHE2 B & M

AF8 MM

6.9 HAESHEOF

ZE 2Wolide As! U, 22, x| WAGIE IS 2l
A A
e =

BB BT EE Fuiof 7 sto] RS LIEHHE BA

>%§

> OFF(@) £ ONZ)g testeint () g saima 5212
S 435t Lt HIZAIEHHAIAIS

p (Dg =a wns osine

> CtS 3 "Pulse type"(BA R)S MEHGHAAI2: Volume(

&), Flow Alarm(£& Z &), Energy(0IlLX|)(HM HHF Bt
S == Frequency(F Ih=r)
2 #elstMAl2

"Pulse Width"(B4 )& X|HstMA|IR. 7|22t 2 50ms, &
A F7| stitel "Erluct 29| 7|74 7H2E{ 0=
50ms°| LA Fo| Heghoh

(De =2 ymg =orgtalale.,
Bol M52 Sof7ha

'|E—|o|'*'A|$ "Level'(BI )2
'| L

2| 518
M, "Signal Loss"(&1& &4)= R &=
L} 2 AlE[9iS S of 2|},

AN =2 2 -+

F
rr

O
>
o=
m|0 _|_

EolstMAIL.

Al 7HE(NO)
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AL MEA HlUHE 2 H5E My

ol Bas

6.9.3 OL4X| EAHM HHTDH 31T

» O/E% Ehe 2ol ME 1, 10, 100kWh EEE 1MWhE,
Qo] B9 2E0ME 1, 10, 100kBTU EE ::_ 1MBTUE
MEASIMAR. ZF " AL EY g9 01|Li?<|§ Zh& LT
ofl: 1kwh). =& ‘éﬁ%ol 102 x| =8 Rol5t0d 2t
MEASIMAIR.

> "Pulse Width"(HA Z)E X|MstAAIQ. 7[=7L 50ms, &
A 7] 5H4to| ™ “.J‘.L'I— Ch CHE 29| 7|A A 7t2E{o=
50ms°| A Z0| EQF

» (Dg =2 uze gosune.
> ool o2 Soprtei (g s2aAe.

6.94 HIT
Fo ZEME HA E3F FoeTH 1~200Hz2| X1E Fabs Hel L 2ol HizgL/ct

ency"(_LIIZH A FOh4)E MEHSHMA
~ 200.0HzIL|C}.
ISt &AL,

Frequ

v
[L;
mjo

Hr ol
-

nx

02 ]

o .

'LF

o

> XHE FotrolMol 20 2 UHFAUAIR. FH ERE
L/SE R|EElo] U&LICH
o =3 A2 BOI5AAIQ.

> EHI°._| Hez soprtei (g w2k

» 10, 20, 30, 50 EE= 100% & "Damping Time" (& AlZhE2
MERSHMAIR.
2(B) = Y2 =lstdAl.

v

» "Zero Cut-off(¥™ ) Zt2 XIHMAIL
(0.00~0.50m/s LI A X|E).
> 2(2) =2 MM HOIsHAAIL.
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A8 MM

> "Zero Offset" (VY LEANE KIS E HbtstZ{H HES
FEHAR.
3 ME: "Zero Offset (¥ L AN M| Tof|
"Zero Cut-of(¥H UX)E 02 X|HEt £ S EHAFZE &
07} "Zero Cut-off' (¥ AX)E HHGMA
> (D)2 =21 yhe ol

fo

HM B8 Sl
» "Zero Temperature Offset"(MZ 2 2T A Zf
2{™ "YES"()E MEISIMAI. HOI HRFE E0
"NO"(OI'L—l )E lA_—lEHOI.A|A|<)

2 ALst
F7tedH

HM EA B 3

> MM HAAES 2FstE HAIXKIZE ZAIELICH PT100 MA{7¢
M2 BES Hixlstn, 227t S HEES 18 S 2th2
= AAQ.

» (g saiHs matsyae.

HM BITIEr S

b SLI0| 2% QI AIS HAHSHLICH

> it 22 E|H Zero Temperature Offset(KMZE 2 2=
Ay 3tHO| "NO"(otL| 2) 7+ ™ E AElE EAIELICH

> ool Hisz soprieie (D s2aae.

"Volume Tolals"(8 A=) € 092 HEH2AH Yes'0)

o
sxte srolsn Mol Hi e Sobiael (e 24l
o

o2
o
>
0%

MMA T EESEl0] e ClA

> HES =2 AlAlQ

7t e 30% SO EAIZLICH

6.12 &IE HF

FE Hiss 2o Mot chorst ZIpt S48
S2rztol ZAIE gl seiol () mEs =
=g stog olpet (A (W wee =
e HsolM Lt (Hg w2440

226

Edolol fFAUM

MBS gLt

grol Hizot 7t EAIELICH

2 Ol HIFE 28 + A&LICh

EAMAR.
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AF8 MM

HEHE2E B & M

"Estimated TA"(0{l4F = &F A|ZH 8} "Actual TA"(AA E&F AlZhE

OIEY 2& At 28 AlZh Fge HofELct
AX|ZL0] 9999.992 EAIE|H =8 MEE HX|SHK| 28
et

ChEot 22 HA HEfE HoiFELICHOAl):

"Deactivated"(HI & 433} &), "Volume 0.000 litres" (%1% 0.000L),

"Signal Loss"(&1Z £ 4l), "Alarm(On) 500.0 I/min"(Z & (ON)
500.0L/min), "Alarm(Off) Signal Loss"(ZE (OFF) &3 &4l),
"Frequency 100.00 Hz"(FIt== 100.00Hz)

ol stHol= "Errors"( F])7t EAIELICE 0~2559| = RE7+

EAEUCH E0E 277 942 "None"(942) 0] EAIELICH

OtStE0of RTD 2= 9| Hellof HTO| ZAIELICH KEME
HEN7F EAIELICH

ot Z 0] Flow 2= 29| Hello HTO| ZAIELICH HEME
AEH7H EAIELICH

HE RO Hof HTO0| ZAIELIC ot E= FHL
LRSI EAIELICH

an
rlo

=2 0|5(-5dB~80dB2| Cil Al Zf)ol E% Zd0|H, 0
40dB O|5toqoF &L|ct. 2t0] 60dBS ‘Ao x| HEHE
HAMAIR.

SNR(AlZ-O|= H|E, dB B ?)2 & 2ol o E&LICH
FEE HelE 0~ 80dBILICH 210] 202 Ho M MR| SEHE
HASMAIR.

OHER 33 ctlut A5 ARl Ato|of BXH AlZH ROIE
HoiELIcH

+GF+
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Hdl % M A Mo

-

Ry A AHA

*{sH

4o
il
il
[u)l

GF Piping SystemsOI MB5tx| gf2 o] & AIE22 QI8
HYS DELE AL £5H7F W E o~ Q&L
» =27} 2R3t A2 GF Piping Systems2| siE 27| HE Aol E2l5t A2,

6~12712& > AME T MY
> FT U254 HE
> SAEHY
ANZ ol sl 228 ™ol Qe B2 GF Piping Systems 2| slle 27+ S Xol|H 2o|st&lAl2.
A7 AE
GFZt R HH| & +2[8 £+ U&Lict

\I

= il o
o
o MY

= EEE o x| & EZ(K Hl=)ofl CHEF CIOIE 7 7ol gix, AlAH LY 2212 & E £= MAS8E 222 RS Lot
= AT Uy AELICH T2 S-2 212 2 30%01 7|8Hstod AlAHELICH

AT oM ol2HE At= FYR|IZEF AFSSHOF BLICH

MM S5 1,480ms~1,578ms0l| M 5t = Ql&LICt

S.222 Y20 4 25 B4 =Mo| giaLch

g 32 222 Fol EEPEP 1.00~1.6J/M3 * K ALO|7} & = & LICH

ArgEt 2EIZ2o fE2 E E2u AXM oMo S50 B2 FES OlELIc

A& BOko| ALERF T2 ST E1 Al 2PEtets 7|52 SHIE o7 MY 2 fls x| Z=2 330l 4™ = A&L
Ch BH9IE 22 st A7t of < Bfol Eetd & A&
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AHE MdEM zholl 512

8 Zof sl &

8.1 St el ol 4

TRIE HAH A 22 = GO Yol & YHFOR ZHFEHLICH HA EHE = ol Yo 0 7[HHELICH R4 W&ol
HHCHE MEEoE A M 2 AL EAELLCH Ol BR €5 ZAZ HEM = ZEZ HHH 1D o o4 AV E3E|X|

et&Lct

REFO| "B EANEE E2 KT MMt A8 7t5E M E T RISHR| 28 7Lt

ofl 4 plele st Z &Lt

. I+0|Z C|o|E{7t R E

. MM7F ool = of BFR| b &

. eix/otol=ol 27|74 =& Elof S

. M oj= 7t Qi7ALE Mol aElA T EEE|0] QK| %S

. 0| ETH/TO|Z LHZ | AEN7t OH FEotdt

8.2 2F HAIX]

LE HAIX|= TIE Hlwoll HEE EAIELICH CHE HIAIXKI7F EAIZ|H GF MYUZE SR 2o/t M A2,

AME] HIO|E
o= M = >
Fas HIE 7 HIE 6 HIE 5 HIE 4 HIE 3 HE2 HE1 HEO0 &

RTD 12C AT{(HM H{F ] ]
gk S

RTD Thot & o{(HM H 1 )
otk &g

RTD Tcold &If(HM H 1 4
™ok &g

TOFM &% &4 1 8
TOFM E= Almj 1 16
TOFM % =t JLIEH 1 32
TOFM HX & Ml 1 64
TOFM I12C Aluj 1 128
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gol 3 AL M
8.3 HIA| K| O A
2F HA|X] 2F MY
A EEO =
2 R EPEEEEEE
4 AA7E 2 (M BN E e
6 AM7E T X LM BT )
8 S% ts7f el
10 LAEE U R MSIFAS(HM D SHE)
12 HHZE A R MBS HM HER SHE)
14 ohed ol aplZhEl S MS T IS (HM HETH SHE)
8.4 Modbus 27 HIA|X]
Bl 2L 7 EPY o4 ALzt B K| AE] ZIo|@IXIAE] 2) CRC-16
[1HIO|E] [1HIO|E] [2H}0|E] [2H}0|E] [2H}0|E]
28 oS 0x01 0x03 0x00 0x00 0x00 0x20 0x44 0x12
71S 280 0x01 0x0C 2
S X X 0x00 0x00 0x00 0x20 0x10 0x13
RIAE] A
Ejﬂ O: = % %: 0x01 0x03 0x00 OXEF 0x00 0x20 0x75 OXE7
AE Z
BIRIAE 01 0x03 0x00 0x12 OXFF 0x02 0x25 OXFE
o|7} &2 H
A=A
Sﬁ"% FA 0x01 0x03 0x00 0x00 0x00 0x20 Ox44 0x12
o
-160
g?; ! 0x01 0x03 0x00 0x20 0x00 0x20 0x44 OXFF
=2
ﬁ%’q A 0x01 0x03 0x00 0x00 0x00 0x20 0x44 0x12
o
%R%c%sol 0x01 0x03 0x00 0x20 0x00 0x20 Ox4d4 OXFF
85 oz o=
A% 2271 40% DIBO[B B3| 7-430| HRE HelUich A%| MEhE HAaHL BR# 29 45| 958 871 2ol Fal
Ct.
8.6 SF 40
812 Y71 40% DIEHOIRI x| 40| SRE XQILIC WX ¥ENS BT B2 B9 dx 9ixl2 &71= ol SaU
ch. 2ol BHE Kt x| gt KFol " Ti&l It EAIEILIC,

230
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A8 MBM ol sz
87 OO HF
ololE] g2 @ /& MEtx o2 124%I |o|E{7} 18 HRE Hoit 22 LIEtHLICH
2F HAIX EERE
"Range 20.0 - 215.0"(& ¢ FE5tX| of2 mo|Z D7t EAIE M LEEFELICH AFSXEIE FONE AMIZof et
20.0~215.0) 20~215mm2| 2 LS =T 2 Fst= HAIXI7F EAIELICH

0.000mm(0.000mm)

Calibrate Error(2d 257)
Press Enter(Enter +&)

2% M Aol 2Z A2 022 MYstEds A7t QI 2% 0|7 LiF 2
HEfLICH 2% M7t SHIEA HAZAE|0{ o F UMM 25 242 2L & LHEHHEX]

EHOISHAAIR.

Range 1 - 200('H % 1~200) Fot WA E38 z2 Y A| FobpTt 1~200Hz H9IE AMEHElo] J&LICH
200
Range 3 - 99( 9| 3~99) MM A £ 2O Al HA £0| 3~99ms HLIZ M FHElof JU&LICH
0000.0(0000.0)
Range 0.00 - 0.500( < Z2aelY Al ¥ 4x7}F 0.000~0.500Hz HL| 2 st z|oq ‘RAQLIEP
0.00~0.500) DA I ez Mg AEE Y| ol ¥ Z|Ale HA| &5 oF Bhich.
0000.0(0000.0)
Range 0.500 - 1.500(*H < Z23efY Al 23 Hl%=7} 0.5~200Hz HZ AMBHE|o] Q& LICH.
0.500~1.500)
0000.0(0000.0)
= A7|
FA = 7 3c CRC-16
[1H}OIE] [1H}O|E] [1HIOIE] [2H}O|E]
SHCFALEF Sl CH AT HA odlA
0x01 0x03 olg °H§.§° fﬂ oﬁ BIAIR] oA
0x01 0x8C 0x01 0x85 0x00 | RYUsHA S8 FHES 0x03, 0x06
0x01 0x83 0x02 0xCO OxF1 | BIXIAE Al&o| 2#RE
0x01 0x83 0x03 0x01 0x31 | BIR[AE Zo|7t 2R E
0x01 0x83 0x06 0xC1 0x32 | AF&Xt7E M2l B0|22 SEE + g
0x01 0x83 0x07 0x00 0xF2 | CRC7} Z2F

+GF+
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&4 A8 A

9 =9

> QF M 32 YRIE T F OHA| 7AX|E Lol LUHK| =T ZXHAAIR

> ZE 7AlolE2 BEIHMAIR

> mo|lz 2T E £ GF U1000 V2& ZE 4 70|51t & THo|Z o M MHSH AR

o_\
'}'Eo
>~
-
09

S 4y 20 St Azt &Y
S HY 0.1m/s~10m/s(0.3ft/s~32ft/s), etk
HaEr R0/ 0.3m/s(1.0ft/s)E H2 I RS +3%
ghe g =7x47t90] +0.5%
SH Alzt < 500ms
A 7tsE A T A8 7tsE MM RF EHe m/s, ft/s
A I/s, l/min, gal/s, gal/min, USgalls,
USgal/min, m3/min, m3/h
A JtsE MMA S EHY L, Gallon, US Gallon, m?
gHodEl 2104 EN
A= 20 0°C~50°C 32°F~122°F
B 2E -10°C~+60°C 14°F~140°F
ooz 2T 0°C~85°C 32°F~185°F
g = 1 +50°C(122°F)Y I Z|CH 90%2| ACH &=
et oolz /8
oo|= xH&E PVDF, PP-H, PE, PB, ABS, UPVC, CPVC, 9iZ, & AE|QIZ|A 316
}O|Z 37| [mm] 22mm~180mm* 7.75™
Ml 32 &x 12~24V/(AC/DC)
H| M Z|CH 7VA
olE E3E < 4~20mA
= =% 9|9/ 0.1%
Z|cH £ 5t 620Q
e 100V I 1MQ
ZE T 3.5mA
HA 538 78 FHAY, £ MOSFET T (A A| ZHE /4 A T A)
HA ARA 1~166pps, A A7 Z2 O et 4 Qe F a4 2=, &(CH
200Hz
A E 7|22t 50ms, AL A7} 3~99msE T2 THs
Z[CH et 24V DC EE 24V AC
E|oH &/ 500mA
=g 100V [ 1MQ
Modbus £3% A RTU
s &5 1,200, 2,400, 4,800, 9,600, 19,200, 38,400
clole] Ti2|E|-EX| HIE | 8-None-2, 8-None-1, 8-Odd-2, 8-Even-1
EE PI-MBUS-300 Rev. J
=M 44 RS485
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AF8 MM

ME Zz7tEdlolE
NES 250 x 48 x 90mm 9.85x 1.9 x 3.55"
e 0.5kg 1.11b
FIEE 4748] 7|7t UeE FIEE
ClaZdo| /¥ LCD, 2 x 16&}
Alopzt %A 30°, ZICH 40°
e 83 x 18.6mm |3.3x0.73"
23 532 IP 54

ZHE xF 290 x 280 x 100mm 1.4 x 11 x 4"
s 1.4kg 3lbs

L 1.4kg 3lbs

EE A 50

10.1 7|23k

Ol d¥2 3 £1 AMFH OIEH E£= SO

CE £9l, RoHS &=

ULSE

ot BS EN 61010-1:2010

EMC BS EN 61326-1:2013 | BS EN 61326-2-3:2013
4 BS EN 60068-1:2014

BS EN 60068-2-1:2007

| BS EN 60068-2-2:2007

|& XLt SF2E FHE[0]

A&LICH

o 74 = OlE{™ x| A0l4 x|+
x| mm Olx|

MM L/min USgal/min
molZz 37| 50mm 2"

4~20mA ON ON

A 235 OFF OFF

LA ofL4K|

(HM EHZ2F sHE 1kW 1kBTU
AR XX 10L 10US Gallon
oA = 50ms 50ms

=HE 20% 20%

2Y A= 1,000 1,000

A™ x| 0.02m/s 0.07m/s
Pz M 0.000L/min 0.000gal/min

+GF+
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e A8 HEA

10.2 7|

> o713t 7| ™ol THE AXHE MEE 7tset 22, YW HIIE, S+ HIIER ECEHMAIL.
> 7|5t HLE KHE ot B2 TR HE 78 A BB ErstdlAR
>

HE, e 24 24, 25
2hd 7, EE,

Ol 7|27t ZEAIE MEE ™7 Y HA 77|18 HEE +7{5t= Zof H7|s ok &LIct.
ME 7|0l CH3l S =8 0| U= B GF Piping Systems 2| sHE =7} EEXIol|H 2|5t A A2,

N
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GF Piping Systems

Worldwide at home

Our sales companies and representatives ensure

local customer support in more than 100 countries.

www.gfps.com

Argentina/ Southern South America

Georg Fischer Central Plastics Sudamérica S.R.L.
Buenos Aires / Argentina

Phone +54 11451202 90
gfcentral.ps.ar@georgfischer.com
www.gfps.com/ar

Australia

George Fischer Pty Ltd
Riverwood NSW 2210

Phone +61 (0) 2 9502 8000
australia.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/au

Austria

Georg Fischer Rohrleitungssysteme GmbH
3130 Herzogenburg

Phone +43(0) 2782 856 43-0
austria.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/at

Belgium / Luxembourg

Georg Fischer NV/SA

1600 Sint-Pieters-Leeuw / Belgium
Phone +32(0) 2 556 40 20

Fax  +32(0) 2524 34 26
be.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/be

Brazil

Georg Fischer Sist. de Tub. Ltda.
04571-020 Séo Paulo/SP
Phone +55 (0) 11 5525 1311
br.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/br

Canada

Georg Fischer Piping Systems Ltd
Mississauga, ON L5T 2B2

Phone +1(905) 670 8005

Fax  +1(905) 6708513
ca.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/ca

China

Georg Fischer Piping Systems Ltd
Shanghai 201319

Phone +86 21 3899 3899
china.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/cn

Denmark/Iceland

Georg Fischer A/S

2630 Taastrup / Denmark
Phone +45(0) 702219 75
info.dk.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/dk

Finland

Georg Fischer AB

01510 Vantaa

Phone +358 (0) 9 586 58 25
Fax  +358(0) 9 586 58 29
info.fi.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/fi

France

Georg Fischer SAS

95932 Roissy Charles de Gaulle Cedex
Phone +33(0) 141846884
fr.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/fr

Germany

Georg Fischer GmbH

73095 Albershausen

Phone +49(0) 71613020
info.de.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/de

India

Georg Fischer Piping Systems Pvt. Ltd
400 083 Mumbai

Phone +91 22 4007 2000

Fax +91 22 4007 2020
branchoffice@georgfischer.com
www.gfps.com/in

Indonesia

PT Georg Fischer Indonesia
Karawang 41371, Jawa Barat
Phone +62 267 432 044

Fax  +62267 431857
indonesia.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/id

Italy

Georg Fischer S.p.A.
20063 Cernusco S/N (M)
Phone +39 02 921 861
it.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/it

Japan

Georg Fischer Ltd
530-0003 Osaka

Phone +81(0) 6 6341 2451
jp.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/jp

Korea

Georg Fischer Korea Co. Ltd

Unit 2501, U-Tower

120 Heungdeok Jungang-ro
(Yeongdeok-dong)

Giheung-gu, Yongin-si, Gyeonggi-do
Phone +82 318017 1450

Fax  +8231217 1454
kor.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/kr

Malaysia

George Fischer (M) Sdn. Bhd.
41200 Klang, Selangor Darul Ehsan
Phone +60 (0) 3 3122 5585

Fax  +60(0) 331225575
my.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/my

Mexico / Northern Latin America

Georg Fischer S.A. de C.V.

CP 66636 Apodaca, Nuevo Leon / Mexico
Phone +52(81) 1340 8586

Fax  +52(81) 15228906
mx.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/mx

Middle East

Georg Fischer Piping Systems (Switzerland) Ltd
Dubai / United Arab Emirates

Phone +971 4 289 49 60
gcc.ps@georgfischer.com

www.gfps.com/int

Netherlands

Georg Fischer N.V.

8161 PA Epe

Phone +31(0) 578 678 222
nl.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/nl

New Zealand

Georg Fischer Ltd

5018 Upper Hutt

Phone +04 527 9813
Fax  +04527 9834
nz.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/nz

Norway

Georg Fischer AS

1351 Rud

Phone +47 67 18 29 00
no.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/no

Philippines

George Fischer Pte Ltd
Representative Office
1604 Pasig City

Phone +632571 2365
Fax +632571 2368
sgp.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/sg

Poland

Georg Fischer Sp. z 0.0.
05-090 Sekocin Nowy

Phone +48(0) 223131050
poland.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/pl

Romania

Georg Fischer Piping Systems (Switzerland) Ltd
020257 Bucharest - Sector 2

Phone +40 (0) 21 230 53 80
ro.ps@georgfischer.com

www.gfps.com/int

Russia

Georg Fischer Piping Systems (Switzerland) Ltd
Moscow 125040

Phone +7 495 748 11 44
ru.ps@georgfischer.com

www.gfps.com/ru

The information and technical data (altogether “Data”) herein are not binding, unless explicitly confirmed in writing.
The Data neither constitutes any expressed, implied or warranted characteristics, nor guaranteed properties or a guaranteed
durability. All Data is subject to modification. The General Terms and Conditions of Sale of Georg Fischer Piping Systems apply.
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Singapore

George Fischer Pte Ltd
528 872 Singapore
Phone +65 6747 0611
Fax  +65 6747 0577
sgp.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/sg

Spain/Portugal

Georg Fischer S.A.

28046 Madrid / Spain
Phone +34(0) 91 781 98 90
es.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/es

Sweden

Georg Fischer AB

117 43 Stockholm

Phone +46 (0) 8 506 775 00
info.se.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/se

Switzerland

Georg Fischer Rohrleitungssysteme (Schweiz) AG
8201 Schaffhausen

Phone +41(0) 52 631 3026
ch.ps@georgfischer.com

www.gfps.com/ch

Taiwan

Georg Fischer Co. Ltd

San Chung Dist., New Taipei City
Phone +886 28512 2822

Fax  +886285122823
www.gfps.com/tw

United Kingdom / Ireland

George Fischer Sales Limited
Coventry, CV2 2ST / United Kingdom
Phone +44 (0) 2476 535 535
uk.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/uk

USA/Caribbean

Georg Fischer LLC
92618 Irvine, CA / USA
Phone +1 7147318800
Fax  +17147316201
us.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/us

Vietnam

George Fischer Pte Ltd
Representative Office

Ho Chi Minh City

Phone + 84 28 3948 4000
Fax +84 283948 4010
sgp.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/vn

International

Georg Fischer Piping Systems (Switzerland) Ltd
8201 Schaffhausen / Switzerland

Phone +41(0)52 6313003

Fax  +41(0)52 6312893
info.export@georgfischer.com
www.gfps.com/int
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GF Piping Systems
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GF Piping Systems
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~
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o

AREITTERSENNVE
NREITHEREENNLE (XBR HM iR )
EERENRELE

REABT

AR BRI R

£ &8 %% U1000GF U1000 V2

B S
ZHRBERBEE (XBR U1000 V2 HM kRA )
BREEME

4-20 mA , FRFR B ( FERT HM RA )
ko

B 375/4-20 mA #i

Modbus 1%&Ii1
BEARER (XBR HM RRA )
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=
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GF Piping Systems
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Modbus % E X% ( {XFE Modbus k7~ )
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K-Z =R EYIRIBR S

HFEHERR
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BRIFIREAP BAER

1 BAER

GF U1000 V2 BAERREITTATURREAXNNENENEREFHNERRENRE , EHNEEEE 22mm (0.86") = 180mm
(7" 2B, TANENEBRTHRTEEMHNERNE,

GF U1000 V2 HM B — sl = RABITR BTU WENER, ERFAER, CEABFSRERBRNEARRENRE , HE
&7 —PT100 AT M3 RREMNEREBE,
BENSHRENEEE , GF U1000 V2 HM I HEEERMRATRRER,

Aokt EBNARAENE
RENEBNAENE
mAKITENRENE
Bk ERRENE
Tk RAMREN &
BAXKITENMRENSE

2 KT A

AXHIEEEK, BRANEF~RRNmEER.

2.1 EERR
FBEHAPESEERT  BRERASHSAMTRANRBMK, BHRHHLETXLEEERT |

A\ g

ShRRIEHER !
MBPRXLEBEERTR , TRSSBETHES !

Az

Bk !

WREFEXLEBELRER , TS HEM !

R

Tt =45 5k KB 1

WAREFARERSBMF=RA (Sl ERE, BEEX, PBEHE) !
Hitif§ S

1. | BERRSIEFRTNRE
- |mErE
R T
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KRFAH

BREHBEH

22 H AR R 34

Georg Fischer 17l X &4t

"\"—Jl«/lﬁﬂﬂ*% GF Piping Systems HJ X & 515 7 www.gfps.com RIREUX L3744,

2.3 B"E

BB L]

ABS AEBT_FERZHE

DA MIEFAThEE

EMC B FRA M

FC RENBKA

FO TZENBITF

LCD HERE R

LED BERZRE

MOSFET SEECYES AR REE
PB-INSTAFLEX RTHRERERRS

PE-ELGEF RIHBERERRS

PP-PROGEF RABEREBRRS

PVDF-SGEF PVDF (RR=@ZF ) BRERRSE
SPNO MOSFET BREFEEECYES AN REE
VC-U-PVC RE2H

24  RENZEME

Yy VYV VY VY

ESLERAEERATR , SR EAEA",
BEDEREMRARYEN M. AR BTN ™ Mo
BREBRGEEBREAETHNERTRE,
RAWZLEIBEY. BEMEFRRELRO A RABE RANE .

Ry LZEMAERYF  AHENEERAE THAMEEARNBEER N ZARRHIES

2.5 1= 5 M E R

Yy VYV VY VY

242

EEMIRRRFEmEeSA L (flwnrkd, #Eh, &K ) B
RARBARFHO S ZWMAEE R

Rt A, fESs, ERMENLEH.

BR BT SR AL 0 SRR R R,
ZEIRET RES BB,
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BRAEVLAH L1 ThRE

3 L ThaE
31 &

. | BJR (AC/DC) 4. | B
2. | BEXx 5. | AF&EM@E
3. | BFER 6. | BEH

GF U1000 V2 B FE3R (3) MSH (4) AR , EMNER—TETHBIER (2) BEEE (6) L.
GF U1000 V2 FBIF\ER 12-24V BRIERL RS (1) B,

3.2 Thae
GF U1000 V2 BEBERMEF RES LM BN ERINBHNTENE.
( N\
QR ) =0T
[ gl > |
\/ T1-T2=m/s
@ 9 =012
[ <l > |
Principle of Operation
. J

— I AENBREMTERERESRNRBE L, HEE-—MIERRNER KR, RRE LN THRES (ER ) SW3 Lirkee
FR(48).

RERRWRAEES , N LHREERR (46 ) B TkReESR (E. ) . BERRZRADZESREFTERNE&REEHRE
B E TR L
FAEMREE T1-T2 SEERRENREKIEL.,

BRTRE , GF U1000 V2 HM EEEERMA Pt100 BEA R[N ERSEFH RN ER 2 HERE,
MTRAPWEEERBEHRNBRNEEARBIRGRENKETESE,
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Z¥aF0ThEE BREHBEH

Flow pipe

Flow Sensor  Temp. Sensor

Heated / cooled object

Heat exchanging device

T .S
emp. sensor Return pipe

33 HAFSRHE

Flow Signal strength  Flow Units Flow Direction

Measured For accurate Units applicable * Indicates positive flow

flow. results, must be to measured flow. ! Indicates reversed flow
over 40%.

Energy
(Heat Meter versions)
Energy pulse signal
4t0 20 mA

(Flow Meter versions)
4 to 20 mA signal

Pulse

llluminated when the
Pulse, Frequency or
Alarm functions are
enabled

Select Decrease/Down Increase/Up Enter
Selection key. Decrement the Increase the Enter displayed
Choose between value of each value of each selection/terminate
options on the digital in numeric digital in numeric  the data entry.
display. entry fields. entry fields. Select menu or
exit to Flow Reading
Screen.

244 +GF+



BRIFIREAP

¥
i

A

GF U1000 V2 B F &R

g4

R

=ES

B4

EEEBEE <40 mm

EE BB <60 mm

Modbus 4% ( X PR Modbus R7x )

PT100 SRE& BT , ™ 3 KEL (PR HM M4 )
EAT PT100 BREARBNTEMBLEILT (XR HM IRA )

=

NN [N~

=+

4 T
4.1 AAREBITIERESENNE

GF U1000 V2 EEHSMHRUE , BHshe SRRTRUNNRRE,

EUSRAH | TS 360° Ll LM RS, X TR HEETMBNSE. SEH0 SRR ERB0RREa20.

A2

Possible air gap Turbulent flow profile Laminar flow profile

[ 4

%)

D -

S -

i -

e PR

11 JAda]l
Af{III

e

|
T Possible deposits
(sludge)

‘«5x inner diameter — ’<7
Possible sensor position

10x inner diameter —»‘ fr

1

Flow

ZBFRA  HREBRSVIEEERREEEL A MESEENEROMARAY 45° WAER , FRRERENER.
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B BREHBEH

=R

HEiRME

MRRBERZEERE LA NEG (WEL, ZBE. R, RAXLCESY ) WEEF , NNERETHERE,
H#R GF1000 V2 ZERERBIA AT RENNE  RERSALREEHEERERNLS , UEFEUE,

© HEREERRMLEN  RE-REEERTENEE.

« HEHREERNLEN  ZE-REEERKAENEE. ERAFERT  LEEKEFNEETERES T,

4.2 NBEITERSENMNE ({XR HM iRA )

RTRERFEATFNSURYE , XMERSRA—MNHTHRENE, HTRIEFASRENESUEYE , BAERRRA—MBIT
U1000Mkll-HM

Combined Flow and Heat Meter

Temperature Sensor
Cold Return
N

Return =

Heat Energy
Consumer

Temperature Sensor

Hot Flow
~a

> EERRRERCH , BRATEMLESSHERAE.,
> BEEE , KRMIEREY.

- EBREMSREANEORE  UYRROEE.
R
BARE

RNTHRBMEBENBERES K SEERIIEERANIRAESS <AL Bz,
4.4 REB3

12v [ 24V input [e—
12v / 24V return conductor [
Pulse +

Pulse - |me—

Output (+), 4 t0 20 MA |—
Return (-), 4 t0 20 MA j——
Non-insulated shielding | w = = = » 7

= GF U1000 V2 iE#ZZ| B )R
BESHMARERS N BRERE",

»GF U1000 V2 BiRE3h,
GF BHREBEER5 W,
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BRAEVLAH B

EHES2E3EM.
ETRATHAEE DXL,

smeEnereT (2 mik

smmeEsenT (2 mik

X PR HM RS -

e () mimegisE.
- TERAIR 0 DOARL A
T (D) mieE.

1X PR HM RN :

van ) nEmerezewam—m,
- TERIAIR B

v (D) mivgeeE,

smmesnmrsT () min,

PIEBRNRRE

-“Cold” ( 7 ) RIEEM 2°C F 40°C,
- “Hot” ( # ) &RBEM 40°C 7 85°C,
BT Biko

»GF U1000 V2 & 7R P HRAERRHY EFEEE RS,

JERITES IR 8.5 HRE AR R

GF U1000 V2 B#ZEERES,
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BREHBEH

Wt
b

MEIERES , WEERMEERENMKE,

;%ﬂﬁwﬂ’giﬁm&?ﬂw ERE , ERMBoPE B A ZREER
#,

MEREER , MEETEINRE, FIERBNESTHBN

5, TEHEET , BEREEM 4 F 20 mA TH 3.5 mA BEIR

MR GF U1000 V2 R BERMVBFERES , M4 ERSig: 00%”
EXMERT  FEARERBRERREE N EEELRE
GF U1000 V2" SRR IE #5124,

XTEZETR , BN HEBER

R
MREF-XMAEERNEFRRXA , AREHEY , WHEAKEERANEE.

ZRHTAMERRNEXRTRE , WAAEAZEBRFOIE,
iR R RBLRIP AL,

4.5 WEERRER

=R
BARE
FME BB 2 LRI — R . MIERRATEENNEAMH,

> B GF U1000 V2 BRI ESHMAEESHEREBREARBER (ZL'REBH) . (HIWAEHR 50 mm #
PVC-U & B-4)

> T HERME BB RRIRET |, FREARBEBUA XN BB, LEDTENFRE TR,

> FEREBHIREVLE (SR REBH THEFIES ) .

s FEBREBHIREME (SN REBH THEIES ).
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BRIFIREAP

Wt
b

Lower enough for
sideways movement

> LRBERBLTEBLEN , T RERBE TR BT RERBF[ORRR,
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B BREHBEH

4.6 FEEE &% U1000GF U1000 V2

461 E“EEEG
FAANERSE , AT ENENEEEINE <60 mm WEE L.

R
METREERE , BEEREASTRTEOLEER,

AEDTF 40 mm A Z 40-60 mm S ZEi#BiT 60 mm
EFTEEERSS (BE) L EERS (BR) T EEE S

o oﬂ/

N

46.2 ERBRRE

1. RPN R BN B AR BER K ERR Do
2. MBRRR R EEUT R
3. BRENERERERZFRIEIL,
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BRIFIREAP

iy
b

463 ZRERSH
> EARENERFERRET (NRELFERS SN EAREERR" ) SEEMIK 45° BEE, 2RKRHA , H&
TN AERERN , TMRE-BWRESER (SN
E eI PITIE B SR 3 Sk i i $20

m a3
NRETERESENNE") . IRARERED TEMESH

Sludge

464 HTtkREREERT

s EAEE (3) LNERX (2) ZESH (1), FEENEAEEERSR (SN EREERR) .
> TIRRBIFRENERE-RBHT. WFARTERBREEERT. RABEBRFNREMNR , UBARSEEREEM
R,

RR

MERRBIIEMUEFNSNEERNEER MM ERRTRERL , FREMEANERARFEEEEM,
FERERRRITNBE , U RRET HATMITAER.

465 TEEBTER

> BRREE,
> EEE FER (BAERNBRERPE ) . MEBAER NG LGAEE,
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BREHBEH

iy
b

"R
KBRS S EFE T RREZIERF LT,

47  BIHSH
NRBBERS PR BBEOLE -
- MEELFTEAER,

> WITSHRIRHIRE | REWEFF 6 %R,

REALUMNGH LIFTRFERN S — iR,
W T 15 B3R
MAE BRER EEUT RV E

MERERREASH  RAEENRERENBRR,
TE A% BRARIR B R[] Kb G ¥ B9 BRI
BREEELRE GF U000 V2 AN SRS HERTRKIEEB L.

4.8 RIREERER (R U1000 V2 HM AR AKX )

VANE: 3 -

BXRERE , BEERBSIVMENUTEFH#ITES , HERAMENBRLEKE, ERKE%EEBEISEERSSNBETH.
BEARBBMINTHURRENAOMNE DL, SIS RIEREHEREEM PN RESIEEL, BUEREENWRE |

R RER A EIE 2 B R EREA,
BT A E R ERE Hot” (R ) M“Cold” ( /5) o REMRIBRE T REEARBBEERRETHME,

YyYYVY VY VYY

252 +GF+



iy
A

BRIFIREAP

NEREBNBENE

. FREARREEIBFERHAMEEA] , CHAEEM 1 58,
AASHBEGREEHE TR E“Calibration” ( B ) FRE (S 'SEBREPHRRET ),

BTEZER , BRERZero Temp Offset’ ( BRERY ) BE.

HEFEYes” ( ) HFEXREIZER , AT R Attach Sensors” ( EZE RS ) BE.
BREEERHZEFERZIRDE Zero Temp Offset” ( BRERE ) RE.

KA FHERR,

iﬁéﬁ%ﬁt?z%ﬁﬁ%@%ﬁo BEABRSENEBE—IMIE , ATEBREEN]. FARMNESKHIFHENEER
=B L,

BT ISIE , NIRRT ERESE, MRERBNTEEFETH  FHRPEFSEEARSERL L,
7. B

oo~ wbh =
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BRERNRL BREHBEH

5 BRSO 35 M)l
RR

U1000GF U1000 V2 7£ 12-24V (AC/DC) W ESBE AT, BMEZFNWRRELMEFTED 7 VANTENER, BT 12V EE
ATFEEMRILAR , UFZE EMC LENER,

NBRTERE | EF/FoP i HBE R Modbus 848 R RS TIZ i,

HFZ2RR , ZEARBNSEREHEXBEZSAERBT EFREEST U1000GF U1000 V2 EEZHR,

FOERER IR R AL BA N RN IE GRS,

5.1 4-20 mA , BOREEE ( FEAT HM hRA )

> FONERER IR R AL BA AR BN IE BB,
FHEMEZERMERIPOTHEE | FIEMRBEELEET 4-20 mA A,

511 #EOB4

NoO O WN-=-

GF U1000 V2 RO sEg

1. [12VI24V B A (15E)

2. | 12Vi24v B S 4% (ER )

3. |[BkF+(AB) B FHER A SPNO MOSFET S SRR A XES ( FX®

4. Bod - (G8) FERAN 500 mA , BBIEHR AN 48V AC ) o IbHh | Z4rER SR M

2500V M4 EEfH, NBFRNAERE , cBETLEEH L.

5. |#H (+), 420 mA (L) 4-20 mA BB A AR <620 Q NEEBRE.

6. | EERSL% (-), 4-20 mA (BE)

7. | ERERE
R A=
= =

SEERARERTERS |

TR GF U1000 V2 = EIAMEF 28 , HRARXBERBIR,

5.2 fi o i

PR B Rk % % i BB SPNO/SPNC MOSFET 4R B8R ( R AAFKERN 500 mA , FRAFKBER 48VAC) . LI, HEBSFHE
B TR EMIEINIE Z B IR 2500V R4 % B FE,

obmbuTARNGZEES Et, NBESEEXE , EE— {1 ETEEFTEEMS  NRERTEREZR , NAUBEEA/E
}Fo

pom s H B A ARPER
- 3R

« BEIR (AXBR HM AR )
EREBER

c RERKER (FF)

REDRAFLFRETRENEARET,

5.2.1 KBk
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BRIFIREAP BRERN AL

GF U1000 V2 K9#R/EBKHRIEE N 50 ms , ENRKF A — ¥, ASBHMITHEIRFE 50 ms HAOPTTE

Pulse Width
50 milliseconds

Pulse output >
switch open

Pulse output
switch closed

A -
>

0 50 100 150 200 250 300 350
Time (milliseconds)

ET 50ms (500 ) PR ETTESOFNERHOA :
BEOFHER >= RKXRE ( FH/24 ) /600

FBIHERN 500 /min BRHE]

SRR 4T >= 500 I/min/600 = & ik+ 0.833 H

&R AR  NESBANETIZERN 1 o

£ 10 | WNEHER ( BUAE ) /% H— M BkoP=> 1 BoF/10 |

ERFHEOER T TRIENFRABOFTBREAMRAESH BIOFR AR = 1"F BRI E = 50 ms" AR A 1/(0.025 x
2) ITEBWH , FAAHEY 20 MNP E.

NREEFPHERREASUETEYFEBY 20 Mid , EFEHFOFHEAT 1000 MK ORI ERE R,

522 SREER
EREERT , MHEMEEREREL (BEREBEN 1-200 Hz ) .

523 BEERKH ({XPR HM RRA )
MpkohH HIRENFEERT , kWh LED 52, EAHIBEMERXTIERE 1. 10,100 kWh 3 1 MWh |, FER & B vER TEER 1
. 10,100 kBTU 5 1 MBTU., S/Mkh#E8E —EAEE | Hl 1 kWh, SFRRERN PR ERN S ABOTERREIER. B,
MHEEFANEROTREERAVRE PRI RE,

524 REER-EKRE
EREBEH/RAVASUSNEHREMEH LVIRE 0 F 9999 TEAMNE (TEMHK ) . MINRENFER , BAFATLIEER
MEET. MEFE 25% WFXEE. IREREVEHHE  REAEMNES TIREEN 2.5% , BRTEBRBERBE.

i

5.2.5
WMRREME (1

il

BER-FE5EX
5) EX (AERN—WRERT)  BRHER. RARENER , QAF TUEEEAREF.

5.3 BB37/4-20 mA Hi

BERENREMN 4-20 mA |, AI=4 620 Q WH B E,
4-20mMA BB TOIEMBEEY%,
HTFREBRHAEBEBESEL , IREBERHEENRN 3.5 A,

5.4 Modbus 1%

Modbus RTU ## O i@id 32 2 B2 HI3K 2 i Modbus FRE#ITEE.

AiE#E 1200 F 38,400 JRAFTE A K BIRER,

it ATLURE R 1 E 126 ZEWEE .

E#HE 1000 ms (18). 5 WERE,

1% %9 B “Read Holding Registers” ( R 52185 ) &i(CMD 03).

MEREELTH , WHEEENTE,

MRAERBNEEBENEBE , WZEREN -11°C (12.2°F),

FERFHIRF - AB CD - K - MSB £,

HBEVRBEAREITEARN , BEL °F RN, BRI BTU/s AEN , REUESIMCHEN,
GF U1000 V2 4 Modbus 38 : http://www.modbus.org/docs/Modbus_Application_Protocol_V1_1b.pdf
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MR BN EIRERE T MRS, ATHFERTA :
ERXITEREMUT  REUXHMEH £,

541 #EO®B4

2
______ 3
black sleeve |
F 5
1. | Modbus -ve ( 178 )
2. | Modbus +ve ( HE&)
3. | Modbus -ve ( )
4. | Modbus +ve ( HE )
5. | A% Modbus #ith ( FFRER# )
®7R

BRACESFHEEIZEEAGEHE. B/ANKLBARERERE , WEEB XD B/ANBL MR/ BNBEL,
WMER5IZ1T Modbus M4 , BERR ML EAMARKFE Modbus BRI ER :

“MODBUS over Serial Line Specification & Implementation guide V1.0” ( 88174k # MODBUS i FMSBFEMEIER 1.0 bR ) o
e HOUGEA T SELV BE,

NBERTEHRE , =R/Fod 5 B85 R Modbus B85 R Rk it
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5.4.2 Modbus &% iFE#E
A Modbus FE#EE® 7T —BIEEES | ZERBEBAINEREZAOMENEFRETT, FEEHE -ve Bk, ZAHLERE +ve B
%, MIBAEBBEEE,

Screen
Whites
OF
Pin Ihee R
1. | Modbus -ve Baiize
2. | Ak =351
3. | Modbus +ve AREE
4. |-

5.4.3 Modbus EZHE

HIRE M Modbus 4k

Modbus Main
Spur Length
Cables of any specified length can be supplied to order
+V (+5V or +12V)
270Q for +5V, 1 KQ for +12V 1200
RS485+
D 120Q _[:]
RS485-
@ 2700 Optional Ground
GND (0V) . . 2 .
HElEE FENEE 3lE| [3E
HERES HEREE 2| =2
c — A £ c
[<}] [} [}
g s g g
(8] (o)) (5 O
(72} c (/2] ()
Q
-
5
Q.
()
A
| ]+ |+ |+
- Isolated - Isolated - Isolated
0V Rs-485 OV| Rs-485 OV| Rs-485
u1000 V2 uU1000 V2 uU1000 V2
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BREHBEH

TR M Modbus 4k

Modbus Main

+V (+5V or +12V)
RS485+
RS485-

GND (0V)

258

— 1
! 270Q for +5V, 1 KQ for +12V 1200
Y
120Q _[:]
) §
Y
270Q .
s Optional Ground
Y N N
1= 11 IR
~ |solated ~ Isolated ~ Isolated
OV [ Rs-485 OV | Rs-485 OV [ Rs-485
u1000 v2 U1000 V2 u1000 V2
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5.4.4 Modbus Z1F28

,f"’;‘;g"’“s T menfEn 2B 00 HERE 0 2N &5
TER TER FH 0x01 1% % ik -
TEA TEA F3 0x03 BREDD -
TER TER FH 0x40 FEEWMNETH -
0x00 . 0xAC
40001 0 Int-16 o ®’EZ D GF U1000 V2-(HM)
0x00
. 0x0000 OK
. KA N -
40002 1 Int-16 0300 WA &2 [0X0000]
40003 ) ntts |0 | maem 0x04 MFARLE
ox0a | (BB HM iRA ) 0X0C AH R
0x00
40004 3
0x01
40005 4 0x23
. Int-1 || = -
nt-16 x5 F5 &
0x60
40006 5
0x00
0x40
40007 6
Ox1f
iee754 067 MEHRE B mis
40008 7
0xd3
0x41
40009 8
R DB RE - m3h
: M4 B3 = LHITTESRIL . m
lee754 0xd8 NBHHE HEITEEA : US gal/min
40010 9
0xb0
0x42
40011 10
worss | OKc  |itEmE AT RELL kW
oo | (IR HM fRA ) HETBEN : BTUSs
40012 11
0x34
0x44
40013 12 iee754
0x93 TEgEE DNFEITERAL  KWh
OxCo ( 1XPR HM kA ) WRITER{ : kKBTU
40014 13
Oxe8
0x41
40015 14 iee754 \
0x98 MEKERE (&) NENTERN  EKE
0x00 ( XBR HM 7K ) WEITESRN  #KE
40016 15 iee754 400
X

+GF+
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!}";;gb“s T mammEB ®X® 0 BBERE 2N &5z
0x41
40017 16
6754 0x88 | qBHIRE (%) NEITTREN  BRE
000 | (RBR HM KR ) BEURSN  £RE
40018 17
0x00
0x40
0x00
40019 18
0754 0x00 BHEE (£) NHTERNY  BRERE
0x00 ( 4XI3E HM RRZR ) RETERN . £KE
0x00
40020 19
0x00
40021 20 0x60
Oxef NEITEEA : m3
iee754 O3 pIEES: sP=Rv il EEITEH : US gal
40022 21
Ox1c
40023 22 Int-16 0x00 BEET 0x00 NI B 21T
0x00 0x01 HEITEHR
0x00
40024 23 Int-16 RE WS EISH{ : dB
0x01
0x00 B _
40025 24 Int-16 BEERLE St 4y : dB
0x0a
0x00 B _
40026 25 Int-16 BREES EE8: %
0x62
0x42
40027 26 s U
iee754 M EHY 18 Erti| = By R
40028 27 Oxdf
0x7d
40029 28 0x42
iee754 a8 gz ETA iﬁﬁ?»
0x8b v - R
40030 29 e
40031 30 Ox42
o
iee754 0xc8  |g& ATA guﬂ‘f&iﬁ "
OXOO t‘i . —W*’/
40032 31 000
TER TEA Int-16 oxed | re-16 ;
0x98
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5.9

REMFEMNELELBLARA T REARRER, XEBLBMALGNBNBEFER,

mERRBER ({XBR HM WA )

U1000 V2 HM Temperature Sensor Wiring

ORO)
3@ @2

Solder pin side

HOT

&

COoLD

Lo

White l«—Red
White Red
Red

Red

—1 White
—— White

U1000 V2 HM

+GF+
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BREHBEH

6

6.1

ZEBRT IR

EZEBRPHEES , TRBEZFHEMRE

RYBMMNERERREST , RZBFR

ARRENEFRARENE

ERSEA I/m3 # Impgal/USgal 2 A ]k

£ I/s, I/min =} gal/s, gal/min = USgals/s, USgals/min F&FURE T 2 8 (2 (B 411k
BHEREEHSH

BBt

F ¥ Modbus i HS# ( EZ% )

FRRESH

EHRRMEFRE

YYVY VY VY VY VYVYy

R
BERF KANEDH 71360,

6.2

THZEBRPHESR

ERESRENYIRE

> BTEY,
R ARE,
MBERMAZD , ERRELDHERENREE,

~ ARG (71360),
SR 104 ERBEXLPNBE",

- RAFBEX

t

> BT &,
B H A S8

t

> T 4#%4H User Menu: Exit ( /K% EH )
REFEHRNZIEBRIPOEE,

262
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6.3  EHREAHGEE
R
MG EERE B RA ARG SRS TEL,

 HASEBRFNEE,
SN A SEBRIPBTE,

» 5Nk S Flow Units ( AR EMNITERA )
LHE (Imin) AR

- BT,
> fA (is) A5

- BT,
«J {RIZHE (/s) HERTF—RHe
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64 BEREEREFHHE

"R

BEEREPHRASMERN A RHTEL,

ERGIH , ZFRXRENARETIREM 1000 | Edk 1258 1,

>

IFAZEBRPHRE,
ST ZBRBRF KL,

>

Bl | ERRAXRENNRES .
F {18 (01000.0) WK

B
B1L{E (01000.0) N¥Fo

BAIRIED.
INHREY BB (01000.0) B A 2,

BT %4,
+f1& (01200.0) (W4

BREIREE.
INK%H LB (01200.0) EHH 50

BT &M,
M (01250.0) INKFo

BmREY,
RAREI AN E (01250.0) B2k R 8,

tl<{IV{I{=lIVI]I=]l|V

BT #4Y,
RIFHE (01258.0) HE TR T —RE,

264
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6.5  TIRIZHBRIPHKE

> HRIER4 F Flow Reading” ( FREME ) . “Total Flow” ( B3
£ ). “Temperature dT” ( JBE dT ) . “Total Energy” ( .8
£ ). “Instant Power” ( ENB 202 ) K Total Flow” ( BRE )
B,

- aEiT (2,

- WA 71360 AEET (<,

EREREXEH,
- me (M a ausszens. 27 (&) g7z

B, ATRHEEXt (IBH ) HiE , ¥ A“Flow Reading”
(REE) RE

- REnET ) S ROFEERZ AETIR (BUER
B ) |, werstcaanes (a0 wames
=

s 5T (D) MU EHEET-AEE (HMEREE—
T, MBS ),

> EREXITERMRLFITERNM (BRIN) .

> EE“inches” ( B~ ) &I, MBEEM °F RENER , BEE
BELL BTU &M E R

UTRERFNERT AFIED,

- RERREARABENAE -
maza =), WaDexm g7 (&)
BKE, RELOEE  AREESLTEER : 20-

110 mm ( 0.787-4.33 iy ) = 105-215 mm (4.13-8.46 =
s

> EREIAER : “Flow” (RE , B2 I/min ) H*Vel” (ERE , fl
Mmis) .

> 1%$% System Units ( RGEN ) . MREE—F (&I
Dim” (IEBITEBHEN ) ) EERET mm , FERAZ m® &I,
MREERET Inches ( XY ) |, FEREHIMOHESMNCE
I,
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BREHBEH

» %% System Units ( RELNL ) . MREFE—F (&R
Dim” (IERITEHN ) ) EERET mm , FERAS m® EI;,
MRIEET Inches ( Y ) |, FETREHMOHEFHMCE

B,

s mza (M () seeess  z95%.

2F () muss,

SIERNFRE
-“Cold” ( 4 ) RFBEM 2°C T 40°C,
-“Hot” (# ) FTREM 40°C 3 85°C,

- BT #iko

w2 simmen,
BT BIRESH.

1R HM AR AN :

- mg ) wmegisE.
Z T BIAIR S AR
2T (<) mingE.

X BR HM fRZ :

a3 mimmis,
ZETTEBINR R Flow” (H#HFH ) o
2T (<) mingE.

> ZETIEFEREE ID. EEARABREPILERN EHR

MEERIRER,
AR,

- 27 (D) mEEgs,

266
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6.7 B HEE (XFR 4-20 mA KR4 )

- it () soEssm 420 mA S WIS OFF (%) &
ON (7).

- &7 () mingE,

S BARATRE.
T (<) min.

\

\

BB,
5 (D) miL,
2T (<) EmExzes,

\

\

6.8 Modbus % EX % ( {XFE Modbus iR )

> i AZE# FTH“Modbus Address” ( Modbus #iit ) « AXCEE
£ 12126 28,

- #TF BN E.,

> %A Modbus MEHRAGR, HHIREN 1200, 2400, 4800
. 9600, 19200 = 38400,

- 2T () min

> #%3% Modbus BiEHE R, BWRER 8-F-2. 8-18-1. 8-F-1
. 8-F-1, RESENFHPHHEMNK 8). TERE (T
WM, BRIL ) MELESE (152) B*X.

- 2T () min
s 27 (<) mEEza.

+GF+
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BREHBEH

6.9  Bodmbizs

FERSHAVERETERT. BR. EMP ({UHFRBITHRA ) SURRERREN TR H.

v

B ) mogmstmponmt | W% OFF (2 ) = ON (
),

2T (D minee.

B “Pulse type” ( BHZEHE ) : Volume (4651 ) . Flow
Alarm ( REEIR ) . Energy (BEE ) (NBR HM A ) =
Frequency ( 3% ) ,

#T ([ min.

6.9.1 &Rk

% & “Volume per Pulse” ( BikH#&R ) |, BERKKEOPHRTE
S EHHE 1000 ms 10 o

2T (D miee.

>

>

>

RE “Pulse Width” ( BkHTEE ) » BRIAMEH 50 ms , BI¥EANk
AR, KESBHMITHERFE 50 ms WEKHITE,

wT (D miee.
2F (C) EmExzes,

6.9.2 REER

>

RERERE : “Level (R ) EXFAFHNRIERETA
&, “Signal Loss” (fE 5 &% ) RTIRERESERIHE,

wT (D miee.

>

EEERE AN BORS - BARET,
T (D minizs.

268
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> (XHRBERBIE R Level” (FR ) HFER. WMAMEBERA
EHREE,

wF (D miges.
s 27 () EmEme,

6.9.3 BEEMF (R HM RS )

> NGB VER T%EE 1. 10, 100 kWh 5 1 MWh |, fE#E

B X T%EE 1. 10, 100 kBTU & 1 MBTU, 8N+ E

BEEWAR | A1 KWh, 5B ME | BEORERBEE
B 10 K.

T (Drnze.

\

> RE“Pulse Width” ( BkHFE ) . BRIAER 50 ms , BI¥ Nk
HEH. KSBHBITHEEEE 50 ms AR E.

v g7 (D eings.
- 27 (<) EEEze,

6.94 =

EHREXT | BoPRHRREREMIEL |, BEIEMFTE N 1-200 Hz,

\

#$E“Maximum Pulse Frequency” ( R ABKBIE ) . BB
E7E 1.0 £ 200.0 Hz Z 8,

2T (D miee.

\

\

BAEETEN R AR, HRERENHD,
2T (D rigs.
2T (<) mEmxge.

\

\

6.10 RAHEXE

» i%4% 10, 20, 30. 50 = 100 s #9“Damping Time” ( FEERT
&)
- BT , BIARE,

> i&{&“Zero Cut-off’ ( ERELL ) &
( £ 0.00 E 0.50 m/s BYSEEMA ) »
- BT , BIMRE,

+GF+
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» BTIRM , B3)iTE Zero Offset’ ( ERRE ) -

7R : fFZero Cut-off ( BRBIL ) RERNE , AFHK
& Zero Offset’ ( BERRE ) , AFERE—FHikE Zero Cut-
of’ (KRB ),

- 2T () mikigE,

> BARER
(B%GEE : 0.500-1500 ) .

- 5T (D rieE  nessanait WEEERs,

X BR HM R 2
> EIBYES (2 ) , iT&"Zero Temperature Offset” ( Big
"% ) B, EENO (B) , REEHE2,

IR AM fi

- RRERERE, KE PTI00 EHE , EEMEEM | L8
ERE 1 55,

- 5T (Dasg,

{XPR HM FRA

» BRTEHEERS.

» TRIEF/G , BE Zero Temp Offset ( ZRERT ) &E
ANO" (&) o

- 277 (D) mExgs.

6.11 BEfHER

> WEYF“Volume Totals” ( B4 ) BiIRENTE , ;FiEFE “Yes”
(R)o

- 57 (D) mummsrE R,

B

YR MEEER | BB B R R EA AL
- a2,

SNAREER 30 .

6.12 HiER
SR IR EMINE B RS TIE,

BTFenBEnERE vEa ) Tonange.
wrea (M a() szpwme,
2T () sawpwzs,

270

+GF+



BRIFIREAP

EEBRIFHIE

“Estimated TA” ( it ZAATE ) F“Actual TA” ( SERREIIAETHE )
RRBICFNEHEITEIEL
MR ERHEFRERN 9999.99 , ML EBEERES.

ERBOPIRES (RB1) o

“Deactivated” ( 2 ) . “Volume 0.000 litres” ( 4% 0.000 7+ )
. “Signal Loss” (fE5 %% ). “Alarm(On) 500.0 I/min” ( B3R (
FF ) 500.0 I/min ) , “Alarm(Off) Signal Loss” ( Z1R (< ) &%
%) . “Frequency 100.00 Hz” ( 5= 100.00 Hz )

LREE R Erors” (1% ) . £/R 0 %) 255 2EMERF, WRK
HEE , MER“None” (E) o

EATE R RTD REYEFARA . TATE RIRES.

E1TE R Flow R EfHRA. TATERRTS.

TR RETHEFRS. KITERETHFIS,

Ei83% (-5dB 2/ 80 dB MWD N{E ) B , RETET 40
dB. MRZEET 60dB , FRERE,

Ll dB NEMHE SNR ( ERE ) B, BXCEEE 0 ¥ 80dB
ZH. MRZENT 20, FRERE,
ETETHHESZEN S B E =,

+GF+
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7 4 37 1R 251
VANE: 3 -

{3 GF Piping Systems {2t EHTESBZHBRN~RRE TR !
1 20 BB R 7= 17 25 XU Be
> WMELE |, B WY M GF Piping Systems K&,

71 #EPITH
- BETERE (FNDE ) 2UERHEER,
-~ ENEHREREN—BS , WU TEPED,

2l S 2l (V]

6-12 M A > REFESBRE
» REREBNRER
> REBEAH

WS AV B ISR |, AW GF Piping Systems 5%

=B
8 7T R OF S REHE,

7.2 K-Z ZEEBEYIHIBR &I

RFK-ZZEBEESYHIEZERAEH (K RE ) WHERY , E— AN EZTLUBEREHTN C —BEEFTAC ZBHE
B, REUTEET 30% HWk-c=BEREW.

ERBRAF , ERNUNHE -

SRR IR T BATE 1480 ms F 1578 ms Z b,

K-Z ZEEREYEREREIMEHL

BEZC-BESE , ABWETLIE 1.00 F 1.6 J/IM3 * K ZBEIZEAL,

FrEF K 2 —EER B v B AR R P R A R KM,

NARFNH BERAFREERBTRERFRELENRESHE., 2EaNEREEASHERNREEL,

272 +GF+
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8 HUEHEER

8.1 REEWEIER

EBNOROHANRERD, BrRLSEABNRRER. ROFHN , PLEFRE , BEHEREINESTHEN
2, AREFEH,

NRRBE RN WRFABEBET LR NI TAES.

BERUTEREA :

EEHREER
RRBEIRRGEERM
RIB/EEPEES

R BRI AL AR R H R
EERE/NBRARE

82 fHIRHE
HISHSEVME T RART. NREREMKE  BHR GF HERE,

REFT @
BI7 fii 6 fii5 fii 4 fi3 fii 2 i1 1 fi10

RTD 12C &M ( {XfR 1 1
HM hRZ )
RTD Thot < ( 1XR 1 2
HM RRZS )
RTD Tcold kM (1% 1 4
FR HM A )
TOFM E5E4% 1 8
TOFM #R&& 0K 1 16
TOFM & O %M 1 32
TOFM f&Res 2B KN 1 64
TOFM I2C k% 1 128
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B BIEHIE

8.3 R RE B

BiREER

2 HRIBIFIHR (R HM RRZA )

4. ERERES (R HM hRA )

6. RS RAME A (NR HM A )

. TREEFS

10. ﬂmﬂ%,uu,if—% ( 1XBR HM hR7s )

12. SAETREES (XBE HM AR )

14. SRMIE S ELEREES (R HM AR )

8.4 Modbus & ixHE

KRETES
3% B 451 b:1:5 114 AR kg AT KE (FER[HE) CRC-16
[1 %] [2 9] [2 9] [2 F79]
AR 0x01 0x03 0x00 0x00 0x00 0x20 Ox44 0x12
PRUSEEN

gﬂ.ﬁzﬁ‘ﬂ 0x01 0x0C 0x00 0x00 0x00 0x20 0x10 0x13

=R>S
ggﬁmﬁ 0x01 0x03 0x00 OXEF 0x00 0x20 0X75 OXE7
zgﬁﬁ-&ﬁ 0x01 0x03 0x00 0x12 OxFF 0x02 0x25 OxFE
A AT 0x01 0x03 0x00 0x00 0x00 0x20 Oxd4 0x12
%RC% t 0x01 0x03 0x00 0x20 0x00 0x20 Ox44 OXFF
AT 0x01 0x03 0x00 0x00 0x00 0x20 Oxd4 0x12
;gac-16%% 0x01 0x03 0x00 0x20 0x00 0x20 Ox4d4 OXFF
8.5 REIR

FEERERT 40% RARBFEEHR , NRENLENBIH LK,

86 SHEHE
EERERT 40% RIREREHIR , MREFMSENBIHRE, UREBEZIRITHVRR , MIE",
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8.7 IR A SR

BEHAFRBEECRESHANBEFTEATNTEER,

HixiE o FERBRET R

“Range 20.0 - 215.0" ( 3B &
20.0-215.0)
0.000 mm (0.000 mm)

ERENEE ID Bt HI, RE\EWRO>G , FRETRAFHA 20 2 215 mm ZEHE,

Calibrate Error ( RAHEIRE )
Press Enter ( 2B Z4 )

FHNEEARBCANREAE  BEAKX, BREEARFERER , IMEER
HEIEE,

Range 1 - 200 ( S8 1-200 )
200

R Bk B AT AR Y | SRR BIAE 1 E) 200 Hz BSEE M.

Range 3 - 99 ( SBE 3-99 )
0000.0 (0000.0)

AAFRBK R B AT RARRY | RO BT EERRSITE 3 E) 99 ms KISEE M.

Range 0.00 - 0.500 ( 38 0.00-
0.500 )
0000.0 (0000.0)

mizRy , EREUERSIE 0.000 2 0.500 Hz #ISBEE Ao
BR: ERTERRBZE  XMREEENT.

Range 0.500 - 1.500 ( & 0.500-
1.500 )
0000.0 (0000.0)

miznt , BUERBPRFIE 0.5 ) 200 Hz BSBEE M.

s
Hb ik we Bix1LES CRC-16
[1 F%] [1 F%] [1 F=7] [2 F79]
0x01 0x03 % FEA | TEA | RIEERA
0x01 0x8C 0x01 0x85 0x00 |ME—AFMESR 0x03 F 0x06
0x01 0x83 0x02 0xCO OxF1 | FEFERFHER
0x01 0x83 0x03 0x01 0x31 | BREHKEHR
0x01 0x83 0x06 0xC1 0x32 | AFENTRAE , XM
0x01 0x83 0x07 0x00 0xF2 | CRC 4iz

+GF+
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D BIERBAH
9 i

- RANBRF , BRI EBXRFR.

- W FF FF A ERL4

- WIFERHFMNEE EET GF U1000 V2 AR FRAEEZBLY,

10 A

HEA

MER % Rz T R &
RETE 0.1 m/s - 10 m/s (0.3 ft/s - 32 ft/s) , XX[&
RE FE > 0.3 m/s (1.0 ft/s) BFHREERN + 3%
AESH MEEH £0.5%
= B1 B [A] <500 ms
ARAGRRE SN ARAGRARES N m/s, ft/s
31 I/s, lmin, gal/s, gal/min, US-
gal/s. USgal/min, m3/
min, m3/h
EIpzELESiE-L R F. e, EFHE, m
SEWIES 3L
U1000 V2 HM BVBE &8s
IHERE 0°C £ 50°C 32°F F 122°F
FHEE -10°C & +60°C 14°F & 140°F
EERE 0°C Z 85°C 32°F & 185°F
BT REE +50°C (122°F) BHE& K 90% #AXTBE
EENEERR
SEEH R PVDF, PP-H, PE, PB, ABS., UPVC, CPVC, &%, . THW
316
EERS [mm] 22 mm £ 180 mm* %-7 T
BHiRE
BR 12 & 24 V (AC/DC)
ThERH#E BK7VA
L SBE 4 F20mA
A A ESTEN 0.1%
BRARARK 620 Q
@iz 100 V B R 1 MQ
RELER 3.5mA
R RE KPRE. FHBE MOSFET A& ( M/ )
[F 2] 1-166 pps AF A REMEERNRAE
200 Hz
BT E 50 ms BRIAME , 3-99 ms A AiRE
BAREE 24V DC 5 24 V AC
BRARBR 500 mA
“# 4% 100 V B4/ 1 MQ
Modbus %i B RTU
AR 1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400
BREFERRELN 8-%-2, 8-%&-1, 8-F-2, 8-18-1
ZRIA PI-MBUS-300 &iT i J
Y E RS485

276
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BERBAH g
gt RUkEREE
R~ 250 x 48 x 90 mm 9.85x 1.9 x 3.55
= 0.5 kg 1.11b
Ba 4 BiRE
ERER il BRERE , 21T x16 NEH
nE /N 30°, &K 40°
EHBE 83 x 18.6 mm [3.3x0.73 &
FhiF &R IP54

GERS 290 x 280 x 100 mm 11.4x 11 x4 #&~F
BEE 1.4 kg 3 lbs
BHRE 1.4 kg 3 Ibs

FrEFIAE

CE AIE , F& RoHS ¥R

UL AIE

ZE BS EN 61010-1:2010

EMC BS EN 61326-1:2013 | BS EN 61326-2-3:2013
g BS EN 60068-1:2014

BS EN 60068-2-1:2007

| BS EN 60068-2-2:2007

10.1  ERIAE

XERBEEI BEALHRREZITERIHESR,
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GF Piping Systems

Worldwide at home

Our sales companies and representatives ensure

local customer support in more than 100 countries.

www.gfps.com

Argentina/ Southern South America

Georg Fischer Central Plastics Sudamérica S.R.L.
Buenos Aires / Argentina

Phone +54 11451202 90
gfcentral.ps.ar@georgfischer.com
www.gfps.com/ar

Australia

George Fischer Pty Ltd
Riverwood NSW 2210

Phone +61 (0) 2 9502 8000
australia.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/au

Austria

Georg Fischer Rohrleitungssysteme GmbH
3130 Herzogenburg

Phone +43(0) 2782 856 43-0
austria.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/at

Belgium / Luxembourg

Georg Fischer NV/SA

1600 Sint-Pieters-Leeuw / Belgium
Phone +32(0) 2 556 40 20

Fax  +32(0) 2524 34 26
be.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/be

Brazil

Georg Fischer Sist. de Tub. Ltda.
04571-020 Séo Paulo/SP
Phone +55 (0) 11 5525 1311
br.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/br

Canada

Georg Fischer Piping Systems Ltd
Mississauga, ON L5T 2B2

Phone +1(905) 670 8005

Fax  +1(905) 6708513
ca.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/ca

China

Georg Fischer Piping Systems Ltd
Shanghai 201319

Phone +86 21 3899 3899
china.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/cn

Denmark/Iceland

Georg Fischer A/S

2630 Taastrup / Denmark
Phone +45(0) 702219 75
info.dk.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/dk

Finland

Georg Fischer AB

01510 Vantaa

Phone +358 (0) 9 586 58 25
Fax  +358(0) 9 586 58 29
info.fi.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/fi

France

Georg Fischer SAS

95932 Roissy Charles de Gaulle Cedex
Phone +33(0) 141846884
fr.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/fr

Germany

Georg Fischer GmbH

73095 Albershausen

Phone +49(0) 71613020
info.de.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/de

India

Georg Fischer Piping Systems Pvt. Ltd
400 083 Mumbai

Phone +91 22 4007 2000

Fax +91 22 4007 2020
branchoffice@georgfischer.com
www.gfps.com/in

Indonesia

PT Georg Fischer Indonesia
Karawang 41371, Jawa Barat
Phone +62 267 432 044

Fax  +62267 431857
indonesia.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/id

Italy

Georg Fischer S.p.A.
20063 Cernusco S/N (M)
Phone +39 02 921 861
it.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/it

Japan

Georg Fischer Ltd
530-0003 Osaka

Phone +81(0) 6 6341 2451
jp.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/jp

Korea

Georg Fischer Korea Co. Ltd

Unit 2501, U-Tower

120 Heungdeok Jungang-ro
(Yeongdeok-dong)

Giheung-gu, Yongin-si, Gyeonggi-do
Phone +82 318017 1450

Fax  +8231217 1454
kor.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/kr

Malaysia

George Fischer (M) Sdn. Bhd.
41200 Klang, Selangor Darul Ehsan
Phone +60 (0) 3 3122 5585

Fax  +60(0) 331225575
my.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/my

Mexico / Northern Latin America

Georg Fischer S.A. de C.V.

CP 66636 Apodaca, Nuevo Leon / Mexico
Phone +52(81) 1340 8586

Fax  +52(81) 15228906
mx.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/mx

Middle East

Georg Fischer Piping Systems (Switzerland) Ltd
Dubai / United Arab Emirates

Phone +971 4 289 49 60
gcc.ps@georgfischer.com

www.gfps.com/int

Netherlands

Georg Fischer N.V.

8161 PA Epe

Phone +31(0) 578 678 222
nl.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/nl

New Zealand

Georg Fischer Ltd

5018 Upper Hutt

Phone +04 527 9813
Fax  +04527 9834
nz.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/nz

Norway

Georg Fischer AS

1351 Rud

Phone +47 67 18 29 00
no.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/no

Philippines

George Fischer Pte Ltd
Representative Office
1604 Pasig City

Phone +632571 2365
Fax +632571 2368
sgp.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/sg

Poland

Georg Fischer Sp. z 0.0.
05-090 Sekocin Nowy

Phone +48(0) 223131050
poland.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/pl

Romania

Georg Fischer Piping Systems (Switzerland) Ltd
020257 Bucharest - Sector 2

Phone +40 (0) 21 230 53 80
ro.ps@georgfischer.com

www.gfps.com/int

Russia

Georg Fischer Piping Systems (Switzerland) Ltd
Moscow 125040

Phone +7 495 748 11 44
ru.ps@georgfischer.com

www.gfps.com/ru

The information and technical data (altogether “Data”) herein are not binding, unless explicitly confirmed in writing.
The Data neither constitutes any expressed, implied or warranted characteristics, nor guaranteed properties or a guaranteed
durability. All Data is subject to modification. The General Terms and Conditions of Sale of Georg Fischer Piping Systems apply.
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Singapore

George Fischer Pte Ltd
528 872 Singapore
Phone +65 6747 0611
Fax  +65 6747 0577
sgp.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/sg

Spain/Portugal

Georg Fischer S.A.

28046 Madrid / Spain
Phone +34(0) 91 781 98 90
es.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/es

Sweden

Georg Fischer AB

117 43 Stockholm

Phone +46 (0) 8 506 775 00
info.se.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/se

Switzerland

Georg Fischer Rohrleitungssysteme (Schweiz) AG
8201 Schaffhausen

Phone +41(0) 52 631 3026
ch.ps@georgfischer.com

www.gfps.com/ch

Taiwan

Georg Fischer Co. Ltd

San Chung Dist., New Taipei City
Phone +886 28512 2822

Fax  +886285122823
www.gfps.com/tw

United Kingdom / Ireland

George Fischer Sales Limited
Coventry, CV2 2ST / United Kingdom
Phone +44 (0) 2476 535 535
uk.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/uk

USA/Caribbean

Georg Fischer LLC
92618 Irvine, CA / USA
Phone +1 7147318800
Fax  +17147316201
us.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/us

Vietnam

George Fischer Pte Ltd
Representative Office

Ho Chi Minh City

Phone + 84 28 3948 4000
Fax +84 283948 4010
sgp.ps@georgfischer.com
www.gfps.com/vn

International

Georg Fischer Piping Systems (Switzerland) Ltd
8201 Schaffhausen / Switzerland

Phone +41(0)52 6313003

Fax  +41(0)52 6312893
info.export@georgfischer.com
www.gfps.com/int
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